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Prefacio

Obrigado por escolher o inversor de frequéncia variavel (VFD) da série Goodrive270.

Se néo for especificado de outra forma, o VFD no manual sempre indica o VFD da série Goodrive270, que é um VFD otimizado especial para
ventiladores e bombas. Simples e facil de usar, o VFD pode acionar os ventiladores e as bombas no tratamento de aguas residuais, HVAC, quimica,
metallrgica, energia elétrica e outros setores.

Usando tecnologias avangadas de controle vetorial, o VFD pode acionar motores sincronos (SMs) e motores assincronos (AMs) em varias condi¢es
de trabalho complexas. Além disso, o VFD foi incorporado com varias macros de aplicagéo de ventiladores e bombas, como PID, controle de varias
bombas, fornecimento de 4gua a pressdo constante, aliviando efetivamente os engenheiros da dificuldade de depuragdo. O VFD usa um projeto de
duto de ar independente e revestimento de placa de circuito espessado, ajudando a se adaptar a ambientes hostis, garantindo um funcionamento
longo e confiavel e reduzindo o custo de manutengdo. O VFD também é compativel com o complemento de barramento de comunicagéo, como o
barramento CAN e o barramento PROFINET, proporcionando melhor compatibilidade com o sistema de controle industrial. Além disso, o VFD é
compativel com comunicagao sem fio, permitindo que os usuarios carreguem os dados do processo do VFD para a nuvem por meio de GPRS, WiFi,
Bluetooth e outros meios para obter monitoramento e analise remotos a qualquer momento e em qualquer lugar. A densidade de poténcia do VFD é
aprimorada, facilitando o design do gabinete e reduzindo os custos do sistema do cliente. O projeto de otimizagdo do circuito do VFD tem excelentes
caracteristicas de compatibilidade eletromagnética para garantir um funcionamento estavel em ambientes eletromagnéticos complexos.

Este manual o instrui sobre como instalar, conectar, definir parametros, diagnosticar e remover falhas e fazer a manutengéo do VFD, além de listar as
precaugdes relacionadas. Antes de instalar o VFD, leia atentamente este manual para garantir a instalagdo e o funcionamento adequados, com
excelente desempenho e funges poderosas em pleno funcionamento.

O manual esta sujeito a alteragdes sem aviso prévio.
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1 Precaugdes de seguranga

110 que este capitulo contém

Leia este manual com atengéo e siga todas as precaugdes de seguranga antes de mover, instalar, operar e fazer a manutengao do produto. Caso
contrario, poderdo ocorrer danos ao equipamento, lesdes fisicas ou morte.

Nao nos responsabilizamos por qualquer dano ao equipamento, leséo fisica ou morte causados por falha do usuario ou de seus clientes em seguir as
precaugdes de seguranga.

1.2 Definigdo de seguranga

Perigo: Podem ocorrer lesdes pessoais graves ou até mesmo a morte se os requisitos relacionados nao forem seguidos. Aviso: Podem ocorrer lesdes
pessoais ou danos ao equipamento se os requisitos relacionados nao forem seguidos. Observagao: Agdes tomadas para garantir o funcionamento
adequado.

Profissionais treinados e qualificados: As pessoas que operam o equipamento devem ter recebido treinamento profissional em eletricidade e
seguranga e obtido os certificados, além de estarem familiarizadas com todas as etapas e requisitos de instalagédo, comissionamento, operagéo e
manutengao do equipamento e serem capazes de evitar emergéncias.

1.3 Adverténcia

Os avisos o alertam sobre condigdes que podem resultar em ferimentos graves ou morte e/ou danos ao equipamento e orientam sobre como evitar
perigos. A tabela a seguir lista os simbolos de adverténcia deste manual.

Nao. Nome Descrigao Abreviagao

Se os requisitos relacionados ndo forem seguidos,

A Perigo Perigo podem ocorrer leses pessoais graves ou até mesmo A

a morte.

Podem ocorrer lesdes pessoais ou danos ao

A A Adverténcia equipamento se os requisitos relacionados nao forem
Adverténcia

seguidos.

O PCBA pode ser danificado se os requisitos

‘ Sensivel a relacionados nao forem A
. eletrostética
Proibido ! seguido. M

Nao toque. A base do VFD pode

Acompanhamentos

Acor entos quentes quentes ficar quente.
Como ainda ha alta tens&o no capacitor do barramento
apos o desligamento, aguarde pelo menos cinco
Choque elétrico

minutos (ou 15 min / 25 min, dependendo dos simbolos

de adverténcia na maquina) apés desligamento para

evitar choque elétrico.
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Nome Descrigao Abreviagao
Ler Leia o manual de operagao antes de
manual operar o equipamento.
Observagio Obsenvagio Acbes tomadas para garantir o funcionamento Observagio
adequado.

1.4 Diretrizes de seguranga

B

<> Somente profissionais treinados e qualificados tém permisséo para realizar operagdes relacionadas.

< Nao faga a fiagao, a inspegao ou a substituicdo de componentes quando a fonte de alimentagéao estiver ligada. Certifique-

se de que todas as fontes de alimentagéo de entrada tenham sido desconectadas antes de fazer a fiagédo ou a

inspegao e aguarde pelo menos o tempo designado no

VFD ou até que a tensdo do barramento CC seja menor que 36V. O tempo minimo de espera est3 listado a seguir.

Modelo de VFD Tempo minimo de espera
380V 1,5kW-110kW 5 minutos
380V 132kW-315kW 15 minutos
380V >355kW 25 minutos

< Nao reinstale o VFD sem autorizagdo; caso contrario, podera ocorrer incéndio, choque elétrico ou outros ferimentos.

< A base pode ficar quente quando a maquina estiver funcionando. N&o toque nela.

Caso contrario, vocé pode se .

<> As pegas e os componentes elétricos dentro do VFD sao sensiveis & eletrostatica.
Tome medidas para evitar descargas eletrostaticas ao realizar

> | B> B>

operagdes relacionadas.

1.41 Entrega e instalagao

< Nao instale o VFD sobre materiais inflamaveis. Além disso, evite que o VFD entre em contato ou adira a materiais
inflamaveis.

< Néo opere o VFD se ele estiver danificado ou incompleto.

< Néo entre em contato com o VFD com objetos umidos ou partes do corpo. Caso contrario,

pode resultar em choque elétrico.

< Nao empurre o VFD para os lados durante a movimentag&o.

- -
& < Evite que o VFD se incline para os lados.

Observagao:

<> Selecione as ferramentas adequadas para o fornecimento e a instalagédo do VFD para garantir o funcionamento seguro e adequado e evitar lesdes
fisicas ou morte. Para garantir a seguranga pessoal, tome medidas de protegdo mecanica, como o uso de calgados de seguranga e uniformes

de trabalho.
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< Proteja o VFD contra choques fisicos ou vibragdes durante a entrega e a instalagéo.
< Néo transporte o VFD apenas pela tampa frontal, pois a tampa pode .
< O local de instalagéo deve estar longe de criangas e outros locais publicos.

< Quando a altitude exceder 1000 m, reduza em 1% para cada aumento de 100 m. Quando a altitude for superior a 3000 m, consulte o revendedor ou
escritério local da INVT para obter detalhes.

<~ Use o VFD em ambientes adequados. (Para obter detalhes, consulte a segéo 4.2.1 Ambiente de instalag&o).

<> Evite que os parafusos, cabos e outras pegas condutoras caiam dentro do VFD.

< Como a corrente de fuga do VFD durante o funcionamento pode exceder 3,5 mA, aterre adequadamente e certifique-se de que a resisténcia de
aterramento seja inferior a 10Q. A condutividade do condutor de aterramento PE é a mesma que a do condutor de fase (com a mesma area de
segao transversal).

< R, S e T sdo os terminais de entrada de energia e U, V e W sao os terminais de saida do motor. Conecte os cabos de alimentagéo de entrada e os
cabos do motor corretamente; caso contrario, o VFD podera danos.

1.4.2 comissionamento e operagao

< Desligue todas as fontes de alimentag&o conectadas ao VFD antes da fiagéo do terminal, e
aguarde pelo menos o tempo designado no VFD apds desconectar as fontes de alimentagéo.

< Ha alta tens&o no interior do VFD durante o funcionamento. Nao realize nenhuma operagéo
operagdo no VFD durante o funcionamento, exceto para a configuragao do teclado. Os terminais de controle do VFD
formam circuitos de tensao extrabaixa (ELV). Portanto, é necessario evitar que os terminais de controle se conectem
a terminais acessiveis de outros dispositivos quando ndo houver nenhum mecanismo de prote¢do de isolamento
configurado.

< O VFD pode iniciar sozinho quando a reinicializag&o por desligamento estiver habilitada (P01.21=1).

Né&o se aproxime do VFD e do motor.

< O VFD nao pode ser usado como um "dispositivo de parada de emergéncia".

< O VFD néo pode atuar como um freio de emergéncia para o motor; é necessario instalar um dispositivo de freio
mecanico.

<> Durante o acionamento de um SM de ima permanente, além dos itens mencionados acima, o seguinte trabalho deve ser
feito antes da instalagao e da manutengao:

v Todas as fontes de alimentagéo de entrada foram descc inclusive a ali o principal e a

alimentagao de controle.
A / O SM de ima permanente interrompido e a tenséo na extremidade de saida do VFD é inferior a 36V.

v Depois que o SM de ima permanente parar, aguarde pelo menos o tempo
designada no VFD e verifique se a tens&o entre + e - & inferior a 36V.

/ Durante a operag&o, € necessario garantir que o SM de im& permanente néo possa

voltar a funcionar pela agédo de uma carga externa; recomenda-se instalar um

dispositivo de freio externo eficaz ou cortar a conexéo elétrica direta entre o SM de imé permanente e o VFD.
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Observagao:
< Nao ligue ou desligue as fontes de alimentagao de entrada do VFD com frequéncia.

<~ Se o VFD tiver sido armazenado sem uso por um longo periodo, realize a reforma do capacitor (descrita no capitulo 8 Manutengéo), a inspegéo e a
operagéo piloto do VFD antes da reutilizagao.

< Feche a tampa frontal do VFD antes de coloca-lo em funcionamento; caso contrario, podera ocorrer choque elétrico.
1.4.3 doe ituicdo de

< Somente profissionais treinados e qualificados tém permisséo para realizar manutengao, inspe¢éo e substituicdo de
componentes do VFD.

< Desligue todas as fontes de alimentag&o conectadas ao VFD antes da fiagao do terminal e aguarde pelo menos o tempo
designado no VFD apds desconectar as fontes de alimentagéo.
A < Durante a manutengdo e a substituicdo de componentes, tome medidas para evitar que parafusos, cabos e outros

materiais condutores caiam no interior do VFD.

Observagao:
< Use o torque adequado para apertar os parafusos.

<> Durante a manutengéo e a substituigdo de componentes, mantenha o VFD e suas pegas e componentes longe de materiais combustiveis e certifique-
se de que eles ndo tenham materiais combustiveis aderidos.

< Néo realize o teste de resisténcia de tenséo de isolamento no VFD nem mega os circuitos de controle do VFD com um megéhmetro.
<> Durante a manutengéo e a substituicdo de componentes, tome medidas antiestaticas adequadas no VFD e em suas pegas internas.

1.4.4 Descarte

A <> O VFD contém metais pesados. Descarte a sucata do VFD como lixo industrial.
—_—

<> Descarte um produto sucateado separadamente em um ponto de coleta apropriado, mas n&o o coloque no fluxo normal

de residuos.
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2 Inicializagao rapida

210 que este capitulo contém

Este capitulo apresenta as regras basicas de instalagdo e comissionamento que vocé precisa seguir para realizar uma instalagdo e um comissionamento

répidos.
2.2 Inspegao de desembalagem

Verifique o seguinte apos receber o produto.

1. Se a caixa de embalagem esta danificada ou amortecida. Se algum problema for encontrado, entre em contato com a

revendedor ou escritdrio local da INVT.

2. Se o identificador do modelo na superficie externa da caixa de embalagem é consistente com o modelo adquirido. Se algum problema for

encontrado, entre em contato com o revendedor ou escritdrio local da INVT.

3. Se a superficie interna da caixa de embalagem esta anormal, por exemplo, em condigdes Umidas, ou se o invélucro do VFD esta

danificado ou rachado. Se algum problema for encontrado, entre em contato com o revendedor ou escritdrio local da INVT.

4. Se aplaca de identificagdo do VFD é consistente com identificador do modelo na superficie externa

da caixa de embalagem. Se algum problema for encontrado, entre em contato com o revendedor ou escritério local da INVT.

5. Se os acessorios (incluindo o manual, o teclado e a placa de expans&o) estiverem dentro do

Se algum problema for encontrado, entre em contato com o revendedor ou escritério local da INVT.

2.3 Veri

Verifique os itens a seguir antes de usar o VFD.

cacgao antes do uso

1. Tipo mecanico da carga a ser acionada pelo VFD para verificar se o VFD sera sobrecarregado durante o trabalho. Se a classe de poténcia do

VFD precisa ser aumentada.

2. Sea corrente real de funcionamento do motor é menor do que a corrente nominal do VFD.

3. Se a precisao de controle exigida pela carga é a mesma que é fornecida pelo VFD.

4. Seatensé&o da rede € consistente com a tens@o nominal do VFD.

5. Verifique se s@o necessarias placas de expanséao para as fungdes selecionadas.

2.4 Verificagio do ambiente

Verifique os itens a seguir antes de instalar o VFD:

1. Se a temperatura ambiente real excede 40°C. Quando a temperatura exceder 40°C, reduza em 1% para cada aumento de 1°C. Nao use o
VFD quando a temperatura ambiente for superior a 50°C.
Observagédo: Quando o VFD ¢ instalado em um gabinete, a temperatura ambiente é a temperatura do ar

no gabinete.

2. Se atemperatura ambiente real ¢ inferior a -10°C. Se a temperatura for menor
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do que -10°C, use dispositivos de aquecimento.

Observagao: Quando o VFD ¢ instalado em um gabinete, a temperatura ambiente é a temperatura do ar no gabinete.

3. Se a altitude do local de aplicagéo € superior a 1000 m. Quando a altitude do local de instalagéo for superior a 1000 m, reduza em 1% para
cada aumento de 100 m. Quando a altitude do local de instalagdo for superior a 3000 m, consulte o revendedor ou escritério local da

INVT.

4. Se a umidade real do ambiente excede 90% ou se ocorre condensagéo. Em caso afirmativo, tome medidas de protegédo adicionais.

5. Se ha luz solar direta ou invaséo biolégica no ambiente em que o VFD esta

a ser usado. Em caso afirmativo, tome medidas de protegdo adicionais.

6. Se ha poeira ou gas inflamavel e explosivo no ambiente onde o VFD

sera usado. Em caso afirmativo, tome medidas de protecao adicionais.

2.5 Verificagdo apos a instalagao

Verifique o seguinte apos a da instalagéo do VFD.

1. Se os cabos de alimentagéo de entrada e os cabos do motor atendem aos requisitos de capacidade de transporte de corrente da carga real.

2. Se os acessorios corretos foram selecionados para o VFD, se os acessorios estdo correta e adequadamente instalados e se os cabos de
instalagdo atendem aos requisitos de capacidade de transporte de todos os componentes (incluindo o reator de entrada, o filtro de

entrada, o reator de saida, o filtro de saida e o reator CC).

3. Se o VFD esta instalado em materiais ndo inflamaveis e a radiagéo de calor

acessorios (como reatores) estejam longe de materiais inflamaveis.

4. Se todos os cabos de controle e de energia sdo instalados separadamente e se o roteamento esta em conformidade com os requisitos de

EMC.

5. Se todos os sistemas de aterramento estao devidamente aterrados de acordo com os requisitos da

VFD.

6. Se todas as folgas de instalagao do VFD atendem aos requisitos do manual.

7. Se o modo de instalagdo esta em conformidade com as instrugdes do manual de operagéo. E

Recomenda-se que o VFD seja instalado na posigdo vertical.

8.  Se os terminais de conexao externa do VFD estdo bem apertados e o torque é

apropriado.

9.  Se ha parafusos, cabos ou outros itens condutores no VFD. Em caso afirmativo, obtenha
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2.6 Comissionamento basico

Conclua o comissionamento basico como segue antes do uso efetivo do VFD:

1. De acordo com os parametros reais do motor, selecione o tipo de motor, defina os parametros do motor e selecione 0 modo de controle do

VFD.

2. Verifique se o ajuste automatico é necessario. Se possivel, desacoplar o VFD da carga do motor para iniciar o autoajuste dinamico dos

parametros. Se o VFD néo puder ser desacoplado da carga, execute o autoajuste estatico.

3. Ajuste o tempo ACC/DEC de acordo com a condigdo real de trabalho da carga.

4. Execute o comissionamento do dispositivo por meio de jogging e verifique se o sentido de rotagdo do motor esta correto. Caso contrario,

altere o sentido de rotagao trocando quaisquer dois fios de fase do motor.

5. Defina todos os parametros de controle e, em seguida, execute a execugdo real.
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3 visio geral do produto

310 que este capitulo contém

Este capitulo apresenta principalmente os principios de funcionamento, os recursos do produto, os layouts, as placas de identificagao e as regras de

designagédo do modelo.
3.2 Principios basicos

O VFD é usado para controlar motores de indugdo CA assincronos e motores sincronos magnéticos permanentes. A figura a seguir mostra o diagrama
do circuito principal do VFD. O retificador converte a tensdo CA 3PH em tensédo CC, o banco de capacitores do circuito intermediario estabiliza a

tensdo CC e, em seguida, o inversor converte a tensdo CC em tens@o CA que pode ser usada por um motor CA.

(+)
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L
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ﬂff ﬁ
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Figura 3-1 Diagrama do circuito principal
DC opcional  (4)
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Figura 3-2 Diagrama do circuito principal para modelos de VFD de 400-500kW (inclusive) (com reatores CC integrados)

Observagao: os reatores CC integrados séo pegas padrdo apenas para os modelos de VFD de 400 a 500 kW.
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3.3 Especificagées do produto

Descrigao

Especificagdes

Entrada de energia

Tensao de entrada (V)

AC 3PH 380-480V. Tens&o nominal: 380V

Flutuagao transitéria de

tensao permitida

-15%-+10%

Corrente de entrada (A)

Consulte a segao 3.6 Classificagdes do produto.

Frequéncia de entrada

(Hz)

50Hz ou 60Hz; faixa permitida: 47-63Hz

Poténcia
de saida

Tenséo de saida (V)

0-Tensao de entrada (V)

Corrente de saida (A)

Consulte a segao 3.6 Classificagdes do produto.

Poténcia de saida

(kW)

Consulte a segao 3.6 Classificagdes do produto.

Frequéncia de saida (Hz)

0-400 Hz

Desempenho do
controle técnico

Modo de controle

Controle vetorial de tens&o espacial e vetor sem sensor

controle (SVC)

Tipo de motor

Motor assincrono (AM) e magnético permanente

motor sincrono (SM)

Taxa de velocidade

Para motores assincronos (AMs): 1:200 (SVC); para motores sincronos (SMs): 1:20

(sve)

Controle de velocidade

preciséo

+0,2% (SVC)

Flutuagéo de velocidade

+0,3% (SVC)

Resposta do torque

< 20ms (SVC)

Precisdo do controle
de torque

+10% (SVC)

Capacidade de sobrecarga

Capaz de funcionar com 110% da corrente nominal por 1 minuto, e uma sobrecarga

permitida a cada 5 minutos.

Desempenho do
controle de execugdo

Método de configuragéo de
frequéncia

As configuragdes podem ser implementadas por meio de digital, analégico,
frequéncia de pulso, execugéo de velocidade em varias etapas, PLC simples, PID e
comunicag&o.

As configuragdes podem ser combinadas e os canais de configuragédo podem

ser trocado.

Regulagem automatica de

tenséo

A tenséo de saida pode ser mantida constante, embora a tenséo da rede seja

alterada.

Proteg&o contra falhas

Muitas fungdes de protegao disponiveis, como protegao contra sobrecorrente,

sobretensao e subtenséo,
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Descrigao

Especificagoes

sobretemperatura e perda de fase

Rastreamento de velocidade

reiniciar

Usado para implementar uma inicializagao suave sem impacto para

motores rotativos

Interface periférica

Terminal analégico

resolucéo de entrada

N&o mais do que 20mV

Terminal digital

resolucédo de entrada

N&o mais do que 2ms

Entrada analégica

Duas entradas. Al1: 0(2)-10V / 0(4)-20mA; Al2: -10 - +10V

Saida analogica

Duas saidas. AOO/AO1: 0(2)-10V/0(4)-20mA

Entrada digital

Cinco entradas regulares. Frequéncia maxima: 1kHz; impedancia interna: 3,3kQ
Uma entrada de alta velocidade. Frequéncia maxima: 50kHz

Saida digital

Uma saida de coletor aberto de terminal Y, compartilhando o terminal com S4. A
fung&o pode ser selecionada por meio de um
jumper.

Saida de relé

Uma saida de relé programavel.
RO1A: NA; RO1B: NF; RO1C: comum
Capacidade de contato: 3A/AC250V, 1A/DC30V

Interfaces
estendidas

Duas interfaces estendidas: SLOT1 e SLOT2 Suporte a placas de expansao de
comunicagao, placas de E/S
e assim por diante

Qutros

Método de montagem

Suporta montagem na parede, montagem no chédo e

montagem de flange.

Temperatura de
funcionamento
ambiente

-10°C - +50°C. A redugado de temperatura € necessaria quando a temperatura
ambiente ultrapassa 40°C.

Classificagao IP

IP20 para 200kW e inferior

P00 para 220 kW e superior, com suporte para a montagem da pega opcional IP20

Grau de poluigao

Grau 2

Meétodo de resfriamento

Para 1,5kW: resfriamento natural do ar

Para 2,2 kW ou mais: Resfriamento por ar forgado
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3.4 Placa de identificagiio do produto

invt

3

Modelo: GD270-1604
Poténcia (saida): 160kW

Entrada: CA 3PH 380V-480V 310A 47Hz-63Hz
Saida: AC 3PH 0V - Entrada 305A 0Hz-400Hz

P20

S/N:

Fabricado na China

Sk hen INVT Electric Co., Ltd.

Figura 3-3 Placa de identificagdo do produto

Observagao: O exemplo anterior mostra um exemplo de placa de identificagao de produto padréo. A placa de identificagdo tem marcagdes como

"CE", "TUV" e "IP20", dependendo do resultado real da certificagéo.

3.5 Codigo de designagdo do modelo

Um codigo de designagao de modelo contém informagdes sobre o produto. Vocé pode encontrar o codigo de designagéo do modelo na placa de

identificagdo do VFD.
Figura 3-4 Descrigdo do modelo
Descrigéo do
Campo Néo. 6 Conteudo
campo
Série de produtos
L - Abreviagdo da série
abreviagao @ de produtos GD270: VFD da série Goodrive270 para ventilador e bomba
Poténcia nominal @ Faixa de poténcia 160: 160kW
p 4: AC 3PH 380V-480V
® Classe de tenséo

Classe de tensdo

Tensé&o nominal: 380V

Nimero de
gerenciamento

@

Opcional

Padrao: Vazio

L1: com reator CC integrado, aplicavel aos modelos de 11 a 500 kW.

L3: com reator CC embutido e reator CA de saida, aplicavel a modelos de 220
kW e superiores.

Observagao: Os reatores CC sdo pegas padréo para 400-500kW

modelos.
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3.6 Classificagoes do produto

Tabela 3-1 Classificagdes para modelos AC 3PH 380V

Modelo de VFD Poténcia de saida (kW) Corrente de entrada (A) Corrente de saida (A)
GD270-1R54 15 5 37
GD270-2R24 22 6 5
GD270-0044 4 15 95
GD270-5R54 55 20 13
GD270-7R54 75 27 17

GD270-011-4(-L1) " 35 (35) 25
GD270-015-4(-L1) 15 44 (44) 32
GD270-018-4(-L1) 18 46 (46) 38
GD270-022-4(-L1) 2 54 (54) 45
GD270-030-4(-L1) 30 75 (56) 60
GD270-037-4(-L1) 37 90 (69) 75
GD270-045-4(-L1) 45 108 (101) 92
GD270-055-4(-L1) 55 142 (117) 115
GD270-075-4(-L1) 75 177 (149) 150
GD270-090-4(-L1) 90 200 (171) 180
GD270-110-4(-L1) 110 240 (205) 215
GD270-132-4(-L1) 132 278 (235) 250
GD270-160-4(-L1) 160 310 (296) 305
GD270-185-4(-L1) 185 335 (320) 330
GD270-200-4(-L1) 200 385 (368) 380
GD270-220-4(-Ln) 220 430 (411) 425
GD270-250-4(-Ln) 250 465 (444) 460
GD270-280-4(-Ln) 280 540 (485) 530
GD270-315-4(-Ln) 315 605 (550) 600
GD270-355-4(-Ln) 355 655 (600) 650

GD270-400-4-Ln 400 660 720

GD270-450-4-Ln 450 745 820

GD270-500-4-Ln 500 800 860

Observagao:
<% n=1o0ul

< A corrente de saida nominal é a corrente de saida quando a tensao de saida é 380V.

< Dentro da faixa de tens&o de entrada permitida, a corrente/poténcia de saida ndo pode exceder a corrente/poténcia de saida nominal.

< A corrente de entrada dos modelos <355kW é medida em uma tens&o de entrada de 380V e sem reatores CC ou reatores de entrada/saida.
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3.7 Estrutura

A estrutura do VFD é mostrada na figura a seguir (tomando o modelo de VFD de 380V 45kW como exemplo).

2
4
3
Figura 3-5 Diagrama da estrutura
Nao. Nome Descrigao
1 Tampa superior Protege componentes e pegas internas.
Para obter detalhes, consulte a se¢éo 5.4 Operagao do VFD por meio de
2 Teclado
o teclado.
3 Tampa inferior Protege componentes e pegas internas.
4 Cartao de expansao Opcional. Para obter detalhes, consulte o Apéndice A Placa de expansao.
5 Baffle da placa de controle Protege a placa de controle e instala placas de expans&o.
6 Ventilador de resfriamento Para obter detalhes, consulte o capitulo 8 Manutengéo.
7 Interface do teclado Conecta o teclado.
8 Placa de identificagéo Para obter detalhes, consulte o capitulo 3 Visdo geral do produto.
9 Terminais do circuito de controle Para obter detalhes, consulte o capitulo 4 Diretrizes de instalagéo.
Opcional. A placa de cobertura pode aumentar o nivel de protegdo, mas também
Placa de cobertura do orificio de emiss&o de | 5umentara a temperatura interna,
10 calor . . .
& necessério o uso reduzido.
" Terminal do circuito principal Para obter detalhes, consulte o capitulo 4 Diretrizes de instalagao.
12 Indicador POWER Indicador da fonte de alimentagéao
13 Etiqueta da série de produtos GD270 Para obter detalhes, consulte a se¢éo 3.5 Cédigo de designagdo do modelo.
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4 Diretrizes de instalagao

410 que este capitulo contém

Este capitulo descreve a instalagdo mecéanica e a instalagao elétrica do VFD.

<> Somente profissionais treinados e qualificados estao autorizados a realizar as operagdes mencionadas neste capitulo.
Realize as operagdes de acordo com as instrugdes apresentadas no capitulo 1 Precaugdes de seguranga. Ignorar
essas precaugdes de seguranga pode resultar em lesdes fisicas, morte ou danos ao dispositivo.

< Certifique-se de que a alimentagéo do VFD tenha sido desconectada antes da instalagéo. Se o VFD tiver sido ligado,
desconecte a alimentagéo do VFD e aguarde pelo menos o tempo especificado no VFD, e certifique-se de que o

indicador POWER esteja desligado. Vocé esta

Recomenda-se o uso de um multimetro para verificar e garantir que a tenséo do barramento CC do VFD esteja
abaixo de 36V.

<> Ainstalagéo do VFD deve ser projetada e feita de acordo com as normas locais aplicaveis.
leis e regulamentos. A INVT ndo assume qualquer responsabilidade por qualquer instalagédo de VFD que viole as
leis ou regulamentos locais. Se as recomendagdes fornecidas pela INVT néo forem seguidas, o VFD podera
sofrer

problemas que a garantia n&o .

4.2 Instalagdo mecanica
4.2.1 Ambiente de instalagao

O ambiente de instalagdo é essencial para que o VFD opere com o melhor desempenho em longo prazo. Instale o VFD em um ambiente que atenda aos
seguintes requisitos.

Meio ambiente Condigédo

Local de instalagéo .
Interior

< -10-+50°C.
< Quando a temperatura ambiente exceder 40°C, reduza em 1% para cada aumento de 1°C.

< Nao use o VFD quando a temperatura ambiente for superior a 50°C.
<> Para aumentar a confiabilidade, ndo use o VFD em locais onde a temperatura muda rapidamente.

< Quando o VFD for usado em um espago fechado, como um gabinete de controle, use um
ventilador de resfriamento ou ar condicionado para resfriamento, evitando que a temperatura interna

ultrapasse a temperatura necessaria.
Temperatura

ambiente < Quando a temperatura estiver muito baixa, se vocé quiser usar o VFD que foi
em marcha lenta por um longo periodo, instale um dispositivo de aquecimento externo antes do uso para

eliminar o congelamento no interior do VFD. Caso contrario, o VFD podera ser danificado.
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Meio ambiente Condigao
< Menos de 90%
Umidade relativa
< A condensagéao n&o € permitida.
(RH)
<> A umidade relativa maxima. RH n&o pode exceder 60% no ambiente onde ha
gases Corrosivos.
Temperatura de
P -30-+60°C
armazenamento
Instale o VFD em um local:
< Longe de fontes de radiagéo eletromagnética
<> Longe de névoa de dleo, gases corrosivos e gases combustiveis
< Sem a chance de objetos estranhos, como pé de metal, poeira, éleo e agua, cairem no VFD (n&o instale o VFD
sobre objetos combustiveis)
Ambiente de como a madeira)
eXecugao
< Sem substancias radioativas e objetos combustiveis
< Sem gases ou liquidos perigosos
< Com baixo teor de sal
< Sem luz solar direta
< Inferior a 1000 m
Altitude < Quando a altitude exceder 1.000 m, reduza 1% para cada aumento de 100 m.
< Quando a altitude do local de instalagéo for superior a 3000 m, consulte o INVT local
revendedor ou escritorio.
Vibragéo Vibragdo maxima ACC: 5,8 m/s©,6 g)
Instalagdo
Instale o VFD verticalmente para garantir um bom desempenho de dissipagao de calor.
diregao

422 Diregéo da instalagao
O VFD pode ser instalado na parede ou em um gabinete.

O VFD deve ser instalado verticalmente. Verifique a posigao de instalagédo de acordo com os requisitos a seguir. Para obter detalhes sobre as dimensées
gerais, consulte o Apéndice C Desenhos dimensionais.

oK NG NG

Instalagéo vertical b. Instalagéo horizontal c. Instalagéo lateral

Figura 4-1 Diregéo de instalagéo do VFD
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4.2.3 método de montagem

O método de montagem do VFD varia de acordo com o tamanho. Os métodos de montagem incluem montagem na parede, montagem em flange
(aplicavel a modelos de 200 kW e inferiores) e montagem no piso (aplicavel a modelos de 220-500 kW).

Montagem em parede Montagem em flange

=
-

}s

e

Figura 4-2 Método de montagem O

procedimento de montagem é o seguinte:

1. Marque as posicdes dos furos de instalagéo. Para obter detalhes sobre as posi¢des dos furos de instalagao, consulte o Apéndice D Diagramas
de dimensoes.

2. Monte os parafusos ou porcas nas posigoes designadas.

3. Encoste o VFD na parede.

4. Aperte os parafusos.

Observagéo:

< A placa de montagem de flange deve ser usada para montagem de flange.

< Os modelos 380V 220-500kW VFD suportam a base de instalagéo (pega opcional), que pode abrigar um reator CA de saida.



Goodrive270 series VFD para ventilador e bomba Diretrizes de instalaggo

424 Instalagdo de um VFD
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Figura 4-3 Instalagao de um VFD

Observagao: Para as folgas B e C, cada uma deve ter no minimo 100 mm.

4.2.5 Instalagao de varios VFDs

] p Arauente C

:
g

mec

Figura 4-4 Instalagéo paralela

Observagéo:

<> Quando vocé instalar VFDs de tamanhos diferentes, alinhe a parte superior de cada VFD antes da instalagéo para facilitar a manutengao
futura.

< Para as folgas B, D e C, cada uma deve ter no minimo 100 mm.
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4.2.6 Instalagao vertical

N

Figura 4-5 Instalag&o vertical

Observagao: durante a instalagéo vertical, é necessario instalar o defletor de ar, caso contrario, o VFD sofrera interferéncia muatua e o efeito de
dissipacao de calor sera prejudicado.
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4.2.7 instalagéo inclinada

Figura 4-6 Instalagao inclinada

Observagao: Durante a instalagdo inclinada, é necessario garantir que o duto de entrada de ar e o duto de saida de ar estejam separados um do outro
para evitar interferéncia matua.

4.2.8 Instalagao do gabinete
4.2.8.1 Descrigao da dissipagao de calor

Os modelos GD270 220-500kW (L1/L3) podem ser montados em gabinetes. A dissipagéo de calor deve ser considerada para o método de montagem
em gabinete.

A Figura 4-7 mostra como montar o VFD em um gabinete de exaustdo direta (sem um ventilador na parte superior).



Goodrive270 series VFD para ventilador e bomba Diretrizes de instalagdo

caaco o JIHHIRH

outlet cover  § & Heat dissipation

. ; % % —_— ﬁ”" peoed
Air 7 _
baffle Sealing sponge

E b

S Breaker Power unit

(o] o

o~ Cgl_)lnet— Cabinet front door
Input wiring
copper bar

Input AC reactor

;
%

Front-door
air inlet

Figura 4-7 Diagrama de montagem do VFD em um gabinete de exaustéo direta

Conforme mostrado na Figura 4-8, o duto de ar do VFD deve ser isolado dentro do gabinete para evitar que o ar quente na saida do VFD circule
dentro do gabinete, e o projeto do defletor de ar para isolamento garante que o ar quente seja descarregado dos orificios de resfriamento na parte
superior do gabinete.

Observagdo: Uma esponja de vedagdo 40x40 deve ser usada na posigao correspondente ao defletor de ar no painel da porta frontal, o que evita
curto-circuito no duto de ar.

/’/ \\
. . /://A k\\
Cabinet-top air ) P
g T
outlet cover ; =T Ay

Airbaffe — |y

|| Sealing sponge

Figura 4-8 Diagrama do projeto do defletor de ar

20
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4.2.8.2 pPontos de atengao

Recomenda-se que o gabinete adote o gabinete de perfil de nove dobras (gabinete PS). Antes de montar o VFD, instale duas vigas transversais de
suporte inferior, um suporte de montagem e um trilho de montagem no gabinete e projete a viga transversal de montagem para a fixagdo do VFD e
reserve orificios de fixacdo na viga transversal de montagem (consulte C.4.3 Dimensdes de montagem no piso para obter o local e o tamanho
especificos). Reserve o espaco dentro do gabinete para conectar a barra de cobre que sai do lado do VFD.

A VFD pode ser empurrada para dentro e para fora do gabinete por meio do trilho e dos quatro rodizios na parte inferior da VFD. Observe que a VFD
pode ser para dentro ou para fora do gabinete somente depois que os rodizios estiverem alinhados com o trilho. Para garantir a seguranga,
providencie duas pessoas para empurrar a VFD para dentro ou para fora do gabinete.

Observagao:

<~ A Figura 4-9 mostra o espago de montagem. Vocé néo s¢ precisa reservar espaco suficiente para dissipagédo de calor para o VFD, mas também
precisa considerar a condi¢do de dissipagao de calor para outros dispositivos na instalagéo.

gabinete.
i A — D,
o
W
il /g
L= | ] -]
etz () — _—
oz 2 [~
g Vertical T T T

Figura 4-9 Requisitos de espago de montagem

<> Area efetiva real da entrada de ar do gabinete (indicando a area do orificio de passagem): Para GD270-220-4(-Ln) e GD270-250-4(-Ln), a 4rea de
entrada de ar é de 42210 mm?e a &rea de saida de ar é de 67875 mm?; Para
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GD270-280-4(-Ln), GD270-315-4(-Ln) e GD270-355-4(-Ln), a area de entrada de ar & de 63315 mm?e a area de saida de ar é de 101305 mm?;
para GD270-400-4-Ln, GD270-450-4-Ln e GD270-500-4-Ln, a area de entrada de ar € de 63315 mm?e a area de saida de ar é de 101305 mm?2.

< Os terminais de cobre da linha de energia do circuito principal precisam ser operados com ferramentas semelhantes a ferramentas de manga com
extensoes.
< A VFD pode ser empurrada para dentro ou para fora do gabinete somente depois que os rodizios estiverem alinhados com o trilho. Para garantir a

seguranga, providencie duas pessoas para empurrar a VFD para dentro ou para fora do gabinete. Consulte a Figura 4-15 e a Figura 4-16.

<~ Para montagem no gabinete, consulte o diagrama de layout do gabinete na Figura 4-10. A estrutura do gabinete tem 2200*800*600 (unidade: mm,
incluindo a tampa superior de ventilagdo do gabinete H200). Para fixar a montagem no gabinete, vocé deve montar a base do gabinete H100. O

defletor de ar deve ser montado em

na parte superior do gabinete para evitar que o ar quente na saida do VFD circule dentro do gabinete. Uma esponja de vedagéo 40X40 deve ser
usada na posigéo correspondente ao defletor de ar no painel da porta frontal, o que evita curto-circuito no duto de ar. Além disso, as aberturas
de entrada de ar devem ser feitas na parte inferior da porta do gabinete.

< O suporte de montagem inferior no gabinete é uma pega padréo, fornecida junto com o VFD. A viga transversal de suporte inferior € o trilho de
montagem sdo pegas opcionais.

Cabinet-top ai
outlet cover

Heat dissipation

: il

; airflow
Air .
el Sealing sponge
q
S Breaker HF ] Power unit
™~ " aecsaces
o' Cabinet Aol od - Cabinet front door
Input wiring e afe s
copper bar Citgr =il jimn
|f|?f|"1|’|
LG
| i E E: -
nput AC reactor\\ Y Fro‘nt. door
o [~ % air inlet

!

Figura 4-10 Layout recomendado do gabinete

22



Goodrive270 series VFD para ventilador e bomba Diretrizes de instalagdo

4283 p i de no
Nao. Descrigao
1 Monte a viga transversal para a fixagdo do VFD no gabinete de perfil de nove dobras. (Consulte a Figura 4-11.)
2 Fixe as vigas transversais do suporte inferior e o suporte de montagem no gabinete. (Consulte a Figura 4-13.)

3 Monte o trilho de montagem (pega opcional) e monte-o no gabinete.

Peca a duas pessoas para alinhar os rodizios do VFD com o trilho de montagem e empurrar o VFD para o gabinete. (Consulte

4 a Figura 4-15 e a Figura 4-16. Use a corda auxiliar para montagem a fim de evitar que o VFD tombe lateralmente durante o
empurrar para dentro ou para fora).
Remova o cabo auxiliar para montagem e insira os parafusos nos orificios de fixagdo na parte traseira, superior e inferior do VFD
5 para fixar o VFD na viga transversal de montagem. (Consulte a Figura
4-18)
6 Remova o trilho de montagem quando tiver certeza de que a montagem esta segura.
1. Fixe a travessa de montagem e reserve os furos de fixagdo.
(1) O gabinete de perfil de nove dobras (gabinete PS) é recomendado. A Figura 4-11 mostra a vista ampliada da segéo transversal do perfil de

nove dobras.

(2) Ao montar um VFD GD270 280-500kW em um gabinete de perfil de nove dobras com profundidade de 600 mm, é necessario dobrar a
travessa de montagem para dentro (mostrado na Figura 4-12) para aproveitar o espago da coluna, o que n&o é necessario para a montagem
em um gabinete padréo com profundidade de 800 mm ou mais.

Mounting crossbeam Nine-fold profile

800mm
Mounting crossbeam
= @
VFD 600mm
.
Nine-fold profile cabinet
[iu T '-.‘ 1
Front door

Figura 4-11 Vista superior da montagem de um VFD GD270 280-500kW em um gabinete
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Mounting hole

Mounting crossbeam

Nine-fold profile
frame of cabinet

Power unit

Figura 4-12 Vista tridimensional da montagem de um VFD GD270 280-500kW em um gabinete

2. Fixe as vigas transversais do suporte inferior e o suporte de montagem. (Consulte a Figura 4-13.)

(1 ) Use oito porcas gaiola M8 para fixar as duas vigas transversais de suporte inferior na base da estrutura do gabinete de perfil de nove dobras.
(As travessas de suporte sdo projetadas pelo usuario, T22,5 mm, firmemente instaladas).

(2) Fixe o suporte de montagem na base da estrutura do gabinete com perfil de nove dobras com seis parafusos auto-roscantes M5, conforme
mostrado na figura a seguir. Para obter detalhes sobre as dimensdes do suporte de montagem, consulte a Figura C-16 e a Tabela C-8.

(3) Se vocé usar outro tipo de gabinete, mas ndo o gabinete de perfil de nove dobras, os furos de fixagdo para o suporte de montagem
precisargo ser perfurados e montados no local.

si—="Two bottom support crossheams
support the entire machine. The
support crossheam material thickness

must be at least 2.5mm

Nine-fold profile cabinet

M5 self-tapping screws Bottom mounting bracket

Opcs

Figura 4-13 Diagrama de montagem do suporte inferior
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3. Monte o trilho de montagem (pega opcional).

Conforme mostrado na Figura 4-14, monte o trilho de montagem, alinhe os dois ganchos frontais com o entalhe do perfil de nove dobras e encaixe-

os no lugar.
Cabinet
Mounting rail -
‘\v Z Mounting bracket
Figura 4-14 Diagrama do trilho de montagem
4. Empurre o VFD para dentro do gabinete.

Figura 4-15 Alinhamento dos rodizios da VFD com o trilho de montagem
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Figura 4-16 Empurrando o VFD para dentro do gabinete lentamente

Observagao: Como o baricentro do VFD é muito alto, use o cabo auxiliar para a montagem a fim de evitar que o VFD vire durante o push-in ou push-
out. Veja a figura a seguir.
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5. Remova o trilho de montagem.

Figura 4-18 Fixag&o da VFD na viga transversal do gabinete por meio dos quatro orificios de fixagao na parte traseira da VFD

27



Goodrive270 series VFD para ventilador e bomba Diretrizes de instalagdo

6. Preste ateng&o ao seguinte:
(1 ) Retire o VFD do gabinete seguindo o procedimento anterior na sequéncia inversa.

(2) Ao fixar o VFD, certifique-se de que os quatro orificios de montagem do VFD estejam firmemente conectados & viga transversal de
montagem.

(3) Use o anel de elevagdo na parte superior do VFD para levantar e mover. Nunca aplique forga nos terminais de barramento positivo e
negativo.

(4) Se precisar colocar a VFD verticalmente, evite aplicar forga nas laterais da VFD ou colocar a VFD em uma superficie inclinada. Se o angulo
de inclinagao for superior a 5°, a VFD podera sofrer capotamento, pois ela & grande e pesada (cerca de 200 kg).
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4.3 Fiagéo padrio do circuito principal

431 Diagramas de fiagao do circuito principal

+() (-)
< (
& &
v
ﬂw Reser - R v
Alimentagéo 3PH i
o NP S G 380V VFD . L
—
Fusivel e

Figura 4-19 Diagrama de fiagao do circuito principal AC 3PH 380V

Observagao:

< O fusivel, o reator de entrada, o filtro de entrada, o reator de saida e o filtro de saida sé&o pegas opcionais. Para obter detalhes, consulte o "Apéndice D
Acessorios periféricos opcionais".

<> Se voceé precisar do reator CC integrado, adquira o modelo VFD com o sufixo "-L1".

4.3.2 Diagrama de terminais do circuito principal

RIS|T|UJV W]

88

& 15
:I:_II

=0

515

Figura 4-20 Diagrama do terminal do circuito principal para 3PH 380V 1,5-7,5kW (unidade: mm)

GI@PBIRI[sITIU]V]W)
PR =

145 125

116

Figura 4-21 Diagrama de terminais do circuito principal para 3PH 380V 11-15kW (unidade: mm)
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Figura 4-22 Diagrama de terminais do circuito principal para 3PH 380V 18,5-22kW (unidade: mm)

(Pl RIsTTIU] VW)

S IESIENENEN E I IE

17 4, 17
136

Figura 4-23 Diagrama de terminais do circuito principal para 3PH 380V 30-37kW (unidade: mm)

(=) PBR S T U V W)

S

178

Figura 4-24 Diagrama de terminais do circuito principal para 3PH 380V 45kW (unidade: mm)

2032

Figura 4-25 Diagrama de terminais do circuito principal para 3PH 380V 55-90kW (unidade: mm)
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280

2@>§i} ojlofiojiomoo
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power | ) | ()] PB—ioToOR

Figura 4-26 Diagrama de terminais do circuito principal para 3PH 380V 110-132kW (unidade: mm)
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Figura 4-27 Diagrama de terminais do circuito principal para 3PH 380V 160-200kW (unidade: mm)
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Figura 4-28 Diagrama de terminais do circuito principal para modelos padrdo 3PH 380V 220-250kW e modelos (-L1) com reatores CC incorporados
(unidade: mm)

o o
® ‘ ® i
e _— o o o o
g; @ @ 33 (] o o
] EE

Figura 4-29 Diagrama de terminais do circuito principal para modelos 3PH 380V 220-250kW (-L3) com reatores de saida

(unidade: mm)
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Figura 4-30 Diagrama de terminais do circuito principal para modelos padréo 3PH 380V 280-355kW e modelos (-L1) com reatores CC integrados
(unidade: mm)
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Figura 4-31 Diagrama de terminais do circuito principal para modelos 3PH 380V 280-355kW (-L3) com reatores de saida

(unidade: mm)
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Figura 4-32 Diagrama de terminais do circuito principal para modelos padrao 3PH 380V 400-500kW e modelos (-L1) com reatores CC integrados
(unidade: mm)
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Figura 4-33 Diagrama de terminais do circuito principal para modelos 3PH 380V 400-500kW (*L3) com reatores de saida

(unidade: mm)
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Simbolo do terminal Descrigao
R,S, T Terminais de entrada CA 3PH, conectados a rede
u,v,w Terminais de saida CA 3PH, que se conectam ao motor na maioria dos casos
() (+) e (-) podem compartilhar o barramento CC ou conectar-se a uma fonte de alimentagédo CC externa.
)
PE Terminal de aterramento para prote¢do segura; cada maquina deve ter dois terminais PE e é necessario um
aterramento adequado

Observagao:

< Nao use cabos de motor assimétricos. Se houver um condutor de aterramento simétrico no cabo do motor além da camada blindada condutora, aterre

o condutor de aterramento na extremidade do VFD

e a extremidade do motor.

<> Passe o cabo do motor, o cabo de alimentagao de entrada e o cabo de controle separadamente.

<$ (+) e (-) séo usados apenas para varios VFDs que compartilham o barramento CC, mas nédo s&o usados para entrada de energia CC.

4.3.3 Procedimento de fiagao para os terminais do circuito principal

1. Conecte a linha de aterramento do cabo de alimentagao de entrada ao terminal de aterramento (PE) do VFD e conecte o cabo de entrada 3PH
aos terminais R, S e T e aperte-os.

2. Conecte o fio terra do cabo do motor ao terminal PE do VFD, conecte o cabo 3PH do motor aos terminais U, Ve W e aperte-o.

3. Prenda mecanicamente todos os cabos fora do VFD, se permitido.

L= LD

O parafuso nao esta O parafuso esta preso.
preso.

Figura 4-34 Diagrama de instalagéo do parafuso
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4.4 Fiagso padrio do circuito de controle

441 Diagrama de fiagao do circuito de controle basico

VFD
FWD L ACO Saida analogica 0-
Movimentagd s2 ’_@ (ER 1ovp20mA
opara frente vV IGND
Redefinigiode __ s3 ’_@
Talhas
sa @ % Aot Saida analdgica 0-
= ER io2ma
com
o S4rv1
o - v
24V Sav1 com saida
/ PE
RS485
Entrada analégica multfuncional comuricagao
™ Energia usada para
I Configuragéio de frequéncia de
+10V
Al Nl
e A2 v
ROTA
GND o
Saida do
~ T e RO1B g0
ROIC
ELY —
(Externo)

Figura 4-35 Diagrama de fiagdo do circuito de controle

Observagao: se o espago de saida da placa de passagem de fios for insuficiente quando todos os terminais da placa de controle estiverem
conectados, corte o orificio na tampa inferior para a saida de fios. Se uma situagéo perigosa quando o orificio for cortado para uma finalidade que nao
seja a saida de fios, ndo assumiremos nenhuma responsabilidade.

Nome Descrigdo
+10V Fonte de alimentagao de +10,5 V fornecida localmente
Faixa de entrada: Para Al1, 0(2)-10V ou 0(4)-20mA Para Al2, -10V-
Al oV
Impedancia de entrada: 20kQ para entrada de tensao; 250Q para entrada de corrente O uso de tens&o ou
corrente para a entrada é definido pelo jumper J11. Resolugao: 5mV quando 10V corresponde a 50Hz
Erro: +0,5% quando a entrada esta acima de 5V/10mA a 25°C
A2
GND Potencial zero de referéncia de +10,5 V
AOO Faixa de saida: 0(2)-10V ou 0(4)-20mA
O uso de tensao ou corrente para a saida de AOO e AO1 ¢ definido pelos jumpers J7 e J6.
Erro: +0,5% quando a saida € de 5V a 25°C
AO1
Nome Descrigao

36



Goodrive270 series VFD para ventilador e bomba Diretrizes de instalagdo

RO1A
Saida RO1; RO1A: NA; RO1B: NF; RO1C: comum Capacidade de contato: 3A/AC250V,
RO1B 1A/IDC30V
RO1C
CoM Terminal comum de +24V
Capacidade do interruptor: 50mA/30V Faixa de
Ve frequéncia de saida: 0-1kHz
Y1 e S4 compartilham o terminal de saida. A selegéo é feita por meio de J10.
485+ A porta de comunicagdo RS485, a porta de sinal diferencial RS485 e a porta de comunicagao RS485 padrao devem usar
pares blindados trangados; o terminal de 1200hm
485- O resistor correspondente para comunicagao RS485 é conectado por meio do jumper J8.
PE Terminal de aterramento
Usado para fornecer energia de trabalho digital de entrada do externo para o interno
Pw Faixa de tens&o: 12-30V
Fonte de alimentagdo do usuario fornecida pelo VFD, 24V (-10%-+15%). Corrente méaxima de saida:
v 200mA
S$1 Entrada digital 1 M Impedancia interna: 3,3kQ
. A entrada de tenséo de 12 a 30 V é aceitavel
S2 Entrada digital 2
. Terminal de entrada bidirecional, compativel com NPN e PNP
s3 Entrada digital 3 * Frequéncia méaxima de entrada: 1kHz
. Todos séo terminais de entrada digital programaveis, fungdes podem ser definidas por
meio de cédigos de fungdo
sS4 Entrada digital 4 * S4 e Y1 compartilham o terminal de saida. A selegao é feita
até J10.
Além das fungdes de entrada digital, o terminal também pode atuar como um canal de entrada de pulso de alta frequéncia.
Frequéncia maxima de entrada: 50kHz
HDIA Taxa de servigo: 30%-70%
4.4.2 pi de o do sinal de da/said

Vocé pode selecionar o modo NPN/PNP e a alimentagéo interna/externa por meio do conector curto tipo U. O modo interno NPN é adotado por padréo. O
modo interno NPN ¢ adotado por padrao.
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Diretrizes de instalagdo
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Jumper em forma de U entre COM e
P

Figura 4-36 Posigédo do conector curto tipo U

Se o sinal de entrada for proveniente do transistor NPN, ajuste o jumper em forma de U entre +24V e PW com base na energia usada, de acordo com a

figura a seguir.

Energia intema (Modo NPN )

1 COM

[+24v

o

° L
Energia externa (Modo NPN )

Figura 4-37 Modo NPN

Se o sinal de entrada vier do transistor PNP, ajuste o jumper em forma de U com base na poténcia usada, de acordo com a Figura 4-38.

Alimentagao interna (modo PNP)

Alimentagao externa (modo PNP )

B

Ui

4.5 Fiacao externa opcional do teclado

O VFD suporta teclado de LED opcional (BOP-270) e teclado de LCD (SOP-270). Observe o seguinte ao conectar externamente um teclado opcional:

< Os modelos de 1,5 a 22 kW usam o design de teclado de filme, que permite conectar um teclado externo opcional de LED ou LCD ao gabinete

elétrico por meio da interface de teclado A. Com a conex&o a um teclado externo, o VFD suporta a exibicéo e a operagéo tanto filme local

quanto no teclado de LCD.

Figura 4-38 Modo PNP

38



Goodrive270 series VFD para ventilador e bomba Diretrizes de instalagdo

teclado e teclado externo.

< Os modelos de 30kW e superiores séo configurados com teclados independentes como pegas padrdo. Antes da entrega, o teclado local de
qualquer um desses modelos foi conectado a interface de teclado B por padréo. Se quiser mover o teclado do gabinete local para o gabinete
elétrico, para facilitar a fiagdo, desconecte a fiagdo padrédo do teclado e conecte o teclado por meio da interface de teclado A. As interfaces

de teclado A e B ndo podem ser conectadas ao mesmo tempo. Caso contrario, o teclado ndo funcionara ou nao sera exibido corretamente.

-
g‘i Interface do teclado B
FURUAUALFURUFURUAL

beo||llccccscsssss

EELH W EEEEERE i

mil\

Interface do teclado A

Figura 4-39 Interface do teclado externo

4.6 Protegio da fiagio

(1 ) Protecao do VFD e do cabo de alimentacao de entrada em caso de curto-circuito

O VFD e o cabo de alimentagéo de entrada podem ser protegidos em caso de curto-circuito, evitando a sobrecarga térmica. Execute as medidas de

protecéo de acordo com a figura a seguir.

Cabo de

Fusivel

( ,

Figura 4-40 Configuragédo do fusivel

Observagao: Selecione o fusivel de acordo com o manual. Em caso curto-circuito, o fusivel protege a alimentagéo de entrada
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para evitar danos ao VFD; se ocorrer um curto-circuito interno no VFD, ele podera proteger os equipamentos vizinhos contra danos.
(2) Protegao do motor e do cabo do motor em caso de curto-circuito

Se o cabo do motor for selecionado com base na corrente nominal do VFD, o VFD sera capaz de proteger o cabo do motor e o motor durante um
curto-circuito sem outros dispositivos de protegéo.

< Se o VFD estiver conectado a varios motores, use um interruptor ou disjuntor de sobrecarga térmica separado para

A proteger o cabo e o motor, 0 que pode exigir o fusivel corte a corrente de curto-circuito.

(3) Protecéo do motor contra sobrecarga térmica

O motor deve ser protegido contra sobrecarga térmica. Quando a sobrecarga ¢ detectada, a corrente deve ser cortada. O VFD é equipado com a
funcédo de protegdo contra sobrecarga térmica do motor, que pode bloquear a saida e cortar a corrente (se necessario) para proteger o motor.

(4) Conexdo de bypass

Em alguns cenarios criticos, o circuito de conversdo de poténcia/frequéncia variavel precisa ser configurado para garantir a operagao adequada do
sistema quando ocorrer uma falha no VFD.

Em alguns cenérios especiais, como na inicializagao suave, a execugdo da frequéncia de energia é realizada diretamente apés a inicializagéo, o que
requer conexao de desvio.

< Nao conecte nenhuma fonte de energia aos terminais de saida do VFD U, V e W. A tensao aplicada ao cabo do motor

A pode causar danos permanentes ao VFD.

Se for necessaria uma troca frequente, € possivel usar a chave com intertravamento mecanico ou um contator para garantir que os terminais do motor
nao sejam conectados simultaneamente aos cabos de alimentagéo de entrada e as extremidades de saida do VFD.
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5 Diretrizes basicas de operagao

510 que este capitulo contém
Este capitulo o instrui sobre como usar o teclado do VFD e comissionar as fungdes comuns do VFD.
5.2 Introdug3o ao teclado

Os modelos Goodrive270 de 30kW e superiores foram configurados com teclados de LED que podem ser conectados externamente; os modelos de
22kW e inferiores foram configurados com teclados de filme. E possivel usar o teclado para controlar a partida e a parada, ler dados de status e definir
parametros do VFD.

Figura 5-1 Teclado de LED padréo Figura 5-2 Teclado de filme
Figura 5-3 Teclado LCD opcional

Observagéo:

< O teclado de LED é uma pega padréo para o VFD. Além disso, o teclado LCD (uma pega opcional) pode ser fornecido conforme necessario. O
teclado LCD é compativel com varios idiomas, fungao de copia de parametros e tela de alta definigdo com dez linhas. O tamanho da instalagéo
do LCD é compativel com o teclado de LED. Para obter detalhes sobre como operar o teclado LCD, consulte o capitulo 5 do manual de

operagdo do VFD multifuncional de alto desempenho da série Goodrive350.

< Se precisar instalar o teclado externamente (ou seja, em outra posigdo em vez de no VFD), vocé pode usar parafusos M3 para fixar o teclado ou
pode usar o suporte de instalagdo do teclado para instalar o teclado. O suporte de montagem € uma pega opcional para os modelos de 380 V

de 1,5 a 90 kW, mas € uma pega de montagem opcional.

pega padrao para os modelos de 380V 110-500kW.

Nao. Nome Descrigao

Indicador de status de funcionamento do VFD.
) Desligado: o VFD esta parado.
Indicador de

1 status RUN/TUNE Piscando: O VFD esta fazendo o ajuste automatico dos parametros.

Ligado: O VFD esta funcionando.

Néo. Nome Descrigéo

#“
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Indicador de marcha & frente ou a ré.
FWD/REV LED apagado: O VFD esta funcionando para frente. LED

aceso: O VFD esta funcionando em sentido inverso.

Indica se o VFD ¢é controlado por meio do teclado, dos terminais ou dal
comunicagéo.

Desligado: o VFD é controlado pelo teclado.

Piscando: O VFD é controlado pelos terminais.

Ligado: O VFD é controlado por controle remoto

comunicag&o.

LOCAL/REMOT

Indicador de falha;

LED aceso: em estado de falha LED

|AGE! apagado: em estado normal

LED piscando: em estado de pré-alarme

Unidade exibida atualmente

0_7 Hz Unidade de frequéncia
Indicador — RPM Unidade de velocidade de rotagio
2 5
de unidade O; A Unidade atual
% Porcentagem
( ]: \ Unidade de tensdo
O LED de cinco digitos exibe varios dados de monitoramento e cédigos de alarme, como o
configuragéo de frequéncia e frequéncia de saida.
Tela Meios Tela Meios Tela Meios
[ i
0 0 ! 1 Z 2
2 3 “ 4 5 5
Zona de E 6 _= 7 E 8
3 exibicao
digital E 9 H A tl b
r
L C a d £ E
]
- F H H H |
] i
L L o N A n
o (6] = P r r
v
5 S E t X v
L v - B
Nao. Nome Descrigao

42




Goodrive270 series VFD para ventilador e bomba

Diretrizes basicas de operagéo

Digital

4 potenciémetro

Usado para regulagem de frequéncia. Para obter detalhes, consulte a descri¢do de P08.42.

5 Chaves

Teclade
programagao

Pressione-a para entrar ou sair dos menus de nivel 1 ou excluir um
parametro.

Tecla de
confirmagéo

Pressione-a para acessar os menus no modo cascata ou confirmar a
configuragdo de um parametro.

Tecla para cima

Pressione-a para aumentar os dados ou mover para cima.

Teclapara |Pressione-a para diminuir os dados ou mover-se para baixo.
baixo
Pressione-a para selecionar os parametros de exibigao para a direita
Tecla d na interface do VFD no estado parado ou em funcionamento ou para
ecla de
selecionar os digitos a serem alterados
deslocamento _ R
| durante a configuragéo dos parametros.
para a direita
Pressione-o para operar o VFD ao usar o teclado para controle.
Chave de
execugao
Pressione-a para parar o VFD que esta funcionando. A fungéo dessa
Tecla tecla é restrita por P07.04. No estado de alarme de falha, essa tecla
STOP Stop/Res | hode ser usada para redefinir
RST et em qualquer modo de controle.
Atalho
multifuncional
chave

A fungao é determinada por P07.02.

5.3 Tela do teclado

O teclado do VFD pode exibir os parametros do estado parado, os parametros do estado de funcionamento, o status de edigdo do parametro de fungéo e

o status do alarme de falha.

5.3.1 Exibigao de parametros de estado parado

Quando o VFD esta no estado parado, o teclado exibe os parametros do estado parado. Consulte a Figura 5-4.

No estado de parada, vérios tipos de parametros podem ser exibidos. Vocé pode determinar quais parametros séo exibidos no estado de parada
configurando o cddigo de fungao P07.07. Para obter detalhes, consulte a segdo
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descri¢do de P07.07.

No estado parado, ha 15 parametros que podem ser selecionados para exibigao, incluindo a frequéncia definida, a tensado do barramento, o valor de
referéncia do PID, o valor de feedback do PID, o status do terminal de entrada, o status do terminal de saida, a configuragao de torque, o PLC e a
etapa atual da velocidade de varias etapas, o valor Al1, o Al2, o valor Al3, a frequéncia HDI de pulso de alta velocidade, o valor de contagem de pulso,
o valor do comprimento e a frequéncia limite superior (Hz

on). Vocé pode pressionar ) /SHIFT para deslocar os parametros selecionados da esquerda para a direita ou pressionar [RAPIDO/JOG

(P07.02=2) para deslocar os parametros selecionados da direita para a esquerda.
5.3.2 Exibigdo de parametros de estado de execugao

Apos receber um comando de funcionamento valido, o VFD entra no estado de funcionamento e o teclado exibe

parametros de estado de funcionamento, com o RUN/TUNE ligado. O estado ligado/desligado do IFWD/REV

& determinado pela dire¢do real de funcionamento. Consulte a Figura 5-4.

No estado de funcionamento, ha 25 parametros que podem ser selecionados para exibigao, incluindo a frequéncia de funcionamento, a frequéncia
definida, a tensdo do barramento, a tenséo de saida, a corrente de saida, a velocidade de funcionamento, a poténcia de saida, o torque de saida, o
valor de referéncia do PID, o valor de feedback do PID, o status do terminal de entrada, o status do terminal de saida, a configuragao do torque, o
valor do comprimento, o PLC e a etapa atual da velocidade de varias etapas, Al1, Al2, AI3, a frequéncia HDI de pulso de alta velocidade, a
porcentagem de sobrecarga do motor, a porcentagem de sobrecarga do VFD, o valor de referéncia da rampa, a velocidade linear, a corrente de
entrada CA e a frequéncia limite superior (Hz ligado). Vocé pode determinar quais parametros séo exibidos no estado parado configurando os cédigos
de fungéo P07.05 e P07.06. Vocé pode

imprensa para mudar os parametros selecionados da esquerda para a direita ou pressione para mudar a selegéo

parametros da direita para a esquerda.

5.3.3 Exibicao de alarmes de falha
) /SHIFT RAPIDO/JOG
Depois de! =—erainal de falha, o VFD entra imediatamente no estado de alarme de falha e o codigo de falha pisca em

o teclado e o AGE esta aceso. Vocé pode executar a redefinicao de falhas usando o botdao ETOP/RST chave,
o

terminais de controle ou comant municagao.
Se a falha persistir, o codigo de falha sera continuamente.
5.34 Edigao de codigos de fungao

Vocé pode pressionar a ted para entrar no modo de edigao no estado parado, em execugéo ou de alarme de falha (se

se for usada uma senha de usuario, consulte a descrigdo de P07.00). O modo de edigdo contém dois niveis de menus na seguinte sequéncia: Grupo de
codigos de fungdo ou nimero de cddigo de fungdo— Cédigo de fungéo

configuragéo. Vocé pode pressionar a tecdPADOS/ENT | para entrar na interface de exibigao do parametro de fungéo. Na tela

Na interface de exibi¢do dos parametros da fungao, vocé pode pressionar a tecla para salvar as configuragdes dos parametros ou
pressione aiec para sair da interface de exibig&o de parametros.
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Exibigéo de parametros em esiado parado Exibigao de parametros em estado de funcionamento Exibigio de falhas

Figura 5-4 Tela de status

5.4 operagio do VFD por meio do teclado

Vocé pode operar o VFD usando o teclado. Para obter detalhes sobre as descrigdes dos codigos de fungao, consulte a lista de codigos de fungao.

541 Modificagao de codigos de fungao

O VFD oferece trés niveis de menus, incluindo:

< Numero do grupo de cédigos de fungdo (menu de nivel 1)

< Numero do codigo da fungéo (menu de nivel 2)

N Configuragéo do codigo de fungéo (menu de nivel 3)

Observagao: Ao realizar operagdes no menu de nivel 3, vocé pode pressionar o botdo ou
para retornar ao menu de nivel 2. Se vocé pressionar a tecla o valor definido do parametro sera

salva primeiro na placa de controle e, em seguida, o menu de nivel 2 é , exibindo a proxima fungéo

codigo. Se vocé pressionar a tecla o menu de nivel 2 retornara diretamente, sem salvar o codigo definido.

valor do parametro, e o codigo de fungdo atual é exibido.

Se vocé entrar no menu de nivel 3, mas o parametro nao tiver um digito piscando, o parametro ndo podera ser modificado devido a um dos seguintes
motivos:

< Ele é somente leitura. Os parametros somente leitura incluem parametros de detecgéo reais e parametros de registro em execug&o.

<> Ele ndo pode ser no estado de execugao e s6 pode ser modificado no estado de parada. Exemplo: Altere o valor de

P00.01 de 0 para 1.
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Y A para modificar o valor.

Figura 5-5 Modificagdo de um parametro

Observagéo: Ao definir o valor, vocé pode pressional

5.4.2 Definigao de uma senha para o VFD

O VFD oferece a fungéo de protegéo por senha do usuario. Quando vocé define P07.00 como um valor diferente de zero, o valor é a senha do usuario.

Se a protegédo por senha estiver ativada, " . Bl " sera exibido quando
Il

N . . s - X AT ¥ .
vocé pressiona atecla novamente para entrar na interface de edigéo do cédigo de fun@aoWoce precisa‘inserir o

senha de usuario corl ar a interface.

Para desativar a fungéo de protegéo por senha, basta definir P07.00 como 0.

Depois que vocé sair da interface de edi¢do do coédigo de fungéo, a fungédo de protegéo por senha sera ativada em um minuto. Se a protegdo por senha

PRG/ESC

estiver ativada, " BBER " sera exibido quando vocé pressionar o botao
]

novamente para entrar na interface de edi¢éo do cédigo de fungé&’E Recessario digitar a senha de usuario correta para

entrar na interface.

o o o o ° o o o
o
[= P

o
OTocal esta piscando o

Todos os digitos estao
piscando

o o o o
H o 4— o
o o |
[Tocalchta pbodado LY
°e + @E} para modificar o valor. °

Figura 5-6 Configuragao de uma senha

O local esta piscando

Observagao: Ao definir o valor, vocé pode pressionar

54.3 Visualizagéo do status do VFD

O VFD fornece o grupo P17 para visualizagdo do status. Vocé pode entrar no grupo P17 para visualizag&o.
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°F‘°.".’g

]
Todos os digitos .
O local esta piscando

ﬁ?é?:ando

O local esta piscando

Observagao: Ao definir o valor, vocé pode pressionar para modificar o valor.

Figura 5-7 Visualizagdo de um parametro

5.5 Descrigéo da operagio basica

5510 que esta segédo descreve

Esta se¢do apresenta os médulos de fungéo dentro do VFD.

A\

< Certifique-se de que todos os terminais estejam conectados de forma segura.

< Certifique-se de que a poténcia do motor corresponda a poténcia do VFD.

5.5.2 Procedimento comum de comissionamento

O procedimento comum de comissionamento € o seguinte (tomando o motor 1 como exemplo).
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Ligue depors de confimnar que a fiagao estd
correta

Defina P02.00 de acordo com o lipo
de motor

 Po20s| Dofina 03 parametros 6o mofor de PU2.15: PO219]
moto de 30 do motor

'S molor grar om uma direcao incoreta, desiguo-,
roque os fios do molor de quaisquer duas fases o
ligue-o novamente

Definir omodo de sintonia automatica

v v

‘ ‘ parametros ‘

Trici & autotuning pressionando RUN & pare
apos o témino do autotuning

‘ Adtouningrtativo de parametro parcial

|
' v

‘ J— ‘ ‘ J— ‘

Modo de controle do vetor de tensao espacial
(P00.00-2)

e vetorial om
503 03 Defini parametros VIF em Fs

Defina os parametros de controle
e partdalparada em POt

Exccutar depois que o comando run for dado

Parar depols que o comando stop for dado

Observagao: Se ocorrer uma falha, descubra a causa da falha de acordo com "Solugéo de problemas”.



Goodrive270 series VFD para ventilador e bomba

Diretrizes basicas de operagao

O canal de comando em execugao pode ser definido por comandos de terminal além de P00.01 e P00.02.

Canal de Fungao de terminal Fungao de terminal Fungao do terminal

comandos em multifuncional 36 Mudar o multifuncional 37 Mude o multifuncional 38 Mudar o
execugao P00.01
canal de comando em canal de comando em canal de comando em
execugao para o teclado execugao para o terminal execugao para comunicagao

Teclado / Terminal Comunicagao

Terminal Teclado ! Comunicagao
Comunicagao Teclado Terminal /

Observagao: "/" indica que esse terminal multifuncional é invalido no canal de referéncia atual. Lista de parametros relacionados:

Cadigo de
ke Nome Descrigao Padrao
fungao
0: Modo de controle vetorial sem sensor (SVC) 0 1: Modo de
controle vetorial sem sensor (SVC) 1 2: Modo de controle
vetorial de tens&o espacial
Modo de controle de Observagao: Antes de usar um modo de controle vetorial (0 ou 1), habilite
P00.00 velocidade 0 VFD para executar o parametro do motor 2
primeiro o ajuste automatico.
0: Teclado
Canal de comandos em 1: Terminal
P00.01 execugao 0
2: Comunicagéo
0: Modbus
1: PROFIBUS/CANopen
Modo de comunicagdo 2: Ethernet
dos comandos em .
P00.02 . 3: PROFINET 0
execugao 4: Reservado
5: Cartao de comunicagdo sem fio
0: Sem operagédo
1: Autotuning rotativo 1.
Auto-ajuste abrangente dos parametros do motor. usar o autotuning
rotativo quando for necessaria alta preciséo de controle.
2: Autotuning estatico 1 (autotuning abrangente); o autotuning estatico 1 &
usado nos casos em que o motor ndo pode ser desconectado da carga.
Auto-ajuste dos 3: Autotuning estatico 2 (autotuning parcial); quando o
P00.15 parametros do 0
motor o motor atual é o motor 1, somente P02.06, P02.07 e
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Fungéo
cédigo Nome Descrigdo Padrio
P02.08 s&o ajustados automaticamente; quando o motor atual € o motor 2,
somente P12.06, P12.07 e P12.08 s&o ajustados automaticamente.
4: Autotuning rotativo 2, que é semelhante ao autotuning rotativo 1, mas
valido apenas para AMs
5: Autotuning estatico 3 (autotuning parcial), que é
valido somente para AMs.
0: Sem operagéo
1: Restaurar valores padrao 2: Limpar
registros de falhas
Observagéo: Apds a execugao da operagao selecionada, o codigo de fungéo
Restauragéo do parmetro de & automaticamente restaurado para 0.
P00.18 fungao A restauragao dos valores padrédo pode excluir a senha do usuario. Tenha 0
cuidado ao usar esse
fungdo.
0: Motor assincrono (AM)
£02.00 Tipo de motor 1 1: Motor sincrono (SM) 0
Poténcia nominal de Depende
B0201 AM 1 0,1-3000,0kw no modelo
Frequéncia nominal de
P02.02 AM 1 0,01Hz-P00,03 (frequéncia maxima de saida) 50,00Hz
Velocidade nominal de Depende
P02.03 AM 1 1-60000rpm no modelo
Tensao nominal de Depende
P02.04 AM 1 0-1200V no modelo
Corrente nominal de Depende
P02.05 AM 1 0.8-6000.0A no modelo
Poténcia nominal de Depende
P02.15 SM1 0,1-3000,0kW no modelo
Frequéncia nominal de
P02.16 sM1 0,01Hz-P00,03 (frequéncia maxima de saida) 50,00Hz
Numero de polos
P02.17 pares de SM 1 1-50 2
Tensao nominal de Depende
B0218 SM 1 0-1200v no modelo
Corrente nominal de Depende
B0219 SM 1 0.8-6000.0 no modelo
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Fungéo
codigo

Nome

Descrigdo

Padrao

P05.01-
P05.06

Selegéo de fungéo dos
terminais de entrada digital
multifuncional (S1-S4 e
HDIA)

36: Muda o canal de comando em execug&o para o teclado
37: Mudar o canal de comando em execugéo para o terminal
38: Mude o canal de comando em execug&o para

comunicagéo

P07.01

Copia de parametros

Usado para definir o modo de cépia de parametros. 0:

Sem operagédo

1: Carregar parametros do enderego local para o teclado

2: Download de parametros (incluindo parametros do motor) do teclado
para o enderego local 3: Download de parametros (excluindo o grupo
P02.00) do teclado para o enderego local

4: Download de parametros (incluindo apenas o grupo P02) do teclado
para o enderego local Observagao: Apos a concluséo de qualquer
operagdo entre 1 e 4, o parametro é restaurado para 0.

as fungdes de upload e download nao séo aplicaveis

para o grupo P29.

P07.02

Fung&o de QUICK/JOG

I

Intervalo: 0x00-0x27

Um lugar: Fungéo de QUICK/JOG 0:

1: Jog

2: Reservado

3: Alternar entre rotagao para frente e para tras 4: Limpar a
configuragéo UP/IT;W-N——I

5: Costa para paral

6: Troca de canais de comando em sequéncia 7: Reservado
Lugar das dezenas: Reservado

0x01

5.5.3 controle de vetores

Os AMs apresentam alta ordem, néo linearidade, forte acoplamento e multiplas variaveis, o que aumenta a dificuldade de controle dos AMs durante a
aplicagdo real. A tecnologia de controle vetorial resolve essa situagdo da seguinte forma: mede e controla o vetor de corrente do estator do AM e, em
seguida, decompde o vetor de corrente do estator em corrente de excitagdo (componente de corrente que gera o campo magnético interno) e corrente

de torque (componente de corrente que gera torque) com base no principio de orientagéo de campo e, portanto
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controla os valores de amplitude e as posi¢des de fase dos dois componentes (ou seja, controla o vetor de corrente do estator do AM) para realizar o
controle desacoplado da corrente de excitagéo e da corrente de torque, obtendo, assim, uma regulagem de velocidade de alto desempenho do AM.

Integrado ao algoritmo de controle vetorial sem sensor, o VFD pode acionar tanto AMs quanto SMs de ima permanente. Como o algoritmo principal do
controle vetorial é baseado em modelos precisos de parametros do motor, a precisdo dos parametros do motor afeta o desempenho do controle
vetorial. Recomenda-se inserir parametros precisos do motor e fazer o autoajuste dos parametros do motor antes de executar o controle vetorial.

Como o algoritmo de controle vetorial ¢ complicado, tenha cuidado antes de modificar os parametros da fungéo de controle vetorial.

° .
Caloular 1y

A
puiso
—» — —
3 alcular ¢ . ACR
o
Obsenvagao da w
voscio Il .
ocdo 1 w | JDoecstods
|donticacso
[
-
-t
Oosanvacao da
Toacaa g o 4_‘
<J << |
Confersaon®™ < o | S | gl
| - -
L~
)
Fungéo
Nome Descrigao Padrao
codigo
0: Modo de controle vetorial sem sensor (SVC) 0 1: Modo de
controle vetorial sem sensor (SVC) 1 2: Modo de controle
Modo de controle de vetorial de tensao espacial
P00.00 velocidade Observagao: Se for usado um modo de controle vetorial (0 ou 1), habilite 2
o VFD para executar primeiro o autoajuste dos parametros do motor.
0: Sem operagdo
Auto-gjuste dos 1: Autotuning rotativo 1.
POD.AS parametros do motor 0
- Auto-ajuste abrangente dos parametros do motor. Recomenda-se o uso do
autoajuste rotativo quando o nimero de rotagdes for alto.
Fungao
chdigo Nome Descrigao Padrao
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& necessaria a precisdo do controle.
2: Autotuning estatico 1 (autotuning abrangente); o autotuning estatico 1 é
usado nos casos em que o motor ndo pode ser desconectado da carga.
3: Auto-ajuste estatico 2 (auto-ajuste parcial); quando o motor atual é o motor
1, somente P02.06, P02.07 e P02.08 sao auto-ajustados; quando o motor
atual é o motor 2, somente P12.06, P12.07 e P12.08 s&o auto-ajustados.
4: Autotuning rotativo 2, que é semelhante ao autotuning rotativo 1, mas valido
apenas para AMs
5: Autotuning estatico 3 (autotuning parcial), que é
vélido somente para AMs.
0: Motor assincrono (AM)
P02.00 Tipo de motor 1 1: Motor sincrono (SM) 0
Proporcional ao
loop de velocidade
P03.00 0-200.0 20.0
ganho 1
Loop de velocidade
P03.01 . 0.000-10.000s 0.200s
tempo integral 1
Ponto baixo
P03.02 frequéncia para 0,00Hz - P03.05 5,00 Hz
comutagao
Proporcional ao
loop de velocidade
P03.03 0-200.0 20.0
ganho 2
Loop de velocidade
P03.04 . 0.000-10.000s 0.200s
tempo integral 2
Frequéncia de
ponto alto para A .
P03.05 ~ P03.02-P00.03 (Frequéncia maxima de saida) 10,00 Hz
comutago
Loop de velocidade
-8 (0-28
P03.06 filtro de saida 0-8 (0-2/10ms) 0
Compensagao de
deslizamento
P03.07 eletromotriz 50%-200.0% 100%
coeficiente de
Fungéo
cédigo Nome Descrigao Padrao
controle de vetores
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Coeficiente de
compensagéo de
P03.08 deslizamento de 50%-200.0% 100%
freio de
controle de vetores
Proporcional ao loop
de corrente
P03.09 . 0-65535 1000
coeficiente P
Ciclo de corrente
P03.10 coeficiente 0-65535 1000
integral |
1: Teclado (P03.12)
2: Al1 (100% correspondente ao triplo da corrente nominal do motor)
3: Al2
4: Al3 (igual ao anterior) 5: Frequéncia
de pulso HDIA 6: Torque em varias
etapas
7: Comunicagao Modbus
8: Comunicagdo PROFIBUS/CANopen
9: Comunicagao Ethernet
10: Reservado
Métedo de gjustede | 44; Gomunicagéo PROFINET
P03.11 tor 1
que
12-17: Reservado
18: Teclado (para modelos de pequena poténcia)
Observagao: Para as fontes de configuragéo 2-6, 100% corresponde ao triplo da
corrente nominal do motor.
Conjunto de torque
P03.12 . -300,0%-300,0% (da corrente nominal do motor) 50.0%
através do teclado
Filtro de referéncia
de torque
P03.13 0.000-10.000s 0.010s
tempo
Definicao da fonte do | 0: Teclado (P03.16)
limite superior de 1: A1 (100% correspondente & frequéncia maxima) 2: Al2 (igual ao anterior)
rotagéo para frente | 3: AI3 (igual ao anterior)
P03.14 frequéncia em 4: Frequéncia de pulso HDIA (igual a anterior) 0
Fungéo
cédigo Nome Descrigao Padrao
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controle de torque 5: Configuragéo em varias etapas (igual & anterior)
6: Comunicagéo Modbus (igual a anterior)
7: Comunicagdo PROFIBUS/CANopen (igual & anterior)
8: Comunicagéo Ethernet (igual a anterior) 9: Reservado
10: Comunicagdo PROFINET
Observagao: Para as fontes de configuragédo 1-10, 100% corresponde a
frequéncia maxima.
Fonte de
configuragéo da
frequéncia limite
superior de rotagédo 0: Teclado (P03.17)
E0345 reversa em 1-11: O mesmo que para P03.14 0
controle de torque
Ajuste da
frequéncia limite
superior de rotagao
para frente
P03.16 através do teclado no 50,00Hz
torque
controle
Faixa de configurag&o: 0,00 Hz-P00,03 (frequéncia maxima de saida)
Ajuste da
frequéncia limite
superior da rotagéo
reversa
PO3.17 através do teclado no 50,00Hz
torque
controle
0: Teclado (P03.20)
1: Al1 (100% correspondente ao triplo da corrente nominal do motor)
2: Al2 (igual ao anterior) 3: AI3 (igual ao
anterior) 4: Frequéncia de pulso HDIA
Fonte de ajuste do 5: Comunicagdo Modbus
limite superior do torque| ¢, & nicagao PROFIBUS/CANopen
P03.18 eletromotriz 7: Comunicagao Ethernet 0
Fungao
e Nome Descrigao Padrao
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8: Reservado
9: Comunicagdo PROFINET
10-17: Reservado
18: Teclado (para modelos de pequena poténcia)
Observagao: Para as fontes de configuragéo 1-4, 100% corresponde ao triplo da
corrente nominal do motor.
Fonte de ajuste do
torque de frenagem
) 0: Teclado (P03.21)
superior
P03.19 - 1-10: Iguais aos de P03.18 0
limite
Limite superior do
torque eletromotriz
P03.20 definido por meio de 180.0%
teclado
0,0-300,0% (da corrente nominal do motor)
Limite superior do
torque de frenagem
P03.21 ) 180.0%
definido
através do teclado
Coeficiente de
enfraquecimento em
P03.22 poténcia constante 0.1-2.0 03
zona
Ponto de
enfraquecimento mais
baixo em poténcia
P03.23 constante 10%-100.0% 20%
zona
Tensdo maxima
P03.24 o 0.0-120.0% 100.0%
limite
Pré-excitante
P03.25 0.000-10.000s 0.300s
tempo
Torque de ativagdo 0: Desativar
P03.32 controle 1: Ativar 0
Enfraquecimento do fluxo| 0-8000 1200
P03.33 .
ganho integral
Otimizagéo do Intervalo: 0x0000-0x1111
controle B
P03.35 . Um lugar: Selegdo do comando de torque 0: Referéncia de 0x0000
configuragédo
torque
Fungéo
cédigo Nome Descrigao Padrao
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1: Referéncia de corrente de torque

Lugar de tensdo: Reservado

0: Reservado

1: Reservado

Lugar das centenas: indica se a separag&o integral do loop de
velocidade deve ser ativada

0: Desativar
1: Ativar
Milhares de posi¢des: Reservado 0:
Reservado
1: Reservado
Ciclo de velocidade
P03.36 . . 0.00-10.00s 0.00s
ganho diferencial
Circuito de corrente
proporcional de alta No modo de controle vetorial (P00.00=3), quando a frequéncia for menor do que o
P03.37 frequéncia loop de corrente} 1000
coeficiente (P03.39), os parametros Pl do loop de corrente s&o P03.09 e P03.10; e quando a
frequéncia é maior que o limite de comutagéo de alta frequéncia do loop de
corrente, os parametros Pl do loop de corrente sdo P03.37 e P03.38.
Integral de loop de Faixa de configuragdo de P03.37: 0-65535 P03.38 faixa
corrente de alta de configuragdo: 0-65535
P03.38 frequéncia Faixa de configuragdo de P03.39: 0,0-100,0% (da frequéncia maxima) 1000
coeficiente
Comutagéo de alta
frequéncia em loop de
P03.39 corrente 100.0%
limite
P17.32 Ligagdo de fluxo 0.0-200.0% 0.0%

5.5.4 Modo de controle vetorial de tensio espacial

O VFD também possui a fungéo de controle vetorial de tensdo espacial integrada. O modo de controle vetorial de tens&o espacial pode ser usado nos
casos em que a precisdo de controle mediocre é suficiente. Nos casos em que um VFD precisa acionar varios motores, também é recomendavel

adotar o modo de controle vetorial de tens&o espacial.

O VFD oferece varios tipos de modos de curva V/F para atender a diferentes necessidades de campo. Vocé pode selecionar a curva V/F

correspondente ou definir a curva V/F conforme necessario.

Sugestoes:

< Para a carga que apresenta momento constante, como a correia transportadora que corre em linha reta, como o

todo o processo de funcionamento requer um momento constante, recomenda-se adotar a curva V/F em linha reta.
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< Para a carga que apresenta momento decrescente, como ventilador e bombas de agua, como ha uma poténcia
(quadrado ou cubo) entre seu torque real e a velocidade, recomenda-se adotar a curva V/F correspondente a poténcia de 1,3, 1,7 ou 2,0.

Tensiode saida

Curva VIF de torque descendent (poténcia de 1.3) Curva VIF
de torque descendente (poténcia do 1.7) Curva VIF de torque
descendente (poténcia de 20)

Frequénca desalda

b »
>

O VFD também fornece curvas V/F de varios pontos. Vocé pode alterar as curvas V/F emitidas pelo VFD definindo a tens&o e a frequéncia dos trés
pontos no meio. Uma curva completa consiste em cinco pontos que comegam em (OHz, 0V) e terminam em (frequéncia fundamental do motor, tensao
nominal do motor). Durante a configuragéo, siga a regra: 0< f1< f2< 3< Frequéncia fundamental do motor e, 0< V1< V2< V3Tensdo nominal do motor

Arerssoso saion
100%V, [=———————————————e

v

I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
]

s

S

Frequenco saida e

O VFD fornece codigos de fungéo dedicados para o modo de controle de tensao espacial. E possivel melhorar o desempenho do controle de tensdo
espacial por meio da configuragéo.

(1 ) Aumento de torque

A fungédo de aumento de torque pode compensar efetivamente o desempenho do torque de baixa velocidade no controle de tensao espacial.
O aumento automatico de torque foi definido por padrdo, o que permite que o VFD ajuste o valor do aumento de torque com base nas
condigdes reais de carga.

Observagao:
< O aumento de torque tem efeito somente na frequéncia de corte do aumento de torque.

<> Se o0 aumento de torque for muito grande, o motor podera sofrer vibragéo de baixa frequéncia ou sobrecorrente. Se essa situagéo ocorrer,
reduza o valor do aumento de torque.
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(2

3

4

A Tenséo de saidaV

Vooost

IFrequéncia de saida f
»
>

Ganho de o de escorr VIF

O controle vetorial de tensdo espacial pertence a um modo de loop aberto. Mudangas repentinas na carga do motor causam flutuagao na
velocidade do motor. Nos casos em que é necessario a requisitos rigorosos de velocidade, é possivel definir o ganho de compensagéo de
escorregamento para compensar a mudanga de velocidade causada pela flutuagéo da carga por meio do ajuste da saida interna do VFD.

A faixa de configuragdo do ganho de compensagdo de escorregamento é de 0 a 200%, em que 100% corresponde a frequéncia de
escorregamento nominal.

Observagao: Frequéncia nominal de escorregamento = (velocidade nominal de rotagéo sincrona do motor - velocidade nominal de rotagéo
do motor) x (nimero de pares de polos do motor)/60

Controle de oscilagao

A oscilagdo do motor ocorre com frequéncia no controle vetorial de tensao espacial em aplicagées de acionamento de grande poténcia. Para
resolver esse problema, o VFD fornece dois codigos de fungdo de fator de oscilagdo. Vocé pode definir os codigos de fungdo com base na
frequéncia de ocorréncia da oscilagao.

Observagdo: um valor maior indica melhor efeito de controle. Entretanto, se o valor for muito grande, a corrente de saida do VFD podera
ser muito grande.

Controle AM IF

Em geral, o modo de controle IF é valido para AMs. Ele pode ser usado para SMs somente quando a frequéncia é extremamente baixa.
Portanto, o modo de controle IF descrito manual esta envolvido apenas com AMs. O controle IF € implementado por meio da execugéo do
controle de malha fechada na corrente de saida total do VFD. A tensao de saida se adapta a referéncia de corrente, e o controle de malha
aberta é realizado separadamente sobre a frequéncia da tens&o e da corrente.

Funcéo de curva V/F personalizada (separagao V/F):
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de forma combinada.

Observagao: esse tipo de separagéo de curva V/F pode ser aplicado em varias fontes de energia de frequéncia variavel. Entretanto, tenha cuidado ao
definir os parametros, pois configuragdes inadequadas podem causar danos ao equipamento.

Cadigo de

Nome Descrigao Padrao
fungao
0: Modo de controle vetorial sem sensor (SVC) 0 1: Modo de
controle vetorial sem sensor (SVC) 1 2: Modo de controle
vetorial de tensao espacial
Observagéo: Antes de usar um modo de controle vetorial (0 ou 1),
P00.00 Modo de controle de velocidade | - papjlite o VFD para executar o parametro do motor 2
primeiro o ajuste automatico.
Frequéni
P00.03 requencia P00.04-400.00kHz 50,00Hz
maxima de
saida

Limi )
P00.04 imite superior da P00.05-P00,03 50,00Hz

frequéncia de operagdo

Limite inferior de
P00.05 0,00Hz - P00.04 0,00Hz
frequéncia de funcionamento

Depende
P00.11 Tempo ACC 1 0.0-3600.0s

no modelo

Depende
P00.12 Tempo DEC 1 0.0-3600.0s

no modelo

0: Motor assincrono (AM)
P02.00 Tipo de motor 1 0
1: Motor sincrono (SM)

Frequéncia nominal do AM 1

P02.02 0,01Hz-P00,03 (frequéncia maxima de saida) 50,00Hz
Tensa inal do AM 1 D¢
P02.04 ens&o nominal do 0-1200V epende do
modelo

0: Curva V/F em linha reta 1: Curva

V/F multiponto

2: Curva V/F de torque descendente (poténcia de 1,3) 3:
Configurag&o da curva V/F do| Curva V/F de torque descendente (poténcia de 1,7) 4: Curva
P04.00 motor 1 VIF de torque descendente (poténcia de 2,0) 0

5: Curva V/F personalizada (separagéo V/F)

0,0%: (automatico)
Al 1t 1

P04.01 umento de torque do 00%
0.1%-10.0%
motor 1

Corte de aumento de torque do

P04.02 0,0%-50,0% (da frequéncia nominal do motor 1) 20.0%

motor 1

Ponto de frequéncia V/F
P04.03 0,00Hz - P04.05 0,00Hz
1 do motor 1
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Fungéo
cédigo Nome Descrigdo Padrio
Ponto de tensao V/F 1
P04.04 0.0%-110.0% 0.0%
do motor 1
Ponto de frequéncia V/F
P04.05 P04.03-P04.07 0,00Hz
2 do motor 1
Ponto de tensdo V/F 2
P04.06 0.0%-110.0% 0.0%
do motor 1
Ponto de frequéncia V/F
P04.07 P04.05-P02.02 ou P04.05-P02.16 0,00Hz
3 do motor 1
Ponto de tenséo V/F 3
P04.08 0.0%-110.0% 0.0%
do motor 1
Ganho de
compensagdo de
P04.09 0.0-200.0% 100.0%
escorregamento V/F
do motor 1
Controle de oscilagéo de
baixa frequéncia
P04.10 0-100 10
fator do motor 1
Controle de oscilagdo de
alta frequéncia
P04.11 0-100 10
fator do motor 1
Controle de oscilagdo
P04.12 - 0,00Hz-P00,03 (frequéncia maxima de saida) 30,00 Hz
limiar do motor 1
0: Curva V/F em linha reta 1: Curva
V/F multiponto
2: Curva V/F de torque descendente (poténcia de 1,3) 3:
Configuragéo da curva V/F do| Curva V/F de torque descendente (poténcia de 1,7) 4: Curva
P04.13 motor 2 VIF de torque descendente (poténcia de 2,0) 0
5: Curva V/F personalizada (separagéo V/F)
Aumento de torque de 0,0%: (automatico)
o
B04.14 motor 2 0.1%-10.0% 0.0%
Corte de aumento de torque
P04.15 0,0%-50,0% (da frequéncia nominal do motor 1) 20.0%
do motor 2
Ponto de frequéncia V/F
P04.16 0,00Hz - P04.18 0,00Hz
1 do motor 2
Ponto de tenséo V/F 1
P04.17 0.0%-110.0% 0.0%
do motor 2
Ponto de frequéncia V/F
P04.18 P04.16-P04.20 0,00Hz
2 do motor 2

62




Goodrive270 series VFD para ventilador e bomba

Diretrizes basicas de operagao

Fungéo
cédigo Nome Descrigdo Padrio
Ponto de tenséo V/F 2
P04.19 0.0%-110.0% 0.0%
do motor 2
Ponto de frequéncia V/F
P04.20 P04.18-P02.02 ou P04.18-P02.16 0,00Hz
3 do motor 2
Ponto de tensdo V/F 3
P04.21 0.0%-110.0% 0.0%
do motor 2
Ganho de
compensacdo de
P04.22 0.0-200.0% 100.0%
escorregamento V/F
do motor 2
Controle de oscilagéo de
baixa frequéncia
P04.23 0-100 10
fator do motor 2
Controle de oscilagao de
alta frequéncia
P04.24 0-100 10
fator do motor 2
Controle de oscilagao
P04.25 .. 0,00Hz-P00,03 (frequéncia maxima de saida) 30,00 Hz
limiar do motor 2
0: Desativar
P04.26 Funcionamento com economia de| . N - . . 0
energia 1: Funcionamento automatico com economia de energia
0: Teclado; a tensdo de saida é determinada por P04.28.
1: Al
2: Al2
3: A3
4: HDIA
5: Execugdo em varias etapas
6: PID
Canal de configuragdo de 7: Comunicagao Modbus
P04.27 tensdo 8: Comunicagdo PROFIBUS/CANopen 0
9: Comunicagao Ethernet
10: Reservado
11: Comunicagado PROFINET
Tensao definida por meio de
P04.28 0,0%-100,0% (da tens@o nominal do motor) 100.0%
teclado
Aumento da tenséo
P04.29 0.0-3600.0s 50s
tempo
P04.30 Diminuigéo da tenséo 0.0-3600.0s 50s
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Fungéo
cédigo Nome Descrigdo Padrio
tempo
P04.31 Tens&o méaxima de saida P04.32 -100,0% (da tens&o nominal do motor) 100.0%
P04.32 Tensao de saida minima 0,0%-P04,31 (tensdo nominal do motor) 0.0%
Coeficiente de
enfraquecimento
P04.33 1.00-1.30 1.00
em
zona de poténcia constante
Quando o modo de controle SM VF esta ativado, o cédigo de fungédo é
usado para definir a corrente reativa do motor quando a frequéncia de
saida € menor do que a frequéncia especificada por P04.36.
Corrente de pull-in 1 no Faixa de configurag&o: -100,0%-+100,0% (do motor) o,
P04.34 controle SM V/F ! 20.0%
corrente nominal)
Quando o modo de controle SM VF esté ativado, o cédigo de fungéo é
usado para definir a corrente reativa do motor quando a frequéncia de
saida € maior do que a frequéncia especificada por P04.36.
Corrente de pull-in 2 no Faixa de configuragéo: -100,0%-+100,0% (do motor)
o
P04.35 controle SM V/IF corrente nominal) 100%
Quando o modo de controle SM VF esta ativado, o cédigo de fungéo é
- . usado para definir o limite de frequéncia para a alternancia entre a
Limite de frequéncia para
~ corrente de entrada 1 e a corrente de entrada 2.
comutagdo de corrente de pull- . N .
) Faixa de configuragédo: 0,00Hz-P00,03 (Saida max.
P04.36 in no controle SM V/F 50,00Hz
— frequéncia) '
Coeficiente proporcional de
loop fechado de corrente Quando o modo de controle SM VF esta ativado, o cédigo de fungéo é
reativa em SM V/F usado para definir o coeficiente proporcional do controle de loop fechado de
P04.37 controle corrente reativa. Faixa de configuragéo: 0-3000 50
Tempo integral de loop Quando o modo de controle SM VF esta ativado, o codigo de fungéo &
fechado de corrente reativa usado para definir o coeficiente integral do controle de loop fechado de
P04.38 em SM V/F corrente reativa. 30
controle Faixa de configuragéo: 0-3000
Quando o modo de controle SM VF esta ativado, o cédigo de fungéo é
Limite de saida de loop usado para definir o limite de saida controle de loop fechado de corrente
fechado de corrente reativa | reativa. Um valor maior indica um controle de loop fechado reativo mais
P04.39 no controle SM VF alto. 8000
tensdo de compensagao e maior poténcia de saida de
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Fungéo
cédigo Nome Descrigdo Padrio
o motor. Em geral, ndo é necessario modificar o cédigo de fungéo.
Faixa de configuragédo: 0-16000
Ativagdo do modo IF para 0: Invalido
F0440 AM 1 1: Ativar 0
Quando o controle IF é adotado para AM 1, o cédigo de fungéo é usado
para definir a corrente de saida. O valor € uma porcentagem em relagéo a
Configuragéo atual no modo corrente nominal do motor.
P04.41 IF para AM 1 Faixa de configuragéo: 0.0-200.0% 120.0%
Quando o controle IF é adotado para AM 1, o cédigo de fung&o é usado
Coeficiente para definir o coeficiente proporcional do controle de malha fechada da
P04.42 proporcional no modo IF corrente de saida. 50
para AM 1 Faixa de configuragdo: 0-5000
Quando o controle IF é adotado para AM 1, o cddigo de fungao é usado
. ) para definir o coeficiente integral do controle de loop fechado da corrente
Coeficiente integral no modo IF| d i
e saida.
P04.43 para AM 1 . ~ 150
Faixa de configuragéo: 0-5000
Ponto de frequéncia inicial
para comutagao
P04.44 ) 0.00-P04.50 10,00 Hz
desligado o modo IF para AM 1|
Ativagdo do modo IF para 0: Invalido
P04.45 AM 2 1: Ativar 0
Quando o controle IF é adotado para AM 2, o cédigo de fungéo é usado
para definir a corrente de saida. O valor € uma porcentagem em relagéo a
Configuragéo atual no modo corrente nominal do motor.
P04.46 IF para AM 2 Faixa de configuragéo: 0.0-200.0% 120.0%
Quando o controle IF é adotado para AM 2, o cédigo de fung&o é usado
Coeficiente para definir o coeficiente proporcional do controle de loop fechado da
P04.47 proporcional no modo IF corrente de saida. Faixa de configuragao: 350
para AM 2 0-5000
Quando o controle IF é adotado para AM 2, o cédigo de fungéo é usado
. . para definir o coeficiente integral do controle de loop fechado da corrente
Coeficiente integral no modo IF| de salda. Faixa d i .
e saida. Faixa de configuraggo:
P04.48 para AM 2 gurag 150
0-5000
P04.49 Frequéncia inicial 0.00-P04.51 10,00 Hz
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Fungéo
Nome Descrigao Padrao
codigo
ponto para desativar o modo
IF para AM 2
Ponto de frequéncia final para
P04.50 desligar 0 modo IF para AM 1 P04.44- P00.03 25,00 Hz
Ponto de frequéncia final para
desligara IF
P04.51 P04.49- P00.03 25,00 Hz
modo para AM 2

5.5.5 controle de torque

O VFD suporta controle de torque e controle de velocidade. O controle de velocidade tem como objetivo estabilizar a velocidade para manter a
velocidade definida consistente com a velocidade de operagdo real, enquanto a capacidade maxima de carga é restrita pelo limite de torque. O
controle de torque visa estabilizar o torque para manter o torque definido consistente com o torque de saida real, enquanto isso, a frequéncia de saida
& restrita pelos limites superior e inferior.
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Fungéo
cédigo Nome Descrigao Padrio
0: Modo de controle vetorial sem sensor (SVC) 0 1: Modo de
controle vetorial sem sensor (SVC) 1 2: Modo de controle
vetorial de tens&o espacial
Modo de controle de Observagao: Antes de usar um modo de controle vetorial (0 ou 1), habilite
P00.00 velocidade o VFD para executar o parametro do motor 2
primeiro o ajuste automatico.
Torque de ativagdo 0: Desativar
E03.32 controle 1: Ativar 0
0: Teclado (P03.12)
1: Teclado (P03.12)
2: Al1 (100% correspondente ao triplo da corrente nominal do motor)
3: A2
4: Al3 (igual ao anterior) 5: Frequéncia
de pulso HDIA 6: Torque em varias
etapas
7: Comunicagao Modbus
8: Comunicagdo PROFIBUS/CANopen
9: Comunicagdo Ethernet
Meétodo de ajuste de 10: Reservado
P03.11 torque 11: Comunicagéo PROFINET 0
12-17: Reservado
18: Teclado (para modelos de pequena poténcia)
Observagao: Para as fontes de configuragéo 2-6, 100% corresponde ao
triplo da corrente nominal do motor.
Conjunto de torque
P03.12 através do teclado -300,0%-300,0% (da corrente nominal do motor) 50.0%
Referéncia de torque
P03.13 tempo de filtro 0.000-10.000s 0.010s
0: Teclado (P03.16)
1: Al1 (100% correspondente a frequéncia maxima) 2: Al2 (igual ao anterior)
3: AI3 (igual ao anterior)
Fonte de configuragao 4: Frequéncia de pulso HDIA (igual a anterior) 5: Configuragao de
da frequéncia limite vérias etapas (igual a anterior)
superior de rotagéo para 6: Comunicagdo Modbus (igual & anterior)
P03.14 frente no controle de 0
torque 7: Comunicagdo PROFIBUS/CANopen (igual & anterior)

68




Goodrive270 series VFD para ventilador e bomba

Diretrizes basicas de operagao

Fungéo
cédigo Nome Descrigao Padrio
8: Comunicagéo Ethernet (igual & anterior) 9: Reservado
10: Comunicagdo PROFINET
Observagao: Para as fontes de configuragéo 1-10, 100% corresponde a
frequéncia maxima.
0: Teclado (P03.17)
1: Al1 (100% correspondente a frequéncia maxima) 2: Al2 (igual ao anterior)
3: AI3 (igual ao anterior)
4: Frequéncia de pulso HDIA (igual a anterior) 5: Configuragao de
varias etapas (igual & anterior)
6: Comunicagdo Modbus (igual & anterior)
Fonte de configuragéo 7: Comunicagdo PROFIBUS/CANopen (igual & anterior)
da frequéncia limite 8: Comum(.:agao Ethernet (igual a anterior) 9: Reservado
superior de rotagdo 10: Comunicagdo PROFINET
P03.15 reversa no controle de Observago: Para as fontes de configuragéo 1-10, 100% corresponde a 0
torque
frequéncia maxima.
Frequéncia limite superior
de rotagao para frente
definida pelo teclado em
P03.16 controle de torque 0,00Hz-P00,03 (frequéncia maxima de saida) 50,00 Hz
Frequéncia limite superior
de rotagéo reversa
definida pelo teclado em
P03.17 controle de torque 0,00Hz-P00,03 (frequéncia maxima de saida) 50,00 Hz
0: Teclado (P03.20)
1: Al1 (100% correspondente ao triplo da corrente nominal do motor)
2: Al2 (igual ao anterior) 3: AI3 (igual ao
anterior) 4: Frequéncia de pulso HDIA
Fonte de ajuste do limite 5 Comun»lcag_ao Modbus
superior do torque 6: Comunicagdo PROFIBUS/CANopen
P03.18 eletromotriz 7: Comunicagao Ethernet 0
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Fungéo
cédigo Nome Descrigao Padrio
8: Reservado
9: Comunicagdo PROFINET
10-17: Reservado
18: Teclado (para modelos de pequena poténcia)
Observagao: Para as fontes de configuragdo 1-4, 100% corresponde ao
triplo da corrente nominal do motor.
0: Teclado (P03.21)
1: Al1 (100% correspondente ao triplo da corrente nominal do motor)
2: Al2 (igual ao anterior) 3: AI3 (igual ao
anterior) 4: Frequéncia de pulso HDIA
5: Comunicagdo Modbus
6: Comunicagdo PROFIBUS/CANopen
7: Comunicagao Ethernet
8: Reservado
Fonte de ajuste do limite 9: Comunicago PROFINET
P03.19 superior do torque de 10-17: Reservado 0
e frenagem 18: Teclado (para modelos de pequena poténcia)
Observagao: Para as fontes de configuragéo 1-4, 100% corresponde ao
triplo da corrente nominal do motor.
Limite superior do torque
eletromotriz definido por
P03.20 meio de 0,0-300,0% (da corrente nominal do motor) 180.0%
teclado
Limite superior do
torque de frenagem .
P03.21 . 0,0-300,0% (da corrente nominal do motor) 180.0%
definido
através do teclado
P17.09 Torque de saida -250.0-250.0% 0.0%
Referéncia de torque
P17.15 valor -300,0-300,0% (da corrente nominal do motor) 20.0%
5.5.6 Parametros do motor
< Verifique as condigdes de seguranga em torno do motor e das maquinas de carga antes do autoajuste, pois podem ocorrer
lesdes fisicas devido a partida repentina do motor durante o autoajuste.
A < Embora o motor ndo funcione durante o autoajuste estatico, ele ainda é alimentado com energia. Nao toque no motor
durante o autoajuste, caso contrario,
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pode ocorrer choque elétrico. Nao toque no motor antes que a sintonia automatica seja

concluido.

< Se o motor tiver sido conectado a uma carga, ndo realize o autotuning rotativo.
Caso contrario, o VFD podera apresentar mau funcionamento ou ser danificado. Se o autoajuste rotativo for realizado em
um motor que tenha sido conectado a uma carga, poderéo ocorrer configuragdes incorretas dos parametros do motor e
excecgdes de agdo do motor. Desconecte o motor do

para realizar o autotuning, se necessario.

O VFD pode acionar AMs e SMs e suporta dois conjuntos de parametros de motor, que podem ser alternados por terminais de entrada digital
multifuncional ou modos de comunicag&o.

elecione o canal d8
comando em execugdo

(P00.01)
A A,
Terminal Comunicagéo (P00.01=2) Tedado
(PO00T=1) (P0001=0)
P08.31 ones=0
Canal de comutagionara o
motor 2 (P08 31)
P0831 ones=2P083toes=3  P08.31 ones =
v v
Fungao do terminal 35 Trocar ] PROFIBUS/
 motor 1 pelo motor 2 Comunicagao CAopen/ Eteret PROFINET
Modbus Comunicaggo y comunicacio
Devioatiet comunicago
P08.31 ones=1
Valor def

Invalido Vaiido

@

O desempenho do controle do VFD é baseado em modelos precisos do motor. Portanto, &€ necessario realizar o autoajuste dos parametros do motor
antes de operar um motor pela primeira vez (tomando o motor 1 como exemplo).

7



Goodrive270 series VFD para ventilador e bomba Diretrizes basicas de operagao

Pronto

P00.01=0 (controlado pelo
teclado)

Motor sincrono Motor assincrono
Tipo de motor

(P02.00)

P02.00=1 P02.00=0

, ,

Placa de identificagdo do motor Placa de identificagio do motor
de eqlé)ada (P02.15 - de entrada (P02.01 -

v

Definir 0 modo de ajuste

automatico
Autotuning rotativo de Auto-ajuste estatico completo Autotuning rotativo de parametro
completo dos parcial

| |
v

Pressione "RUN" para iniciar o ajuste

automatico

| |

|

‘ Autotuning concluido ‘

Observagdo:

< Os parametros do motor devem ser definidos corretamente de acordo com a placa de identificagdo do motor.

<> Se o autotuning rotativo for selecionado durante o autotuning do motor, desconecte o motor da carga para colocar o
o motor em estado estatico e sem carga. Caso contrério, os resultados do autoajuste dos parametros do motor poderéo estar incorretos. Além
disso, faga o autoajuste de P02.06-P02.10 para AMs e o autoajuste de P02.20-P02.23 para SMs.

< Se o autotuning estatico for selecionado para o autotuning do motor, n&o sera necessario desconectar o motor da carga, mas o desempenho do
controle podera ser afetado, pois apenas uma parte dos parametros do motor sera afetada.

foram ajustados automaticamente. Além disso, o autotune P02.06-P02.10 para AMs e o autotune P02.20-P02.22 para SMs. O P02.23 pode ser
obtido por meio de calculo.
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< O autoajuste do motor pode ser realizado apenas no motor atual. Se vocé precisar realizar o autoajuste

no outro motor, comute o motor selecionando o canal de comutagéo do motor 1 € do motor 2, definindo os locais de P08.31.

Lista de parametros relacionados:

Cédigo de
d Nome Descrigao Padrao
fungao
0: Teclado
Canal de comandos em 1: Terminal
Poo.01 execugéo 0
2: Comunicagéo
0: Sem operagao
1: Autotuning rotativo 1.
Auto-ajuste abrangente dos parametros do motor. Recomenda-se
usar o autotuning rotativo quando for necessaria alta precisao de
controle.
2: Autotuning estatico 1 (autotuning abrangente); o autotuning
estatico 1 é usado nos casos em que o motor ndo pode ser
desconectado da carga.
3: Auto-ajuste estatico 2 (auto-ajuste parcial); quando o motor atual
€ o motor 1, somente P02.06, P02.07 e P02.08 sdo auto-ajustados;
quando o motor atual € o motor 2, somente P12.06, P12.07 e P12.08
s&o auto-ajustados.
Auto-ajuste dos 4: Autotuning rotativo 2, que é semelhante ao autotuning rotativo 1,
P00.15 0
- parametros do mas valido apenas para AMs
motor 5: Autotuning estatico 3 (autotuning parcial),
que é valido apenas para AMs.
0: Motor assincrono (AM) 1: Motor sincrono
P02.00 Tipo de motor 1 ! (AM) ! 0
(SM)
Depende
P02.01 Poténcia nominal do AM 1 0,1-3000,0kW
no modelo
Frequéncia nominal de
P02.02 0,01Hz-P00,03 (frequéncia maxima de saida) 50,00Hz
AM 1
Depende do
P02.03 Velocidade nominal do AM 1 1-60000rpm P
modelo
Depende
P02.04 Tens&o nominal do AM 1 0-1200V
no modelo
) Depende do
P02.05 Corrente nominal do AM 1 0.8-6000.0A
modelo
Fungio
codigo Nome Descrigao Padrao
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Resisténcia do estator de Depende
P02.06 AM 1 0.001-65.535Q o modelo
Resisténcia do rotor de Depende
P02.07 AM 1 0.001-65.535Q o modelo
Indutancia de fuga de Depende
P02.08 AM 1 0,1-6553,5mH no modelo
Indutancia mutua de Depende
P02.09 AM 1 0,1-6553,5mH o modelo
Depende
P02.10 Corrente sem carga do AM 1 0.1-6553.5A
no modelo
Depende
P02.15 Poténcia nominal do SM 1 0,1-3000,0kW
no modelo
Frequéncia nominal de
P02.16 SM1 0,01Hz-P00,03 (frequéncia maxima de saida) 50,00Hz
Numero de pares de polos de
P02.17 SM1 1-50 2
Depende
P02.18 Tens&o nominal do SM 1 0-1200V
no modelo
Depende
P02.19 Corrente nominal do SM 1 0.8-6000.0A
no modelo
Resisténcia do estator de Depende
P02.20 SM1 0.001-65.535Q o modelo
Indutancia de eixo direto Depende
P02.21 de SM 1 0,01-655,35mH o modelo
Eixo de quadratura Depende
B02.22 indutancia do SM 1 0,01-655,36mH no modelo
P02.23 Constante de contra-emf
de SM 1 0-10000 300
Selegdo de fungao dos terminais
de entrada digital multifuncional
P05.01- P05.06
(51-84, 35: Mudanga do motor 1 para o motor 2
e HDIA)
0x00-0x14
Um lugar: Canal de comutagao 0: Terminal
Comutagao entre o motor 1 e o | 1: Comunicagao Modbus
P08.31 motor 2 2: Comunicagdo PROFIBUS/CANopen 00
Fungio
codigo Nome Descrigao Padrao
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3: Comunicagdo Ethernet
4: Comunicagdo PROFINET
Lugar das dezenas: indica se a alternancia deve ser ativada durante a
execugdo
0: Desativar
1: Ativar
0: Motor assincrono (AM)
P12.00 Tipo de motor 2 1: Motor sincrono (SM) 0
Depende
P12.01 Poténcia nominal do AM 2 0,1-3000,0kW
no modelo
Frequéncia nominal de
P12.02 AM 2 0,01Hz-P00,03 (frequéncia maxima de saida) 50,00Hz
Depende
P12.03 Velocidade nominal do AM 2 1-60000rpm
no modelo
Depende
P12.04 Tens&o nominal do AM 2 0-1200V
no modelo
Depende
P12.05 Corrente nominal do AM 2 0.8-6000.0A
no modelo
Resisténcia do estator de Depende
P12.06 AM 2 0.001-65.535Q o modelo
Resisténcia do rotor de Depende
P12.07 AM 2 0.001-65.535Q o modelo
Indutancia de fuga de Depende
P12.08 AM 2 0,1-6553,5mH o modelo
Indutancia mutua de Depende
P12.09 AM 2 0,1-6553,5mH o modelo
Depende
P12.10 Corrente sem carga do AM 2 0.1-6553.5A
no modelo
Depende
P12.15 Poténcia nominal do SM 2 0,1-3000,0kW
no modelo
Frequéncia nominal de
P12.16 SM2 0,01Hz-P00,03 (frequéncia maxima de saida) 50,00Hz
Numero de pares de polos de
P12.17 sM2 1-50 2
Depende
P12.18 Tens&o nominal do SM 2 0-1200V
no modelo
P12.19 Corrente nominal do SM 2 0.8-6000.0A Depende
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Fungao
Nome Descrigao Padrao
codigo
no modelo
Resisténci tat D¢
P12.20 esisténcia do estator do 0.001-65.5350 epende do
SM2 modelo
Indutancia de eixo direto Depende
P12.21 0,01-655,35mH
de SM 2 no modelo
P1222 Induténcia do eixo em 0,01-655,35mH Depende do
quadratura do SM 2 modelo
P12.23 Constante de contra-emf
0-10000 300
de SM 2

5.5.7 controle de partida/parada

O controle de partida/parada do VFD envolve trés estados: partida apés um comando de funcionamento ser dado ao ligar; partida apés a
reinicializagdo do desligamento ser efetiva; partida apos a redefinicdo automatica de falha. Os trés estados de controle de partida/parada sao descritos

a seguir.

Ha trés modos de partida para o VFD, que sao: partida na frequéncia inicial, partida apos a frenagem CC e partida ap6s o rastreamento da velocidade.
Vocé pode selecionar o modo de partida adequado com base nas condigdes reais.

Para cargas de grande inércia, especialmente nos casos em que pode ocorrer reversdo, vocé pode optar por iniciar apés a frenagem CC ou iniciar

apos o rastreamento de velocidade.

Observagao: Recomenda-se acionar os SMs no modo de partida direta.
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(1 ) Diagrama légico para inicio apés um comando de execugdo ser dado na inicializagdo

(2) Diagrama légico para partida apos a reinicializagéo por desligamento ser efetiva

P21
[y

(3) Diagrama légico para partida apés o reset automatico de falha

Fahano VFD

"empos de reinicializagdo
automatica da falha do
VFD<P08.28

Intervalo de

automatica da falha
do VFD>P08.29

Reiniciar ap6s o reset de
falha do VFD

Exibir o cédigo de
falha e parar

7
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Lista de parametros relacionados:

Fungéo
) Nome Descrigdo Padréo
codigo
0: Teclado
Canal de comandos em execugéo . i
P00.01 1: Terminal 0
2: Comunicagédo
Depende
P00.11 Tempo ACC 1 0.0-3600.0s
no modelo
Depende
P00.12 Tempo DEC 1 0.0-3600.0s
no modelo
0: Inicio direto
1: Inicio apés a frenagem CC 2:
Reinicio do rastreamento de
velocidade
Observagao: para AMs, o rastreamento de velocidade nao é
compativel com SVC 0 e o rastreamento de velocidade do
P01.00 Modo de inicio software é compativel com outros modos. Para obter detalhes, 0
consulte os parametros P01.35-P01.41. Para AMs, ndo é
necessario modificar
parametros P01.35-P01.41.
Frequéncia inicial de voos diretos
P01.01 o 0,00-50,00Hz 0,50 Hz
iniciar
P01.02 Tempo de retengéo da frequéncia inicial 0.0-50.0s 0.0s
P01.03 Corrente de frenagem antes da partida 0.0-100.0% 0.0%
P01.04 Tempo de frenagem CC antes da partida | 0.00-50.00s 0.00s
0: Linear
1: Curva S
Modo ACC/DEC 0
P01.05 odo Observagao: Se o modo 1 for selecionado, defina P01.06,
P01.07, P01.27 e P01.28.
0: Desacelerar até parar
P01.08 Modo de parada 0
1: Litoral até a parada
P01.09 Frequéncia inicial da frenagem CC para| 1, poo 03 (frequéncia méxima de saida) 0,00Hz
parada
Tempo de espera antes da frenagem CC
P01.10 0.00-50.00s 0.00s
para parar
P01.11 Corrente de frenagem CC para parada 0.0-100.0% 0.0%
P01.12 Tempo de frenagem CC para parada 0.00-50.00s 0.00s
Funcionamento FWD/REV
P01.13 0.0-3600.0s 0.0s
tempo de zona morta
0: Comutagéo na frequéncia zero
Modo de comutagéo de R
1: Chave na frequéncia inicial
P01.14 funcionamento 0
FWD/REV 2: Troque depois que a velocidade atingir o ponto de parada
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Fungéo
codigo Nome Descrigéao Padrao
velocidade com um atraso
P01.15 Velocidade de parada 0,00-100,00Hz 0,50 Hz
0: Detectar pela velocidade definida (exclusivo no modo de
trol torial de tensa ial
P01.16 Modo de detecgao de velocidade de controle vetorial de e_nsao espacial) 1
d 1: Detectar pela velocidade de feedback
parada
0: O comando de execugéo do terminal ¢ invalido na
Protecéo de comando em inicializagdo
execugdo baseada em terminal na N L
P01.18 L 1: O comando de execug&o do terminal é valido 0
inicializagéo
ao ligar
Agao selecionada quando a frequéncia
&o f limit
. de_operagao [ir "Tenmt ‘_‘”e o imite 0: Executar no limite inferior da frequéncia 1: Parar
inferior de frequéncia (valido quando o 2. Dormir
P01.19 limite inferior de frequéncia for : 0
maior que 0)
P01.20 Atraso para despertar do sono 0,0-3600,0s (valido quando P01.19 é 2) 0.0s
0: Desativar
P01.21 Seleg&o de reinicio de desligamento 1: Ativar 0
Tempo de espera para reiniciar apds
P01.22 desigamento 0,0-3600,0s (valido quando P01.21 é 1) 1.0s
P01.23 Atraso de inicio 0.0-60.0s 0.0s
P01.24 Atraso na velocidade de parada 0.0-100.0s 0.0s
0: Saida sem tensdo 1: Saida com
Selegdo de saida de 0 H Ih tenséo
elegdo de saida de 0 Hz em malha
P01.25 <a aberta 2: Saida com a corrente de frenagem CC para 0
parar
Tempo DEC para emergéncia
P01.26 parar 0.0-60.0s 2.0s
Hora do inicio do segmento de
P01.27 Curva DEC S 0.0-50.0s 0.1s
Hora do término do segmento de
P01.28 Curva DEC S 0.0-50.0s 0.1s
P01.29 Corrente de frenagem de curto-circuito 0,0-150,0% (da corrente nominal do VFD) 0.0%
Tempo de retengéo de curto-circuito
P01.30 frenagem para partida 0.00-50.00s 0.00s
Tempo de retengao de curto-circuito
P01.31 Freio para parada 0.00-50.00s 0.00s
P01.32 Tempo pré-excitante para corrida 0-10.000s 0.300s
Frequéncia inicial de
P01.33 Freio para parada em jogging 0-P00.03 0,00Hz
P01.34 Afraso no sono 0-3600.0s 0.0s
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Fungéo
codigo Nome Descrigéao Padrao
1: Avangar
2: Executar em sentido inverso
4: Jogar para frente
5. Jogar em sentido
inverso 6: Lenta até
parar  7: Redefinir
P05.01- P05.06 Selegdo da fungéo de entrada digital
falhas
8: Pausa na execugéo
21: Selegéo de tempo ACC/DEC 1
22: Selegao de tempo ACC/DEC 2
30: Desativar ACC/DEC
Depende
P08.00 Tempo ACC 2 0.0-3600.0s o modelo
Depende
P08.01 Tempo DEC 2 0.0-3600.0s no modelo
Depende
P08.02 Tempo ACC 3 0.0-3600.0s no modelo
Depende
P08.03 Tempo DEC 3 0.0-3600.0s o modelo
Depende
P08.04 Tempo ACC 4 0.0-3600.0s 1o modelo
Depende
P08.05 Tempo DEC 4 0.0-3600.0s o modelo
P08.06 Frequéncia de corrida do jog 0,00Hz-P00,03 (frequéncia maxima de saida) 5,00 Hz
Depende
P08.07 Tempo de ACC para corrida 0.0-3600.0s no modelo
Depende
P08.08 DEC time for jogging 0.0-3600.0s o modelo
0,00-P00,03(Frequéncia maxima) 0,00Hz: 0
. Sem comutagdo
Frequéncia de comutagéo do tempo . " .
P08.19 ACCIDEC Se a frequéncia de operag&o for maior que
P08.19, mude para o tempo ACC/DEC 2.
0: Frequéncia maxima de saida 1: 0
Definir frequénci
Frequéncia de referéncia do tempo finir frequencia
P08.21 ACCIDEC 2: 100Hz
Observagao: Valido somente para ACC/DEC linear
P08.28 Contagem de reinicializagéo automatica de| 0-10 0
falhas
P08.29 Intervalo de reinicializagédo automatica de | 0.1-3600.0s 1.0s
falhas

80




Goodrive270 series VFD para ventilador e bomba Diretrizes basicas de operagao

5.5.8 Configuragao de frequéncia

O VFD suporta varios tipos de modos de referéncia de frequéncia, que podem ser categorizados em dois tipos: canal de referéncia principal e canal
de referéncia auxiliar.

Ha dois canais de referéncia principais, a saber, o canal de referéncia de frequéncia A e o canal de referéncia de frequéncia B. Esses dois canais
suportam operagdes aritméticas simples entre e podem ser alternados dinamicamente por meio da configuragéo de terminais multifuncionais.

Ha um modo de entrada para o canal de referéncia auxiliar, ou seja, a entrada do terminal ARA entrada de chave de
terminal. Por IMA/PARA
AlX .

Ao definir os codigos de fungao, vocé pode ativar o modo de referéncia correspondente e o impacto causado frequéncia do VFD por

esse modo de referéncia.

A referéncia real do VFD é composta pelo canal de referéncia principal e pelo canal de referéncia auxiliar.
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—]

O VFD suporta a alternancia entre diferentes canais de referéncia, e as regras para a alternancia de canais sdo mostradas a seguir.

Fungao do terminal Fungao 14 do terminal Fungéo 15 do terminal
Canal de multifuncional 13 (Mudanga do multifuncional (mudar da multifuncional (mudar da
referéncia canal A para o canal a para agdo i para
atual P00.09 B) canal A) canal B)
A B / /
B A / /
A+B / A B
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Fungéo do terminal Funcao 14 do terminal Funcgéo 15 do terminal

Canal de ifunci 13 do ifunci (mudar da multifuncional (mudar da

referéncia canal A para o canal a inada para iguragao para
atual P00.09

B) canal A) canal B)
AB ! A B

Maximo (A, B) / A B
Minimo(A, B) ! A B

Observagao: "/" indica que esse terminal multifuncional é invalido no canal de referéncia atual.

Ao definir a frequéncia auxiliar dentro do VFD por meio do terminal multifuncional UP (10) e DOWN (11), vocé pode aumentar/diminuir a frequéncia
rapidamente definindo P08.45 (taxa de alteragdo incremental da frequéncia do terminal UP) e P08.46 (taxa de alteragdo decremental da frequéncia do

terminal DOWN).

integral ir da
integral decremental da frequéncia do terminal DOWN P08.46

ia do terminal UP P08.45 Velocidade

>
T
P Estado do terminal UP
Selegéo da fungao do
terminal UP=10 o > >
T
Selegdio da fungéo do Estado do terminal DOWN
terminal DOWN=11 Sy > >
.
Lista de parametros relacionados:
Cadigo d
et Nome Descrigao Padrao
fungao
P00.03 Frequéncia maxima de saida P00.04-400.00kHz 50,00Hz
P00.04 Limite superior da frequéncia de P00.05-P00.03 50,00Hz
operagdo
TR A 0,00Hz - P00.04
P00.05 Limite inferior da frequéncia de 0,00Hz
operagédo
Configuragéo do canal do comando 0: Teclado
P00.06 . 0
1: A1
de frequéncia A
2: A2
3: A3
P00.07 Configuragéo do canal do comando 4: Pulso de alta velocidade HDIA 5: 15
=L de frequéncia B
Programa PLC simples
Fungéo
codigo Nome Descrigao Padrao
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6: Velocidade varias etapas 7: Controle
PID

8: Comunicagdo Modbus

9: Comunicagdo PROFIBUS/CANopen
10: Comunicagéo Ethernet

11: Reservado

12: Trem de pulso AB

13: Comunicagdo PROFINET

Objeto de referéncia de B

0: Frequéncia méaxima de saida

P00.08 comando de frequéncia 1: Um comando de frequéncia 0
0:A
1B
2: (A+B)

Modo de combinagéo da fonte de

3: (A-B)

P00.09 configuragéo 0
4: Max(A, B)
5: Minimo (A, B)
10: Aumentar a configuragao da frequéncia (UP)
11: Diminuir a configuragéo de frequéncia (DOWN) 12:
Limpar a configuragéo de aumento/diminuigao de frequéncia
13: Alternar entre a configuragéo A e a configuragéo B

Selegdo de fungo dos terminais de 14: Alternar entre a configuragado de combinagéo e a
entrada digital multifuncional (S1-S4 configuragéo A
P05.01-P 05.06 e HDIA) 15: Alternar entre a configuragdo de combinagao
e configuragéo B
0x0000-0x1223
LEDs no lugar:
0: Tanto a tecla //\ V quanto o potenciémetro digital podem
ser usados para
controle.
1: Somente a tecla //\V pode ser usada para o controle.
Configuragdo do controle digital do 2: Somente o potenciémetro digital pode ser usado para o

P08.42 teclado controle. 0x0000
3: Nem a tecla //\'V nem a tecla digital
pode ser usado para o potenciémetro
controle.

Fungao

codigo Nome Descrigao Padrao
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Lugar das dezenas: Selegao do controle de frequéncia 0:
Valido somente quando P00.06=0 ou P00.07=0 1: Valido para
todos os métodos de ajuste de frequéncia 2: Invalido para a
velocidade de em varias etapas quando a velocidade de
operagdo em varias etapas tiver prioridade

Lugar de centenas de LEDs: Selegao de agéo para parada

0: A configuragéo ¢é valida.

1: Vélido durante a execugdo, apagado apds a parada 2:
Valido durante a execugéo, apagado apés o recebimento de
um comando de parada

LED milhares de lugares: Indica se a fungéo integral deve ser
ativada por meio de

atecla//A\V e o potencidmetro digital.
0: Desativar a fungéo integral

1: Ativar a fungéo integral

Potenciémetro digital do teclado

taxa de alteragéo da UP

P08.43 taxa integral 0.01-10.00s 0.10s
0x000-0x221
Um lugar: Selegdo da configuragdo de frequéncia 0: A
configuragéo feita com UP/DOWN é valida,
1: A configuragéo feita por meio de UP/DO
Lugar das dezenas: Selegao do controle de frequéncia
Valido somente quando P00.06=0 ou P00.07=0 1: Valido para
todos os métodos de ajuste de frequéncia 2: Invalido para a
velocidade de operagdo em varias etapas quando a
velocidade de operagédo em varias etapas tiver prioridade
Centenas de lugares: Selecdo de agdo para parada 0: A
configuragdo é valida.

controle do terminal 1: Valido durante a execug&o, apagado apos a parada 2:

P08.44 P/DOWN Valido durante a execugédo, apagado apds a parada 0x000

o comando de parada é recebido
Incremento de frequéncia
P08.45 0,01-50,00Hz/s 0,50 Hz/s
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Fungao
Nome Descrigao Padrao
codigo

terminal

P08.46 Taxa de redugéo de frequéncia do 0,01-50,00Hzs 0,50 Hols

terminal DOWN

P17.00 Definir frequéncia 0,00Hz-P00,03 (frequéncia maxima de saida) 0,00Hz
P17.02 Frequéncia de referéncia da rampa 0,00Hz-P00,03 (frequéncia maxima de saida) 0,00Hz
P17.14 Valor do ajuste digital 0,00Hz - P00.03 0,00Hz

5.5.9 Entrada analégica

O VFD possui dois terminais de entrada analdgica Al1 e Al2, nos quais Al1 suporta a faixa de 0(2)-10V/0(4)-20mA (se Al1 usa entrada de tensdo ou
entrada de corrente pode ser definido por P05.50; quando Al1 usa entrada de corrente, altere a tampa do jumper Al1 na placa de controle de V para I)
e Al2 suporta a faixa de -10-10V) e um terminal de entrada de pulso de alta velocidade. Cada entrada pode ser filtrada separadamente, e a curva de
referéncia correspondente pode ser definida ajustando-se a referéncia que corresponde ao valor maximo e ao valor minimo.

Configuragso da curva de entrada
analogica

Filroce entrada ansidgioa

Pos2s e ]
Tensdo de enirada Al

; Po520
PUS30 o

P20

Pos 34
PuS35
Pos36
Froquencia dMontraca HDIA

1 ]

-
e =
R
LA e
. —
L M)

Po500
(Tode entrada HOIB)

Pos4s
(Selega0 da ungdo de enirada de pulso de alta velocidade
HDIB)

Um

0: Confiurasiodefrequéncia
1: Resenvado
POS00 | 0 HDIA & uma enirac de pulso de alta PS8 | e codiador
velocidade

1:HDIA & uma enraca digtal

Dezenas O Reservade

POS00 | 0 Reservado 2 Rasoado
1 Reservado.

Lista de parametros relacionados:
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Fungéo
cédigo Nome Descrigao Padrio
0x00-0x11
Um lugar: Tipo de entrada HDIA
0: HDIA ¢ uma entrada de pulso de alta velocidade
. 1: HDIA é uma entrada digital
P05.00 Tipo de entrada HDI 0x00
Lugar das dezenas: Reservado
0: Reservado 1: Reservado
P05.24 Limite inferior de Al1 0,00V-P05,26 0.00Vv
Configuragdo correspondente de Al1 0.0%
P05.25 AN -300.0%-300.0%
limite inferior
P05.26 Limite superior de Al1 P05.24-10.00V 10.00vV
Configuragéo correspondente de Al1 100.0%
P05.27 L . -300.0%-300.0%
limite superior
P05.28 Tempo do filtro de entrada Al1 0,000s-10,000s 0.100s
P05.29 Limite inferior do Al2 -10,00V-P05,31 -10.00V
Configuragao correspondente de Al2
P05.30 o -300.0%-300.0% -100.0%
limite inferior
P05.31 Al2 valor médio 1 P05.29-P05.33 0.00v
Configuragao correspondente de Al2
P05.32 . -300.0%-300.0% 0.0%
valor médio 1
P05.33 Al2 valor médio 2 P05.31-P05.35 0.00v
Configuragao correspondente de Al2
P05.34 - -300.0%-300.0% 0.0%
valor médio 2
P05.35 Limite superior do Al2 P05.33-10.00V 10.00V
Configuragao correspondente de Al2
P05.36 - . -300.0%-300.0% 100.0%
limite superior
P05.37 Tempo do filtro de entrada Al2 0,000s-10,000s 0.100s
0: Configuragéo de frequéncia 0
P0s.38 Selegdo da fungao de entrada de pulso de 1: Reservado
=28 alta velocidade HDIA
2: Reservado
P05.39 Frequéncia limite inferior do HDIA 0,000kHz - P05.41 0,000kHz
Configuragéo correspondente de
_ 04 o o
B0540 Frequéncia limite inferior do HDIA 300.0%-300.0% 0.0%
P05.41 Frequéncia limite superior do HDIA P05.39-50.000kHz 50.000kHz
Configuragao correspondente de
E - o o
B05.42 Frequéncia limite superior do HDIA 300.0%-300.0% 100.0%
Filtro de entrada de frequéncia HDIA
P05.43 tempo 0,000s-10,000s 0.030s
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Fungéo
Nome Descrigao Padrao
codigo
01
0: Tens&o
1: Atual
Observagao: Ao definir Al1 para usar a entrada de
P05.50 Tipo de sinal de entrada Al1 corrente por meio da configuragédo desse parametro, 0

também é necessario alterar a tampa do jumper Al1 no

canto direito da placa de controle de V para I.

5.5.10 saida analdgica

O VFD possui dois terminais de saida analdgica (0-10V/0-20mA) e um terminal de saida de pulso de alta velocidade. Os sinais de saida analégica
podem ser filtrados separadamente, e a relagdo proporcional pode ser ajustada definindo-se o valor maximo, o valor minimo e a porcentagem de sua
saida correspondente. O sinal de saida analégico pode emitir a velocidade do motor, a frequéncia de saida, a corrente de saida, o torque do motor e a

poténcia do motor em uma determinada proporgao.

Descrigéo da relagéo de saida AO:
(O valor minimo e o valor maximo da saida correspondem a 0,% e 100,00% do pulso ou da saida padréo analdgica. A tensdo de saida real ou a

P06.00
(Tipo de saida HDO)

4

o Selegao de saida analégica

(Valor padrao: 0)

(Valor padréo: 0)

P06.16

1A

1

(Valor padrao: 0)

P06.A4 [

P06.15 [

Ajuste da curva de saida analogica P06.17 Filto de saida analgica
P06.19 P06.20
o621 201
P06.22
P06.23
P06.24 P06.26 ACO
P06.25
0627
P06.28
P0629
e P06.31 HDO

pooooooooonn

P06.00

0:Saida de pulso de alta velocidade
‘com coletor aberto
1: Saida de coletor aberto

frequéncia de pulso corresponde a porcentagem real, que pode ser definida por meio de cédigos de fungéo).

Valor Fungao Descrigao
0 Frequéncia de execugéo 0-Frequéncia maxima de saida
1 Definir frequéncia 0-Frequéncia maxima de saida
2 Frequéncia de referéncia da rampa 0-Frequéncia maxima de saida
Valor Fungéao Descrigao
0 - Velocidade sincrona correspondente a
3 Velocidade de rotagéo frequéncia maxima de saida
4 Corrente de saida (relativa ao VFD) 0-Duas vezes a corrente nominal do VFD
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5 Corrente de saida (em relagéo ao motor) 0-Duas vezes a corrente nominal do motor
6 Tenséo de saida 0-1,5 vezes a tens&o nominal do VFD
7 Poténcia de saida 0-Duas vezes a poténcia nominal do motor
0 - Duas vezes a corrente nominal do motor. Um valor negativo
8 Definir o valor do torque (bipolar) corresponde a 0,0% por padréo.
9 Torque de saida (valor absoluto) 0-x(Duas vezes o torque nominal do motor)
10 Entrada Al1 0-10V/0-20mA
0V-10V. Um valor negativo corresponde a
" Entrada Al2 0,0% por padréo.
12 Entrada AI3 0-10V/0-20mA
13 Entrada HDIA de pulso de alta velocidade 0,00-50,00Hz
Valor 1 definido pelo Modbus
14 A 0-1000
comunicagéo
Valor 2 definido por meio do Modbus
15 I 0-1000
comunicagéo
Valor 1 definido por meio de PROFIBUS/CANopen
comunicagéo
16 0-1000
Valor 2 definido por meio de PROFIBUS/CANopen
comunicagao
17 0-1000
Valor 1 definido pela Ethernet
18 — 0-1000
comunicagéo
Valor 2 definido pela Ethernet
19 A 0-1000
comunicagéo
20 Entrada HDIA de pulso de alta velocidade 0,00-50,00Hz
Valor 1 definido por meio do PROFINET 0-1000. Um valor negativo corresponde a
21 — =
comunicagéo 0,0% por padréo.
0-Trés vezes a corrente nominal do motor. A
22 Corrente de torque (bipolar) O valor negativo corresponde a 0,0% por padréo.
0-Trés vezes a corrente nominal do motor. Um valor negativo
L corresponde a 0,0% por
23 Corrente de excitagéo

padréo.

24 Definir frequéncia (bipolar)

0-Frequéncia méxima de saida. Um valor negativo
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Li

Valor Fungéo Descrigao

corresponde a 0,0% por padréo.
0-Frequéncia maxima de saida. Um valor negativo corresponde a

25 Frequéncia de referéncia da rampa (bipolar) q 9 P
0,0% por padréo.
0-Velocidade de rotagao sincrona correspondente a frequéncia
méxima de saida. Um valor negativo corresponde a 0,0% por

26 Velocidade de rotagéo (bipolar) padrao.

Valor 2 definids io d icagdo PROFINET

o7 alor lefinido por melo ade comunicagao 0-1000
0-Duas vezes a poténcia nominal do motor sincrono

30 Velocidade de rotagao
velocidade de rotagdo
0-Duas vezes o torque nominal do motor. Um negativo

31 Torque de saida (bipolar)
corresponde a 0,0% por padréo.

32 Saida PID1

33 Saida PID2

34 Valor de referéncia do PID1

35 Valor de feedback do PID1

36 Valor de referéncia do PID2

37 Valor de feedback do PID2

38-47 Reservado

ista de parametros relacionados:

Codigo de

fungao

Descrigéo

Padrao

P06.00

Reservado Reservado

P06.14

Saida AO1

P06.15

Saida AOO

P06.16

N

w

I

o

o

N

Reservado

*®

0: Frequéncia de operagéo

1: Definir frequéncia

: Frequéncia de referéncia da rampa
: Velocidade de rotagéo

: Corrente de saida (relativa ao VFD)
: Corrente de saida (relativa ao motor)
: Tens&o de saida

Poténcia de saida

Definir torque

9: Torque de saida

10: Entrada Al1

11: Entrada Al2

12: Entrada AI3
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Fungéo

codigo Nome Descrigdo Padrio

13: Entrada HDIA de pulso de alta velocidade 14:

Valor 1 definido por meio de comunicagdo Modbus

15: Valor 2 definido por meio da comunicagdo Modbus
16: Valor 1 definido por meio de PROFIBUS/CANopen
17: Valor 2 definido por meio de comunicagéo
PROFIBUS/CANopen 18: Valor 1 definido por meio de
comunicagao Ethernet

19: Valor 2 definido por meio de comunicagéo Ethernet
20: Reservado

21: Valor 1 definido por meio de comunicagdo PROFINET
22: Corrente de torque (bipolar, 100% correspondente a 10V)|
23: Corrente de excitagdo (100% correspondente a 10V)
24: Definir frequéncia (bipolar)

25: Frequéncia de referéncia de rampa (bipolar) 26:
Velocidade de rotagdo (bipolar)

27: Valor 2 definido por meio de comunicagdo PROFINET
28: C_AO1 do CODESYS (Defina P27.00 como 1.)

29: C_AO2 do CODESYS (Defina P27.00 como 1.)

30: Velocidade de rotagéo

31: Torque de saida

32: Saida PID1

33: Saida PID2

34: Valor de referéncia do PID1 35:
Valor de feedback do PID1 36: Valor
de referéncia de PID2 37: Valor de

feedback do PID2 38-47: Reservado
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Fungéo
Nome Padrao
codigo
P06.17 Limite inferior da saida AO1 -300.0%-P06.19 0.0%
P0B.A8 Saida AO1 correspondente ao limite inferior 0,00V-10,00V 0.00V
P06.19 Limite superior da saida AO1 P06.17-300.0% 100.0%
P06.20 Saida AO1 correspondente ao limite 0,00V-10,00V 10.00V
superior
P06.21 Tempo do filtro de saida AO1 0,000s-10,000s 0.000s
P06.22 Limite inferior da saida AOO -300.0%- P06.23 0.0%
Saida AOO correspondente a
P06.23 0,00v-10,00V 0.00Vv
limite inferior
P06.24 Limite superior da saida AOO P06.35-300.0% 100.0%
Saida AOO correspondente a
P06.25 0,00V-10,00V 10.00V
limite superior
P06.26 Tempo de filtro de saida AOO 0,000s-10,000s 0.000s
P06.27-
- Reservado
P06.31

5.5.11 Entrada digital

O VFD possui quatro terminais de entrada digital programaveis e dois terminais de entrada HDI. A fung&do de todos os terminais de entrada digital pode
ser programada por meio de cédigos de fungdo. O terminal de entrada HDI pode ser configurado para atuar como terminal de entrada de pulso de alta
velocidade ou terminal de entrada digital comum; se for configurado para atuar como terminal de entrada de pulso de alta velocidade, vocé também

pode configurar a entrada de pulso de alta velocidade HDIA para servir como referéncia de frequéncia e entrada de sinal do codificador.

Esse parametro é usado para definir a fungéo correspondente dos terminais de entrada digital

Observagao: dois terminais de entrada multifuncionais diferentes ndo podem ser configurados com a mesma fi

T

=
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Valor Fungdo Descrigao
O VFD nao atua mesmo que haja entrada de sinal. Ajustar
0 Nenhuma fungao T, " o N
terminais nao utilizados para "sem fungéo" para evitar erros.
1 Correr para frente Os terminais externos sdo usados para controlar o funcionamento para frente e para tras
2 Executar em sentido inverso do VFD.
O terminal é usado para determinar o controle de funcionamento de trés fios do VFD.
) Para obter detalhes, consulte a descrigao de
3 Controle de funcionamento com trés fios
P05.13.
4 Avangar Para obter detalhes sobre a frequéncia do jogging running e o tempo ACC/DEC do
jogging running, consulte a descri¢do de
5 Jogar em sentido inverso P08.06, P08.07 e P08.08.
O VFD bloqueia a saida e o processo de parada do motor ndo é controlado pelo VFD.
Esse modo é aplicado em cendrios com cargas de grande inércia e sem requisitos de
tempo de parada.
Sua definigéo é a mesma de P01.08 e ¢ usada principalmente em
6 Costa para parar
controle remoto.
Fungao de redefinigéo de falha externa, igual a fungéo de redefinigao da tecla
L STORy Vocé pode usar essa fungdo
7 Redefini¢éo de falhas
para otamente.
O VFD desacelera até parar, mas todos os parametros de execugao estdo no estado de
memoria, como os parametros PLC e PID. Apos o desaparecimento desse sinal, o VFD
8 Pausa na execugao revertera
para o estado antes da parada.
Quando o sinal de falha externa é transmitido ao VFD, o
9 Entrada de falha externa O VFD libera o alarme de falha e para.
Aumentar a configuragéo de frequéncia | Usado para alterar o comando de aumento/diminuigéo da frequéncia quando a
10 (UP) frequéncia é fornecida por um sistema externo.
terminais.
Diminuir a frequéncia
" configuragdo (DOWN)
Terminal UP
_/ —] Terminal DOWN UP/DOWN
Limpeza do terminal COM
Ki ~
Limpar a configuragéo de
12 aumento/diminuigéo da frequéncia
O terminal usado para limpar a configuragdo de aumento/diminui¢ao de frequéncia
pode limpar o valor de frequéncia do canal auxiliar definido por UP/DOWN,
restauranncia de referéncia para a frequéncia dada pela frequéncia
de referéncia principal
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Valor Fungéo Descrigao
canal de comando.
Alternar entre a configuragéo A A fungéo é usada para alternar entre os canais de configuragéo de frequéncia.
3 e configuragéo B A frequency reference channel and B frequency reference channel can be switched by
function 13; the combination channel set by P00.09 and the A frequency reference
Alternar entre a configuragao de channel can be switched by function 14; the combination channel set by P00.09 and the
14 combinagao e A B frequency reference
configuragédo pode ser alternado pela fungéo 15.
Alternar entre a configuragédo de
15 combinagao e B
configuragéo
Velocidade em vérias etapas
16 terminal 1 Um total de 16 velocidades de passo pode ser definido pela combinagéo dos estados
erming digitais desses quatro terminais.
: . Observagao: a velocidade de varias etapas 1 € o LSB, e a velocidade de varias
Velocidade em vérias etapas
17 2 etapas 4 é o MSB.
termi
erming Multi-step Multi-passo Multipasso Multipasso
Velocidade em vérias etapas 4 9 2 U
18 . (BIT3 BIT2 BIT1 [TO
=
Velocidade em varias etapas
° terminal 4
Pausa na velocidade de varias etapas | A fungéo de selegdo de velocidade em varias etapas pode ser selecionada para
2 em execugdo manter o valor definido no estado atual.
21 Selegéo do tempo ACC/DEC 1 O status dos dois terminais pode ser combinado para selecionar
quatro grupos de tempo ACC/DEC.
Terminal Terminal
1 2 Tempo ACC/DEC Parametro
22 Selegao do tempo ACC/DEC 2 DESLIGADO |DESLIGADO Tempo ACC/DEC 1 P00.11/P00.12
ON DESLIGADO Tempo ACC/DEC 2 P08.00/P08.01
DESLIGADO [ON Tempo ACC/DEC 3 P08.02/P08.03
ON ON Tempo ACC/DEC 4 P08.04/P08.05
Usado para limpar as informagdes da meméria do estado anterior do PLC
2 Reinicializagao S::T_%es de parada do e reinicie o processo simples do PLC.
Usado para pausar o PLC simples. Quando a fung&o é
24 Pausa no PLC simples . ~
revogado, o PLC simples retoma a execug&o.
O PID fica temporariamente ineficaz, e o VFD mantém
25 Pausa no controle PID . Arni
saida de frequéncia de corrente.
28 Redefinir o contador O contador é apagado.
Alternar entre velocidade O VFD muda do modo de controle de torque para velocidade
29 .
controle e controle de torque modo de controle, ou vice-versa.
Usado para garantir que o VFD n&o seja afetado por sinais externos
30 Desativar ACC/DEC .
(exceto para o comando stop) e mantém o atual
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Valor Fungéo Descrigao
frequéncia de saida.
31 Acionar o contador Usado para ativar o contador para contar pulsos.
Quando o terminal é fechado, o valor de frequéncia definido por UP/DOWN pode ser
. . taurar a frequéncia de referéncia para a frequéncia fornecida pelo
Limpar temporariamente a .
) ~ N o de frequéncia.
configuragé@o de aumento/diminuigao . ., N o o
33 o valor da frequéncia apds a configuragdo de aumento/diminuigdo da frequéncia.
de frequéncia
O VFD inicia o freio CC imediatamente ap6s o comando
34 Frenagem CC -
torna-se valido.
Alternar entre o motor 1 Quando a fung&o esta ativada, vocé pode realizar a alternancia
% e motor 2 controle de dois motores.
Quando a fungéo esta ativada, o canal de comando em execugéo € alternado para o
Mudar o canal de comando em teclado. Quando a fungéo é desativada, o canal de comando em execugao é restaurado
% execugao para o teclado para o
configurag&o anterior.
Quando a fung&o ¢é ativada, o canal de comando em execugéo é alternado para o
Mudar o canal de comando em terminal. Quando a fungéo é desativada, o canal de comando em execug&o é restaurado
a7 execugao para o terminal para o
configuragao anterior.
Quando a fungéo é ativada, o canal de comando em execugéo ¢ alternado para
Mudar o canal de comando em comunicagdo. Quando a fungao é desativada, o canal de comando em execugdo é
. execugao para comunicagio restaurado para
a configuragéo anterior.
Quando a fungéo é ativada, a pré-excitagdo do motor & iniciada
39 Comando pré-excitante . ~ .
até que a fungao se torne invalida.
Limpar o consumo de energia Depois que esse comando se tornar valido, o consumo de energia
40 quantidade do VFD sera .
Manter o consumo de energia Quando a fungéo esta ativada, a operagéo atual do
41 quantidade O VFD néo afeta a quantidade de consumo de energia.
Altere a fonte de configuragdo do
w torque de frenagem para cima O limite superior de torque ¢ definido pelo teclado quando o comando é valido.
limite para o teclado
43-72 Reservado
73 Inicio do PID2 Quando o comando ¢ valido, o PID2 ¢ iniciado.
74 Parada do PID2 Quando o comando é valido, o PID2 para.
75 Pausa PID2 integral Quando o comando é valido, a integral do PID2 é pausada.
76 Pausa no controle PID2 Quando o comando é vélido, o controle PID2 é pausado.
7 Trocar as polaridades do PID2 Quando o comando é vélido, a polaridade do PID2 é trocada.
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Valor Fungéo Descrigao
Desativar HVAC (somente em Quando o comando é valido, o HVAC é desativado (somente em
I estado parado) estado parado).
79 Sinal de disparo do gatilho Quando o comando € valido, o sinal de incéndio ¢ acionado.
80 Pausa no controle PID1 Quando o comando é valido, o controle PID1 é pausado.
81 Pausa PID1 integral Quando o comando é valido, a integral PID1 é pausada.
82 Trocar as polaridades do PID1 Quando o comando é vélido, a polaridade do PID1 é trocada.
83 Acionar o modo de suspensao Quando o comando é vélido, 0 modo de suspens&o ¢ acionado.
84 Acionar o modo de despertar Quando o comando é valido, o modo de despertar € acionado.
85 Sondagem manual Quando o comando é valido, a sondagem manual é ativada.
Quando o comando é vélido, o sinal de limpeza da bomba é
86 Sinal de limpeza da bomba .
acionado.
Limite superior do nivel de 4gua de Quando o comando é vélido, o limite superior do nivel de dgua de
87 piscina de entrada a piscina de entrada ¢ .
Limite inferior do nivel de 4gua de Quando o comando é vélido, o limite inferior do nivel de dgua de
88 L . .
piscina de entrada a piscina de entrada é .
Nivel de escassez de agua de Quando o comando é valido, o nivel de falta de agua de
89 piscina de entrada a piscina de entrada é .
90-95 Reservado
Partida manual suave para Quando o comando é vélido, a partida suave do motor A &
9% .
motor A realizado manualmente.
Partida manual suave para Quando o comando é vélido, a partida suave do motor B &
97 .
motor B realizado manualmente.
Partida manual suave para Quando o comando é vélido, a partida suave do motor C é
98 .
motor C realizado manualmente.
Partida manual suave para Quando o comando é vélido, a partida suave do motor D é
9 .
motor D realizado manualmente.
Partida manual suave para Quando o comando é valido, a partida suave do motor E é
100 :
motor E realizado manualmente.
Partida manual suave para Quando o comando é valido, a partida suave do motor F é
101 :
motor F realizado manualmente.
Partida manual suave para Quando o comando é vélido, a partida suave do motor G é
102 .
motor G realizado manualmente.
Partida manual suave para Quando o comando é vélido, a partida suave do motor H é
103 .
motor H realizado manualmente.
104 Desativar o motor A Quando o comando ¢é valido, o motor A é desativado.
105 Desativar o motor B Quando o comando ¢ valido, o motor B é desativado.
106 Desativar o motor C Quando o comando é valido, o motor C ¢ desativado.
107 Desativar o motor D Quando o comando é valido, o motor D é desativado.
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Valor Fungéo Descrigao
108 Desativar o motor E Quando o comando ¢é valido, o motor E é desativado.
109 Desativar o motor F Quando o comando € vélido, o motor F é desativado.
110 Desativar o motor G Quando o comando é valido, o motor G é desativado.
m Desativar o motor H Quando o comando ¢é valido, o motor H ¢ desativado.

Lista de parametros relacionados:

Cobuoce Nome Descrigao Padrao
fungao
0x00-0x11
Um lugar: Tipo de entrada HDIA
P05.00 Tipo de entrada HDI 0: HDIA é uma entrada de pulso de alta velocidade 0x00
1: HDIA é uma entrada digital
P05.01 Fungao de S1 0: Sem fungao 1
1: Avangar
P05.02 Fungéo de 52 2: Executar em sentido inverso 4
P05.03 Fungao do S3 3: Controle de funcionamento com trés fios 7
4: Jog para frente
P05.04 Fungéo de S4 5: Jogar em sentido 0
inverso 6: Lenta até
P05.05 Fung&o do HDIA parar  7: Redefinir 0
falhas
P05.06 Reservado 8: Pausa na execugéo
9: Entrada de falha externa
10: Aumentar a configuragéo da frequéncia (UP)
11: Diminuir a configuragéo da frequéncia (DOWN)
12: Limpar a configuragdo de aumento/diminui¢do de frequéncia
13: Alternar entre a configuragéo A e a configuragéo B 14: Alternar
entre a configuragdo de combinag&o e a configuragéo A
15: Alternar entre a configuragdo de combinagéo e a configuragédo B
16: Terminal de velocidade de varias etapas 1
17: Terminal 2de velocidade em varias etapas
18: Terminal de velocidade de varias etapas 3
19: Terminal de velocidade de varias etapas 4
20: Pausa na velocidade de varias etapas 21: Selegao
de tempo ACC/DEC 1
P05.07 Reservado
22: Selegéo de tempo ACC/DEC 2
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Fungdo

codigo Nome Descrigdo Padrio

23: Reinicializagéo de parada do CLP

simples 24: Pausa do CLP simples

25: Pausa no controle PID 26-27:

Reservado

28: Reinicializagdo do contador

29: Alternar entre controle de velocidade e controle de torque
30: Desabilita ACC/DEC 31: Aciona

o contador 32: Reservado

33: Limpar temporariamente a configuragdo de aumento/diminuigao
de frequéncia

34: Freio CC

35: Mudanga do motor 1 para o motor 2

36: Muda o canal de comando em execug&o para o teclado
37: Mudar o canal de comando em execugdo para o terminal
38: Muda o canal de comando em execugao para comunicagao
39: Comando de pré-excitagao

40: Limpar o consumo de eletricidade 41: Manter o

consumo de eletricidade

42: Mude a fonte de configuragéo do limite superior do torque de
frenagem para o teclado

43-72: Reservado

73: Inicio do PID2

74: Parada do PID2

75: Pausa PID2 integral 76: Pausar o

controle PID2 77: Alternar polaridades

do PID2

78: Desativar HVAC (somente no estado parado) 79: Acionar
sinal de incéndio

80: Pausar o controle PID1 81: Pausar

a integral do PID1 82: Alternar

polaridades do PID1 83: Acionar o

modo de suspenséo

84: Acionar o modo de despertar

98



Goodrive270 series VFD para ventilador e bomba

Diretrizes basicas de operagao

Fungdo
codigo

Nome

Descrigdo

Padrao

85: Sondagem manual

86: Sinal de limpeza da bomba

87: Limite superior do nivel de 4gua do reservatério de
entrada 88: Limite inferior do nivel de agua do
reservatorio de entrada 89: Nivel de falta de agua do
reservatério de entrada 90: Partida suave manual
(Reservado) 91: Ativar protegao contra condensagao 92-
95: Reservado

96: Partida suave manual para o motor A 97: Partida
suave manual para o motor B 98: Partida suave manual
para o motor C 99: Partida suave manual para o motor
D 100: Partida suave manual para o motor E 101:
Partida suave manual para o motor F 102: Partida
manual suave para o motor G 103: Partida manual
suave para o motor H 104: Desativar o motor A

105: Desativar o motor B 106:

Desativar o motor C 107:

Desativar o motor D 108:

Desativar o motor E 109:

Desativar motor F  110:

Desativar motor G

111: Desativar motor H

P05.08

Polaridade do terminal de entrada

0x00-0x3F

0x00

P05.09

Tempo do filtro de entrada digital

0.000-1.000s

0.010s

P05.10

Configurag&o do terminal virtual

0x00-0x3F (0: Desativar. 1: Ativar) BITO: Terminal
virtual S$1

BIT1: Terminal virtual S2 BIT2: Terminal

virtual S3 BIT3: Terminal virtual S4 BIT4:
Terminal virtual HDIA

BIT5: Reservado

0x00

Modo de controle do terminal

0: Modo de controle de dois fios 1
1: Modo de controle de dois fios 2
2: Modo de controle de trés fios 1

3: Modo de controle de trés fios 2
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Fungao

Nome Descrigao Padrao
codigo
P05.12 Atraso na ativago de S1 0.000-50.000s 0.000s
P05.13 Atraso no desligamento de S1 0.000-50.000s 0.000s
P05.14 Atraso na ativagdo de S2 0.000-50.000s 0.000s
P05.15 Atraso no desligamento de S2 0.000-50.000s 0.000s
P05.16 Atraso de ativagao do S3 0.000-50.000s 0.000s
P05.17 Atraso no desligamento de S3 0.000-50.000s 0.000s
P05.18 Atraso de ativagdo S4 0.000-50.000s 0.000s
P05.19 Retardo de desligamento S4 0.000-50.000s 0.000s
P05.20 Atraso na ativagdo do HDIA 0.000-50.000s 0.000s
P05.21 Atraso no desligamento do HDIA 0.000-50.000s 0.000s
P05.22 Reservado
P05.23 Reservado
P07.39 Status do terminal de entrada na OX0000-OxFFFF 0x0000

falha atual

P17.12 Status do terminal de entrada digital 0x0000-0xFFFF 0x0000

5.5.12 saida digital

O VFD tem dois grupos de terminais de saida de relé, um terminal de saida Y de coletor aberto e um terminal de saida de pulso de alta velocidade
(HDO). A fungao de todos os terminais de saida digital pode ser programada por meio de codigos de fungéo, dos quais o terminal de saida de pulso
de alta velocidade HDO também pode ser definido como saida de pulso de alta velocidade ou saida digital por cédigo de fungao.
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Valor Fungdo Descrigao
0 Invalido O terminal de saida ndo tem nenhuma fung&o.
O sinal ON é emitido quando ha frequéncia
1 Em execugédo ~
durante a execugao.
O sinal ON ¢é emitido quando ha frequéncia
2 Correndo para frente durante a marcha a frente.
O sinal ON ¢é emitido quando ha frequéncia
3 Execugéo em sentido inverso =
durante a operagao reversa.
O sinal ON ¢é emitido quando hé frequéncia
4 Corrida . L
saida durante o jogging.
5 VFD com defeito O sinal ON ¢é emitido quando ocorre uma falha no VFD.
Detecgéo do nivel de frequéncia Consulte a descri¢do de P08.32 e P08.33
6 FDT1
Detecgao do nivel de frequéncia Consulte a descricao de P08.34 e P08.35
7 FDT2
8 Frequéncia alcangada Consulte a descrigdo de P08.36
O sinal ON ¢é emitido quando a saida do VFD
9 Execugdo em velocidade zero - o
e a frequéncia de referéncia s&o zero.
Frequéncia limite superior O sinal ON ¢ emitido quando a frequéncia de operagéo
1 alcangado atinge a frequéncia limite superior.
Frequéncia limite inferior O sinal ON é emitido quando a frequéncia de operagao
" alcangado atinge a frequéncia limite inferior.
O sinal ON é emitido quando o circuito principal e o
12 Pronto para funcionar as poténcias do circuito de controle séo estabelecidas, as fungdes de protegéo
nao atuam e o VFD esta pronto para funcionar.
O sinal ON é emitido quando o VFD esta em
13 Pré-excitante P
pré-excitante.
Sinal de saida ON apés o tempo decorrido do pré-alarme com base no limite do
) pré-alarme; consulte
14 Pré-alarme de sobrecarga
P11.08-P11.10 para obter detalhes.
O sinal ON ¢é emitido apds o tempo de pré-alarme
15 Pré-alarme de subcarga decorrido com base no limite do pré-alarme. Para obter detalhes, consulte as
descrigdes de P11.11-P11.12.
Estagio simples do PLC Quando o estado atual do PLC simples &
16 . . " .
concluido concluido, ele emite um sinal.
Ciclo PLC simples Quando um Unico ciclo do PLC simples é concluido,
v concluido ele emite um sinal.
Um sinal é emitido com base no valor definido por meio da comunicagdo
Saida de terminal virtual de Modbus. Quando o valor é 1, o
3 comunicagao Modbus O sinal ON ¢ emitido; quando o valor ¢ 0, o sinal OFF ¢ emitido.
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Valor Fungdo Descrigao
é emitido.
Um sinal é emitido com base no valor definido por meio da comunicagdo
POROFIBUS/CANopen PROFIBUS/CANopen. Quando o valor ¢ 1, o sinal ON é emitido; quando o
24 saida do terminal virtual de comunicagdo valor é
0, o sinal OFF é emitido.
Um sinal é emitido com base no valor definido por meio da comunicagdo
. B . Ethernet. Quando o valor é 1, o sinal ON é emitido; quando o valor é 0, o sinal
Saida de terminal virtual de L
25 L OFF é emitido.
comunicagao Ethernet L
€ emitido.
Quando a tenséo do barramento estiver acima do valor do inversor
26 Tens&o do barramento CC estabelecida . o
subtenséo, a saida é valida.
Um sinal é emitido com base no valor definido por meio da comunicagdo
) . PROFINET. Quando o valor € 1, o sinal ON ¢ emitido; quando o valor é 0, o
Saida de terminal virtual de . . ",
34 L sinal OFF é emitido.
comunicagdo PROFINET o
€ emitido.
35 Reservado
37-40 Reservado
48 Modo de incéndio ativado
Pré-alarme do feedback do PID1
49 " .
muito baixo
Pré-alarme do feedback do PID1
50 muito alto
51 PID1 em repouso
52 PID2 na inicializagdo
53 PID2 parado
Indicagdo de funcionamento com
54 pressao de backup
Indicacéo de falta de dgua de
5 piscina de entrada
56 Saida de pré-alarme
Controle de frequéncia variavel
57 motor de circulagao A
Controle de frequéncia variavel
58 motor de circulagéo B
Controle de frequéncia variavel
59 motor de circulagdo C
Controle de frequéncia variavel
60 motor de circulagdo D
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Valor Fungdo Descrigao
Controle de frequéncia variavel
61
motor de circulagéo E
62 Controle do motor de circulagdo de
frequéncia variavel F
Controle de frequéncia variavel
63
motor de circulagao G
6 Controle do motor de circulagao de
frequéncia variavel H

Lista de parametros relacionados:

14: Pré-alarme de sobrecarga

15: Pré-alarme de subcarga

16: Estagio simples do PLC concluido

17: Ciclo PLC simples concluido

18: Valor de contagem definido atingido

19: O valor de contagem designado foi atingido
20: Falha externa é valida

21: Reservado

22: Tempo de execugéo alcangado

23: Terminal virtual de comunicagdo Modbus

saida

Codigoe Nome Descrigao Padrio
fungao
P06.00 Reservado Reservado
P06.01 Saida Y1 0: Invalido 0
P06.02 Reservado 1: Em execugao
P06.03 Saida RO 2: Correndo para frente 1
3: Execugdo em sentido inverso
4: Corrida
5: VFD em falha
6: Detecgdo do nivel de frequéncia FDT1
7: Detecgdo do nivel de frequéncia FDT2
8: Frequéncia alcangada
9: Correndo em velocidade zero
10: Frequéncia do limite superior atingida
11: Frequéncia limite inferior atingida
12: Pronto para correr
13: Pré-excitante
P06.04 Reservado
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Fungdo

cédigo Nome Descrigdo Padrio

24: Saida do terminal virtual de comunicagdo PROFIBUS/CANopen
25: Saida do terminal virtual de comunicagéo Ethernet

26: Tens&o do barramento CC estabelecida 27:

Saida de pulso Z

28: Sobreposigao de pulsos

29: Agao STO

30: Posicionamento concluido

31: Zeragem do fuso concluida

32: Divisao da escala do fuso concluida

33: Limite de velocidade atingido durante o controle de torque 34:
Saida do terminal virtual de comunicagdo PROFINET

35: Reservado

36: Comutagéo do controle de velocidade/posigdo concluida
37: Qualquer frequéncia alcangada 38-40:

Reservado

41: C_Y1 do PLC (Defina P27.00 como 1.)

42: C_Y2 do PLC (Defina P27.00 como 1.)

43: C_HDO do PLC (Defina P27.00 como 1.)

44: C_RO1 do PLC (Defina P27.00 como 1.)

45: C_RO2 do PLC (Defina P27.00 como 1.)

46: C_RO3 do PLC (Defina P27.00 como 1.)

47: C_RO4 do PLC (ajuste P27.00 para 1) 48: Modo de
incéndio ativado

49: Pré-alarme de feedback do PID1 muito baixo 50: Pré-
alarme de feedback do PID1 muito alto 51: PID1 em
suspensao

52: PID2 em inicializagéo 53:

PID2 parado

54: Indicagao de funcionamento com presséo de reserva 55:
Indicagao de falta de 4gua na piscina de entrada 56: Saida de
pré-alarme

57: Controle do motor de circulagdo de frequéncia variavel A
58: Controle de circulagéo de frequéncia variavel
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Fungdo
cédigo Nome Descrigao Padrio
motor B
59: Controle do motor de circulagdo de frequéncia variavel C
60: Controle do motor de circulagdo de frequéncia variavel D
61: Controle do motor de circulagéo de frequéncia variavel E
62: Controle do motor de circulagdo de frequéncia variavel F
63: Controle do motor de circulagédo de frequéncia variavel G
64: Controle de circulagéo de frequéncia variavel
motor H
Polaridade do terminal de saida
P06.05 = 0x00-0x0F 0x00
selegao
P06.06 Atraso de ativagao Y 0.000-50.000s 0.000s
P06.07 Atraso de desligamento Y 0.000-50.000s 0.000s
P06.08 Reservado Reservado
P06.09 Reservado Reservado
P06.10 Atraso de ativagéo de RO1 0.000-50.000s 0.000s
P06.11 Atraso de desligamento de RO1 0.000-50.000s 0.000s
P06.12 Reservado Reservado
P06.13 Reservado Reservado
Status do terminal de saida em
P07.40 0x0000-0xFFFF 0x0000
falha atual
Terminal de saida digital
P17.13 0x0000-0x000F 0x0000
status

5.5.13 cLp simples

O PLC simples é um gerador de velocidade de varias etapas, e o VFD pode alterar a frequéncia e a diregéo de funcionamento automaticamente com
base no tempo de funcionamento para atender aos requisitos do processo. Anteriormente, essa fungéo era realizada com um PLC externo, mas agora

o proprio VFD pode realizar essa fungéo.

O VFD pode realizar o controle de velocidades em 16 etapas e fornecer quatro grupos de tempo de aceleragao/desaceleragéo para escolha.

Depois que o PLC definido concluir um ciclo (ou uma etapa), um sinal ON pode ser emitido pelo relé multifuncional.
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PLE concui

Saida cgial
simples 6o PLC concluido

Saida digial 16 Estado simples do
o

M et rt gt

[ e

Lista de parametros relacionados:

Fungéo
. Nome Descrigdo Padréo
cédigo
23: Reinicializagdo de parada do CLP
P05.01-P 05.06 i . i
LRt simples 24: Pausa do CLP simples
Selegdo da fungéo de entrada digital P P
25: Pausa no controle PID
P06.01-P 06.04 Selegdo da fungao de saida digital 16: o estagio simples do PLC 17: Alcangado o
ciclo simples do PLC
0: Parar depois de rodar uma vez
1: Continua funcionando com o valor final depois de funcionar
P10.00 Modo PLC simples uma vez 0
2: Funcionamento ciclico
Meméria simples do PLC 0: Sem memodria na falta de energia
P10.01 0
selegao 1: Com memodria de falha de energia
P10.02 Velocidade em varias etapas 0 -100.0-100.0% 0.0%
P10.03 Tempo de execugdo da etapa 0 0,0-6553,5s (min) 0.0s
P10.04 Velocidade de vérias etapas 1 -100.0-100.0% 0.0%
P10.05 Tempo de execug&o da etapa 1 0,0-6553,5s (min) 0.0s
P10.06 Velocidade em varias etapas 2 -100.0-100.0% 0.0%
P10.07 Tempo de execugdo da etapa 2 0,0-6553,5s (min) 0.0s
P10.08 Velocidade em varias etapas 3 -100.0-100.0% 0.0%
P10.09 Tempo de execugdo da etapa 3 0,0-6553,5s (min) 0.0s
P10.10 Velocidade em varias etapas 4 -100.0-100.0% 0.0%
P10.11 Tempo de execugdo da etapa 4 0,0-6553,5s (min) 0.0s
P10.12 Velocidade em varias etapas 5 -100.0-100.0% 0.0%
P10.13 Tempo de execugdo da etapa 5 0,0-6553,5s (min) 0.0s
Fungao
codigo Nome Descrigao Padrao
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P10.14 Velocidade em varias etapas 6 -100.0-100.0% 0.0%
P10.15 Tempo de execugdo da etapa 6 0,0-6553,5s (min) 0.0s
P10.16 Velocidade em varias etapas 7 -100.0-100.0% 0.0%
P10.17 Tempo de execugéo da etapa 7 0,0-6553,5s (min) 0.0s
P10.18 Velocidade em varias etapas 8 -100.0-100.0% 0.0%
P10.19 Tempo de execugdo da etapa 8 0,0-6553,5s (min) 0.0s
P10.20 Velocidade em varias etapas 9 -100.0-100.0% 0.0%
P10.21 Tempo de execugdo da etapa 9 0,0-6553,5s (min) 0.0s
P10.22 Velocidade em varias etapas 10 -100.0-100.0% 0.0%
P10.23 Tempo de execugdo da etapa 10 0,0-6553,5s (min) 0.0s
P10.24 Velocidade em varias etapas 11 -100.0-100.0% 0.0%
P10.25 Tempo de execugdo da etapa 11 0,0-6553,5s (min) 0.0s
P10.26 Velocidade em varias etapas 12 -100.0-100.0% 0.0%
P10.27 Tempo de execugdo da etapa 12 0,0-6553,5s (min) 0.0s
P10.28 Velocidade em varias etapas 13 -100.0-100.0% 0.0%
P10.29 Tempo de execugdo da etapa 13 0,0-6553,5s (min) 0.0s
P10.30 Velocidade em varias etapas 14 -100.0-100.0% 0.0%
P10.31 Tempo de execugdo da etapa 14 0,0-6553,5s (min) 0.0s
P10.32 Velocidade em varias etapas 15 -100.0-100.0% 0.0%
P10.33 Tempo de execugdo da etapa 15 0,0-6553,5s (min) 0.0s
Tempo ACC/DEC das etapas 0-7
P10.34 de PLC simples 0x0000-OXFFFF 0000
Tempo ACC/DEC das etapas 8-15
P10.35 de PLC simples 0x0000-OXFFFF 0000
0: Reiniciar a partir da etapa 1
P10.36 Modo de reinicializagéo do PLC 1: Retomar a partir da etapa pausada 0
P17.00 Definir frequéncia 0,00Hz-P00,03 (frequéncia méaxima de saida) 0,00Hz
Usado para exibir a etapa atual do
P17.27 Etapa atual do CLP simples fungao PLC simples. 0
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5.5.14 corrida rapida em varias etapas

Defina os parametros usados na operagao de velocidade de varias etapas. O VFD pode definir 16 velocidades de passo, que sdo selecionaveis pelos
terminais de velocidade de passo multiplo 1-4, correspondentes a velocidade de passo multiplo 0 a velocidade de passo mdltiplo 15.

Ljsta de parametros relacionados:

Cadigo de fungédo Nome Descrigao Padrao

16: Terminal de velocidade de varias etapas 1
17: Terminal 2de velocidade em vérias etapas

18: Terminal de velocidade de varias etapas 3
P05.01-P05,06 Selegdo da fungdo de entrada digital 19: Terminal de velocidade de varias etapas 4
20: Pausa na velocidade de varias etapas

em execugdo

P10.02 Velocidade em varias etapas 0 -100.0-100.0% 0.0%
P10.03 Tempo de execugdo da etapa 0 0,0-6553,5s (min) 0.0s
P10.04 Velocidade de varias etapas 1 -100.0-100.0% 0.0%
P10.05 Tempo de execugdo da etapa 1 0,0-6553,5s (min) 0.0s
Cadigo de fungao Nome Descrigao Padrao
P10.06 Velocidade em varias etapas 2 -100.0-100.0% 0.0%
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P10.07 Tempo de execugdo da etapa 2 0,0-6553,5s (min) 0.0s
P10.08 Velocidade em varias etapas 3 -100.0-100.0% 0.0%
P10.09 Tempo de execugéo da etapa 3 0,0-6553,5s (min) 0.0s
P10.10 Velocidade em varias etapas 4 -100.0-100.0% 0.0%
P10.11 Tempo de execug&o da etapa 4 0,0-6553,5s (min) 0.0s
P10.12 Velocidade em varias etapas 5 -100.0-100.0% 0.0%
P10.13 Tempo de execugdo da etapa 5 0,0-6553,5s (min) 0.0s
P10.14 Velocidade em vérias etapas 6 -100.0-100.0% 0.0%
P10.15 Tempo de execugéo da etapa 6 0,0-6553,5s (min) 0.0s
P10.16 Velocidade em varias etapas 7 -100.0-100.0% 0.0%
P10.17 Tempo de execugéo da etapa 7 0,0-6553,5s (min) 0.0s
P10.18 Velocidade em varias etapas 8 -100.0-100.0% 0.0%
P10.19 Tempo de execugdo da etapa 8 0,0-6553,5s (min) 0.0s
P10.20 Velocidade em vérias etapas 9 -100.0-100.0% 0.0%
P10.21 Tempo de execugéo da etapa 9 0,0-6553,5s (min) 0.0s
P10.22 Velocidade em varias etapas 10 -100.0-100.0% 0.0%
P10.23 Tempo de execugéo da etapa 10 0,0-6553,5s (min) 0.0s
P10.24 Velocidade em varias etapas 11 -100.0-100.0% 0.0%
P10.25 Tempo de execug&o da etapa 11 0,0-6553,5s (min) 0.0s
P10.26 Velocidade em varias etapas 12 -100.0-100.0% 0.0%
P10.27 Tempo de execugdo da etapa 12 0,0-6553,5s (min) 0.0s
P10.28 Velocidade em vérias etapas 13 -100.0-100.0% 0.0%
P10.29 Tempo de execugéo da etapa 13 0,0-6553,5s (min) 0.0s
P10.30 Velocidade em varias etapas 14 -100.0-100.0% 0.0%
P10.31 Tempo de execug&o da etapa 14 0,0-6553,5s (min) 0.0s
P10.32 Velocidade em varias etapas 15 -100.0-100.0% 0.0%
P10.33 Tempo de execugdo da etapa 15 0,0-6553,5s (min) 0.0s
Tempo ACC/DEC das etapas 0-7
P10.34 de PLC simples 0x0000-0XFFFF 0000
Tempo ACC/DEC das etapas 8-15
P10.35 de PLC simples 0x0000-0XFFFF 0000
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Cadigo de fungao Nome Descrigao Padrao

Usado para exibir o presente

P17.27 Etapa atual do CLP simples 0
da fungédo simples do PLC.

5.5.15 controle PID

O controle PID, um modo comum de controle de processo, é usado principalmente para ajustar a frequéncia de saida ou a tensao de saida do VFD
por meio da execugéo de operagdes de divisdo de escala, integral e diferencial na diferenga entre o sinal de feedback das variaveis controladas e o
sinal do alvo, formando assim um sistema de feedback negativo para manter as variaveis controladas acima do alvo. E aplicavel ao controle de fluxo,
controle de pressao, controle de temperatura e assim por diante. A seguir, o diagrama de blocos esquematico basico para a regulagem da frequéncia
de saida.

G 11 s mner |
 e—r— ——

Introdugao aos principios de funcionamento e métodos de controle do controle PID:

Controle proporcional (Kp): Quando o feedback for diferente da referéncia, a saida seré proporcional & diferenca. Se essa diferenga for constante, a
variavel de regulagem também sera constante. O controle proporcional pode responder rapidamente as alteragdes de realimentagdo, mas nao pode
eliminar a diferenga por si s6. Um ganho proporcional maior indica uma velocidade de regulagem mais rapida, mas um ganho muito grande resultara
em oscilagdo. Para resolver esse problema, defina o tempo integral como um valor grande e o tempo diferencial como 0, opere o sistema somente
com controle proporcional e, em seguida, altere a referéncia para observar a diferenca (ou seja, a diferenga estatica) entre o sinal de feedback e a
referéncia. Se a diferenca estatica ocorrer na diregéo da alteragdo da referéncia (como o aumento da referéncia, em que o feedback é sempre menor
que a referéncia apds a estabilizagdo do sistema), continue aumentando o ganho proporcional; caso contrario, diminua o ganho proporcional. Repita
esse processo até que a diferenga estatica se torne pequena.

Tempo integral (Ti): Quando o feedback é diferente da referéncia, a variavel reguladora de saida se acumula continuamente; se a diferenga persistir, a

varidvel reguladora aumentara continuamente
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até que a diferenga desaparega. O regulador integral pode ser usado para eliminar a diferenga estatica. No entanto, uma regulagem muito grande
pode levar a uma ultrapassagem repetitiva, o que causara instabilidade e oscilagao do sistema. A caracteristica da oscilagdo causada pelo forte efeito
integral € que o sinal de feedback flutua para cima e para baixo com base na varidvel de referéncia, e a faixa de flutuagdo aumenta gradualmente até
que ocorra a oscilagdo. O parametro de tempo integral geralmente é regulado gradualmente de grande para pequeno até que a velocidade
estabilizada do sistema atenda aos requisitos.

Tempo diferencial (Td): Quando a diferenca entre o feedback e a referéncia muda, ha uma saida da variavel de regulagem que é proporcional a taxa
de variagdo da diferenca, e essa variavel de regulagem esté relacionada apenas a diregdo e a magnitude da mudanca da diferenca, e ndo a diregéo e
a magnitude da propria diferenga. O controle diferencial é usado para controlar a variagdo do sinal de feedback com base na tendéncia de alteragao.
Tenha cuidado ao usar o regulador diferencial, pois ele pode aumentar as interferéncias do sistema, especialmente aquelas com alta frequéncia de
alteragdo.

Quando a selegédo do comando de frequéncia (P00.06, .P0007) for 7, ou o canal de configuragao de tensao (P04.27) for 6, o modo de operagéo do
VFD sera o controle PID do processo.

5.5.15.1 p dii gerais paraa do do para PID

1. Determine o ganho proporcional P.

Ao determinar o ganho proporcional P, primeiro, remova o termo integral e o termo derivado do PID, fazendo Ti=0 e Td=0 (consulte a
configuragdo do parametro PID para obter detalhes), transformando o PID em controle proporcional puro. Defina a entrada para 60%-70% do
valor maximo permitido e aumente o ganho proporcional P gradualmente a partir de 0 até que ocorra uma oscilagéo do sistema e, em seguida,
diminua o ganho proporcional P gradualmente a partir do valor atual até que a oscilagdo do sistema desapareca, registre o ganho proporcional
P nesse ponto e defina o ganho proporcional P do PID para 60%-70% do valor atual. Esse é o procedimento completo de comissionamento do
ganho proporcional P.

2. Determine o tempo integral Ti.

Depois que o ganho proporcional P for determinado, defina o valor inicial do tempo integral Ti para um valor grande e diminua Ti gradualmente

até que ocorra a oscilagdo do sistema. Em seguida, em sentido inverso, aumente Ti até que a oscilagédo do sistema desap: a. Registre o
valor de Ti nesse ponto. Defina a constante de tempo integral Ti do PID para 150% a 180% desse valor. Esse € o procedimento de
comissionamento da constante de tempo integral Ti.

3. Determine o tempo derivado Td.
O tempo diferencial Td geralmente é definido como 0.

Se vocé precisar definir Td para outro valor, o método de configuragéo é semelhante ao de P e Ti, ou seja, defina Td para 30% do valor quando
n&o houver oscilagéo.

4, Esvazie a carga do sistema, execute a depuragéo da junta de transporte de carga e, em seguida, ajuste os parametros PID até atender aos
requisitos.
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5.5.15.2 como fazero ajuste fino do PID
Depois de definir os parametros controlados pelo PID, vocé pode ajustar esses parametros da seguinte forma.
Controle a ultrapassagem: Quando ocorrer uma ultrapassagem, reduza o tempo derivativo (Td) e prolongue o tempo integral (Ti).

Resposta Antes do ajuste

<

Apos o ajuste

Tempo t

Estabilize o valor de feedback o mais répido possivel: Quando ocorrer um overshoot, reduza o tempo integral (Ti) e prolongue o tempo derivativo (Td)
para estabilizar o controle o mais rapido possivel.

Resposta Apbs 0 ajuste

Antes do ajuste

Tempo't

Controle de vibragdo de longo prazo: Se o ciclo de vibragéo periédica for mais longo do que o valor definido do tempo integral (Ti), isso indica que a
acao integral é muito forte; prolongue o tempo integral (Ti) para controlar a vibragéo.

Resposta Antes do ajuste

v\

Ap6s o ajuste

Tempo t

Controle de vibragao de curto prazo: Se o ciclo de vibragéo for tdo curto quase igual ao valor definido do tempo diferencial (Td), isso indica que a agao
diferencial € muito forte. Reduza o tempo diferencial (Td) para controlar a vibragdo. Quando o tempo diferencial (Td) estiver definido como 0,00 (ou
seja, sem controle diferencial) e ndo houver maneira de controlar a vibragéo, diminua o ganho proporcional.
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Resposta

Apds o ajuste

Antes do ajuste

Tempot

Lista de parametros relacionados:

Codigo de

funcdo

Nome

Descrigao Padrao

P09.00

Fonte de referéncia do PID

0: Definido por P09.01 1:

Al

2: A2

3: AI3

4: Pulso de alta velocidade HDIA 5:
Execugao em varias etapas

6: Comunicagao Modbus

7: Comunicagdo PROFIBUS/CANopen 0
8: Comunicagdo Ethernet

9: Reservado

10: Comunicagdo PROFINET

P09.01

Configuragéo digital do PID

-100.0%-100.0% 0.0%

P09.02

Fonte de feedback do PID

0: Al1

1: A2

2: AI3

3: Pulso de alta velocidade HDIA 4:
Comunicagédo Modbus

5: Comunicagdo PROFIBUS/CANopen
6: Comunicagdo Ethernet

7: Reservado

8: Comunicagdo PROFINET

P09.03

Caracteristicas de saida
do PID

selecdo

0: A saida do PID é positiva. 1: A
saida do PID é negativa.

P09.04

Ganho proporcional (Kp)

0.00-100.00 180

P09.05

Tempo integral (Ti)

0.01-10.00s 0.90s

P09.06

Tempo diferencial (Td)

0.00-10.00s 0.00s

P09.07

Ciclo de amostragem (T)

0.000-10.000s 0.100s
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Fungéo
cédigo Nome Descrigao Padrio
Desvio do controle PID 0.0-100.0%
P09.08 L 0.0%
limite
P09.09 Limite superior da saida do PID | P09.10-100,0% (frequéncia ou tensao maxima) 100.0%
P09.10 Limite inferior de saida do PID | -100,0%-P09.09 (frequéncia ou tens&o maxima) 0.0%
Comentarios off-line 0.0-100.0%
P09.11 = 0.0%
valor de detecgéo
Comentarios off-line 0.0-3600.0s
P09.12 = 1.0s
tempo de detecgao
0x0000-0x1111
Um lugar:
0: Continuar o controle integral depois que a frequéncia atingir o limite
superior/inferior
1: Interrompe o controle integral depois que a frequéncia atinge o limite
superior/inferior
Lugar das dezenas:
0: Igual a diregdo da referéncia principal 1: Contraria a dire¢éo
da referéncia principal Centenas de lugares:
0: Limite de acordo com a frequéncia maxima 1:
Limite de acordo com a frequéncia A Milhares de
lugares:
0: Frequéncia A+B. O ACC/DEC do buffer da fonte de frequéncia A da
P09.13 Selegéo do controle PID referéncia principal é invalido. 0x0001
1: Frequéncia A+B. ACC/DEC da referéncia principal O buffer da fonte
de frequéncia A é valido. O ACC/DEC ¢ determinado por P08.04 (Tempo
ACC
4).
Baixa frequéncia
P09.14 y 0.00-100.00 1.00
ganho proporcional (Kp)
Tempo ACC/DEC do PID
P09.15 0.0-1000.0s 0.0s
comando
P09.16 Tempo do filtro de saida do PID | 0.000-10.000s 0.000s
P09.17 Reservado
Baixa frequéncia
P09.18 . 0.00-10.00s 0.90s
tempo integral (Ti)
Baixa frequéncia
P09.19 tempo diferencial (Td) 0.00-10.00s 0.00s
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Fungéo
Nome Descrigao Padrao
codigo
Ponto de baixa frequéncia para
P09.20 comutagdo de parametros PID 0.00-P09.21 5,00 Hz
Ponto de alta frequéncia para
P09.21 comutagdo de parametros PID P09.20-P00.04 10,00 Hz
P17.00 Definir frequéncia 0,00Hz-P00,03 (frequéncia maxima de saida) 0,00Hz
P17.23 Valor de referéncia do PID -100.0-100.0% 0.0%
P17.24 Valor de feedback do PID -100.0-100.0% 0.0%

5.5.16 controle da bomba de agua

O VFD fornece a fungdo de controle de varias bombas, aplicavel ao cenario com a operagdo simultanea de até oito bombas de agua, capaz de
equilibrar as flutuagdes na pressao e na vazao da agua. Essa fungéo simplifica o sistema de controle e controla a partida e a parada de cada motor de
bomba no modo de equilibrio para garantir o desempenho ideal do sistema de agua. Para usar essa fungao, configure as seguintes subfungées com
base nos requisitos:

<> Adigao ou redugéo do motor
< Sondagem com varias bombas
< Manutengao da bomba de agua
<> Troca suave
Descrigao da fungao
A seguir, descrevemos a fungdo ilustrando um caso tipico em que um VFD controla quatro motores de bomba de agua.

O VFD deve usar os quatro terminais de fungéo de relé RO5-RO8 (exigindo o uso da pega opcional EC-10503-00) e também usar dois grupos de
contatores KM para alternar entre os dois estados de funcionamento da bomba de agua, o modo de funcionamento de frequéncia variavel e o modo de
funcionamento de frequéncia de poténcia. Todos os motores s&o iniciados e parados na velocidade da rampa para obter uma comutagéo suave do
motor, a fim de garantir uma pressdo de abastecimento de agua estavel e reduzir o impacto nos canos de agua. Consulte a Figura 5-8 e a Figura 5-9
para conectar o circuito principal de controle de frequéncia variavel de varias bombas e o circuito de controle de relé externo. Além disso, faca as
seguintes configuragoes:

1. Habilite a fungao de controle de varias bombas (P94.00=1).
2. Defina o modo de funcionamento do motor de frequéncia varidvel como circular (P94.10=1).
3. Definaa quantidade do motor como 4 (P94.11=4).

4. Defina RO5-RO8 para controlar as bombas de circulagéo de frequéncia variavel A, B, C e D (ou seja, defina P26.06-P26.09 como 57-60,
respectivamente).
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5. Defina o atraso de fechamento do contator, que € o intervalo de comutag&o entre 0 modo de operagao de frequéncia variavel e o modo de
operagao de frequéncia de poténcia.
Observagéo:

< Depois que a fungéo de controle de varias bombas ¢ ativada, a frequéncia de ajuste do VFD pode ser dada apenas pelo PID-PID1 dedicado
ao abastecimento de &gua.

< Nao é recomendavel usar a fungéo de controle de varias bombas nos VFDs de 30 kW ou mais.
< Os motores da bomba de &gua conectados devem ter a mesma poténcia nominal.
T
G
QF2 QF3 QF4 QF5
RST KM2 K4 KM6 KM8
GD270
uvw
FR1 FR2 FR3 FR4
0\Q\Q Kvt O \O\OKM3 Q\Q \(KM5 Q\Q\Q KMm7

@ KM1-KM8: Contatores @ FR1-FR4: R@ sobrecarga de protegéo térmi;@-QF&

Disjuntores de baixa tensado M1-M4: Motores assincronos

Figura 5-8 Fiagao do circuito principal no modo de controle de frequéncia variavel de um VFD acionando quatro bombas
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Ltz
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Indicador de funclonamento de frequéncia variavel
fan dabomba 1

Indicador
T da bomba 2

Indicador de funcionamento de frequéncia variavel

s 3 bomba 3

Indicador de funclonamento de frequéncia variavel
o

Para
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ROBAROGC KM1
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w

Ghave do partida
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RO7ARO7C KM1

o

w

—

Chave de pertida
da bomba 3

F

e

KAl ROBAROBC KM
—e—3

—
Ghave de partida
da bomba 4

Figura 5-9 Fiagdo de controle do relé externo
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Cadigos de fungéo relacionados:

Cadigo de

fungao

Nome

Descrigao

Valor

Modificar

Fungdo HVAC

selegao

0: Invalido

1: Vélido

Modo de funcionamento do

motor de frequéncia variavel

0: Fixo

1: Circular

P94.11

Numero total de motores

0-8, correspondentes aos motores A-H. Os
numeros de sequéncia

devem ser sucessivos.

P26.06

Saida RO5

P26.07

Saida RO6

P26.08

Saida RO7

P26.09

Saida RO8

0-47: Igual ao dos modelos padrao

48: Modo de incéndio ativado

49: Pré-alarme de feedback do PID1 muito baixo
50: Pré-alarme de feedback do PID1 muito alto
51: VFD em repouso 52:

PID2 em funcionamento 53:

PID2 parado

54: Indicagao de funcionamento com pressao de
reserva

55: Indicagao de falta de agua na piscina de
entrada

56: Pré-alarme

57: Controle da bomba de circulagéo de
frequéncia variavel A

58: Controle da bomba de circulagéo de
frequéncia variavel B

59: Controle da bomba de circulagéo de
frequéncia variavel C

60: Controle da bomba de circulagéo de
frequéncia variavel D

61: Controle do motor de circulagédo de frequéncia
variavel E

62: Controle do motor de circulagdo de frequéncia
variavel F

63: Controle de frequéncia variavel

motor de circulagdo G

57

59

60
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Fungao
Nome Descrigdo Valor Modificar
codigo
64: Controle do motor de circulagdo de frequéncia
variavel H
65: Pré-alarme de baixa temperatura
66: Pré-alarme de parada
67: Pré-alarme de bombeamento a seco
Atraso no fechamento do
P94.36 0.2-100.0s 0.5s )
contator
Abertura do contator
P94.37 0.2-100.0s 0.5s o
atraso

5.5.16.1 Adigéo ou redugéo do motor

Adigado de motor

Frequéncia de SJ

ha

Adigao de motor
e are——

Motor
conectado a
RO5

Motor conectado a
RO5/6

[CS]
[@r6d]
Ev6d]
£ v6d]

\/

Status de execugao

RO5

RO6

2 3456

Essa figura pressupde que o VFD emite e controla o motor M1 e que os outros motores estdo no estado parado. Nesse momento, se a frequéncia de
saida for igual ou superior a P94.20 (Frequéncia de operagéo para adigdo de motor), o feedback do PID1 for menor que a diferenga entre a referéncia
do PID1 e P94.19 (Tolerancia de pressao para adigdo de motor), e essa condigdo durar um periodo de tempo maior que P94.21 (Atraso de adigéo de

Figura 5-10 Tempo de adi¢do do motor

motor), a fungao de adigdo de motor sera acionada. Os motores s&o adicionados e, em seguida, o
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O VFD vai até a parada e desconecta o contator KM1 com o atraso de abertura do contator (P94.37) e fecha o contator KM3 com o atraso de abertura
do contator (P94.36) para garantir o fechamento completo do contator. A tabela a seguir lista a I6gica de agéo do relé no processo de adigdo do motor.

Tabela 5-1 Logica de adigao de motor no modo de operagéo de motor circular de frequéncia variavel

Motor Motor
RO5 RO6 RO7 RO8 Motor M1 Motor M2
M3 M4
0 0 0 0 Parar Parar Parar Parar
1 0 0 0 Frequéncia variavel Parar Parar Parar
0 0 0 0 Parar Parar Parar Parar
0 1 0 0 Parar Frequéncia Parar Parar
variavel
Frequénci
1 1 0 0 Frequéncia de energia requencia Parar Parar
variavel
1 0 0 0 Frequéncia de energia Parar Parar Parar
Frequénci
1 0 1 0 Frequéncia de energia Parar requencia Parar
variavel
Frequéncia de Frequéncia
1 1 1 0 Frequéncia de energia q a Parar
energia variavel
. . Frequéncia de
1 1 0 0 Frequéncia de energia Parar Parar
energia
Poténcia Variavel
1 1 0 1 Frequéncia de energia Parar
frequéncia frequéncia
Frequéncia de Frequéncia de Frequéncia
1 1 1 1 Frequéncia de energia 9 9 d
energia energia variavel
Redugdo do motor
A —
313
Frequéncia de saida| EIL
=8

[posam

Motor conectado a

Executar status

s

RO6

Figura 5-11 Tempo de redugdo do motor
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Essa figura pressupde que o VFD emite e controla o motor M2, M1 esta no modo de operagéao de frequéncia de poténcia e M3-M4 estdo no estado
parado. Nesse momento, se a frequéncia de saida do VFD for igual ou inferior a P94.25 (Frequéncia de operagao para redugao do motor), o feedback
do PID1 for menor que a diferenca entre a referéncia do PID1 e P94.24 (Tolerancia de press&o para redugdo do motor), e essa condigdo durar um
periodo de tempo maior que P94.26 (Atraso de redugéo do motor), a fungéo de redugao do motor sera acionada. Ha duas ages de redugao do motor
para selegédo, que podem ser definidas por P94.27 (Agao do motor de frequéncia variavel para redugéo do motor).

Quando P94.27=1

O VFD melhora a frequéncia de saida para P94.20 (Frequéncia de operagao para adi¢gdo do motor) dentro do tempo especificado por P94.28 (Tempo
ACC para redugdo do motor). Quando o ACC é concluido, o VFD desconecta os relés correspondentes aos motores no modo de operagdo de
frequéncia de poténcia.

Quando P94.27=0

O VFD desconecta diretamente o motor M1 no modo de funcionamento com frequéncia de poténcia e ajusta a frequéncia dos motores no modo de
funcionamento com frequéncia variavel por meio do PID para atingir a pressdo de adgua determinada.

A tabela a seguir lista a l6gica de ag&o do relé no processo de redugéo do motor.

Tabela 5-2 Légica de redugé@o do motor no modo de operagéo circular de frequéncia variavel

RO5 ROG RO7 RO8 Motor M1 Motor M2 Motor M3 Motor M4
Poténcia Poténcia Variavel Variavel
1 1 1 1
frequéncia frequéncia frequéncia frequéncia
0 4 1 4 Parar Frequéncia de Frequéncia de Frequéncia
energia energia variavel
F énci F énci
0 0 1 1 Parar Parar requéncia de requéncia
energia variavel
Variavel
0 0 0 1 Parar Parar Parar
frequéncia
0 0 0 0 Parar Parar Parar Parar
Cadigos de fungéo relacionados:
Fungéo
Nome Descrigao Padrao Modificar
codigo
Toleréancia de presséo para
P94.19 P P 0,0-30,0% (relativo ao valor maximo de PID1) 5.0% O
adigao de motor
P94.20 Frequéncia de operagao P94.25 (Frequéncia de operag&o para redugéo do motor)- 50.00Hz o)
para adigdo de motor P00.03
P94.21 Atraso na adigdo do motor 0.0-3600.0s 10.0s O
Frequéncia de comutagdo
P94.22 P00.05 (Limite inferior de frequéncia)-P00.03 50,00Hz O
para
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Fungéo
Nome Descrigao Padrao Modificar

codigo

adicao de motor de

frequéncia variavel

Motor de frequéncia variavel

Tempo DEC para adigéo de
Po4.23 P para acle 0.0-300.08 10.08 o

motor de frequéncia de
poténcia

Tolerancia de pressao
P94.24 0,0-30,0% (em relagéo ao valor maximo de PID1) 4.0% O

para redugdo do motor

Frequéncia de execugéo P00.05-P94.20 (Frequéncia de execug&o para
P94.25 5,00 Hz o

para redugdo do motor adicdo de motor)
P94.26 Atraso na redugdo do motor | 0.0-3600.0s 10.0s O

Acéo do motor de frequéncia

variavel para redugao do motor 0: Manter a frequéncia inalterada 1: Acelerar até a
frequéncia de funcionamento do motor o

P94.27 1

Motor de frequéncia variavel

Tempo de ACC para

P94.28 redugao do motor 0.0-300.0s 10.0s o

5.5.16.2 Fungdo de sondagem

Sondagem automatica

O VFD suporta a fungéo de polling automatico da bomba de agua para atingir dois objetivos: Primeiro, manter o mesmo tempo de funcionamento de

cada bomba para equilibrar a perda; segundo, evitar que qualquer bomba pare por muito tempo, o que poderia levar a um bloqueio.

Quando o tempo inicial de funcionamento do motor exceder P94.34 (Ciclo de sondagem do motor de frequéncia variavel) e a frequéncia atual for maior

que P94.35 (Limite de frequéncia de funcionamento de sondagem), o VFD iniciara a sondagem automatica. Ele altera os objetos dos objetos de

controle de frequéncia variavel adicionando e reduzindo motores e, em seguida, recalcula o tempo de sondagem.

Observagao: O recaélculo do tempo de sondagem também é acionado pela adigéo ou redugéo do motor que ocorre durante o ajuste normal do PID.

Codigos de fungéo relacionados:

Cadigo de fungao

Descrigao

Padréo

P94.34

Ciclo de sondagem do motorl|

0.0-6000.0h

A sondagem automatica é direcionada a pessoas ociosas

0.0h
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Fungéo
Nome Descrigao Padrao
codigo
motores de frequéncia variavel. O valor 0 indica que ndo ha
sondagem.
P00.05-P00.03
Limite de Quando a frequéncia de operagéo é maior do que o valor
frequéncia de L N
. desse codigo de fungao, a sondagem do motor de
P94.35 execugao para 45,00 Hz
polling frequéncia variavel ndo é realizada. Caso contrario, uma
grande mudanga na pressao da agua afetara o
fornecimento de agua.

Sondagem manual

A sondagem manual é usada para testes a fim de verificar se a fiagdo do circuito principal e do circuito de controle estao corretas e se os motores
podem funcionar corretamente. Se a sondagem for concluida ou encerrada, um comando de parada devera ser dado para que o préximo modo de
sondagem possa ser inserido apds a reinicializagao.

A fung&o é implementada da seguinte forma: Quando o VFD estiver parado, defina a fungéo de entrada do terminal como 85 (Sondagem manual),
habilite a fungdo do terminal e envie um comando de inicializagdo. O VFD inicia todos os motores conectados a partir do motor M1 no modo de
sondagem. Durante a sondagem, todos os motores s&o iniciados por meio da adigdo de motores em sequéncia. Quando todos os motores tiverem
sido iniciados, os motores serdo automaticamente reduzidos em sequéncia até o final.

Observagao: Durante a sondagem, se o sinal de habilitagdo de um terminal S for cancelado, a sondagem persistira até o final. Se quiser encerrar a
sondagem, sera necessario acionar um sinal de parada.

5.5.16.3 Manutengao da bomba de agua

E possivel definir as fungdes do terminal de entrada digital S como 104-107 para bloquear os motores M1-M4, que n&o estarao sob controle de varias
bombas. Basta desconectar os contatores da fiagdo do motor da rede para manter as bombas, sem ajustar a fiagao no local.

5.5.16.4 Trocasuave

Quando um motor muda do modo de funcionamento de frequéncia variavel para o modo de funcionamento de frequéncia de poténcia, a pressédo da
4gua sofre grandes flutuagdes. Vocé pode definir P94.22 (Frequéncia de comutagéo para adigdo de motor de frequéncia varidvel) para permitir que o
motor funcione a partir de uma frequéncia de comutagéo alta para o modo de funcionamento com frequéncia de poténcia, evitando a presséo da agua
caia muito rapidamente para garantir a estabilidade da presséo da agua.

Cadigos de fungao relacionados:

Fungéo
Nome Descrigao Padrao Modificar
codigo
Frequéncia de comutagéo para
q 0P P00.05 (Limite inferior de frequéncia)- o
Po4.22 adigado de motor de frequéncia P00.03 50,00Hz
variavel
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5.5.16.5 Modode operagao de frequéncia variavel fixa

Alégica de controle de frequéncia variavel fixa é relativamente simples. A seguir, supde-se que um VFD acione quatro motores no modo de
funcionamento de frequéncia variavel fixa. Utilize os seguintes parametros.

1. Habilite a fungéo de controle de varias bombas (P94.00=1).

Defina o modo de funcionamento do motor de frequéncia variavel como fixo (P94.10=0).

2.

3. Definaa quantidade do motor como 4 (P94.11=4).

4. Defina RO5-RO8 para controlar os motores A, B, C e D, respectivamente (defina P26.06-P26.09 como 57-60, respectivamente).
5.

Defina o atraso de fechamento do contator, que é o intervalo de comutagéo entre o modo de operagéo de frequéncia variavel e o modo de
operagao de frequéncia de poténcia.

As figuras e tabelas a seguir mostram a légica de controle.

PEN

U2

13

RS

GD270
uv

Kt e K3 K

KM1-KM4: Contatores QHA1-QF4: Disjuntores de bjaixa|tens@io M1-M4: Motores gssincron|
Figura 5-12 Fiag&o do circuitgprincipal no modo de operagaode frequéncia variavel fix;
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L1213

RO5 RO6 RO7 RO8

KM1 KM2 KM3 KM4

N
Figura 5-13 Fiag&o do circuito de controle no modo de funcionamento com frequéncia variavel fixa
ROS5 RO6 RO7 RO8 Motor M1 Motor M2 Motor M3 Motor M4
0 0 0 0 Parar Parar Parar Parar
1 0 0 0 Frequéncia Parar Parar Parar
variavel
Variavel Poténcia
1 1 0 0 Parar Parar
frequéncia frequéncia
1 4 1 0 Frequéncia Frequéncia de Frequéncia de Parar
variavel energia energia
Variavel Poténcia Poténcia Poténcia
1 1 1 1
frequéncia frequéncia frequéncia frequéncia
Tabela 5-4 Logica de redugéo do motor no modo de operagéo de frequéncia variavel fixa
ROS5 RO6 RO7 RO8 Motor M1 Motor M2 Motor M3 Motor M4
Variavel Poténcia Poténcia Poténcia
1 1 1 1
frequéncia frequéncia frequéncia frequéncia
Variavel Poténcia Poténcia
1 1 1 0 Parar
frequéncia frequéncia frequéncia
Variavel Poténcia
1 1 0 0 Parar Parar
frequéncia frequéncia
1 0 0 0 Frequéncia Parar Parar Parar
varidvel
0 0 0 0 Parar Parar Parar Parar
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5.5.17 Fungao PID somente para abastecimento de agua

O VFD fornece dois grupos de PID somente para o abastecimento de agua, somente por meio dos quais a configuragdo de PID relacionada ao HVAC
pode ser implementada. A seguir, tomamos o PID1 como exemplo para descrever a fungéo.

A unidade da referéncia PID1 e do feedback PID1 pode ser especificada por P90.00. A fonte PID 1 (P90.06 e P90.08, ou seja, referéncia e
realimentagao PID) pode ser definida para PID1, e a fonte PID 2 (P90.11 e P90.13, ou seja, referéncia e realimentagao PID) pode ser definida para
PID2. P90.16 ¢ o método de combinagao da fonte PID 1 e da fonte 2.

A referéncia PID1 e o feedback PID1 podem ser definidos para os valores reais da pressao da 4gua, mas nao para uma porcentagem. P90.01 pode
especificar o nimero de casas decimais da referéncia PID1 e do feedback PID1. P90.02 pode especificar a pressao real da agua correspondente a
100% da referéncia PID1. P90.03 e P90.04 podem especificar o limite superior e o limite inferior da referéncia PID1. Na maioria dos casos, P90.02 e
P90.03 sao definidos com o mesmo valor. P89.09 e P89.10 podem ser usados para visualizar a porcentagem da referéncia PID1 e do feedback PID1.

Observagao: O PID2 é diferente do PID1 porque o PID2 n&o pode participar da regulagem da frequéncia de operag&o. Vocé sé pode converter a
saida PID2 em sinal analdgico definindo a fungéo AO (configuragéo 32).

Para obter detalhes sobre os cédigos de fungao relacionados, consulte os grupos de cédigos de fungédo P90 e P91.
5.5.18 Pressao da agua segmentada

Depois que a fungao de relégio for ativada, vocé podera definir os dias uteis por meio de P92.04 e definir a hora de inicio e a hora de término dos dias
uteis por meio de P92.05-P92.08. O P95 pode especificar a pressao da agua por segmento de tempo. Em um segmento de tempo especifico, a fonte
de referéncia do PID ¢é alternada para a presséo da agua correspondente ao segmento de tempo.

Observagao: para usar essa fungéo, vocé precisa adquirir a pega opcional - teclado LCD (modelo: SOP-270) e preparar a bateria tipo botéo.
Para obter detalhes sobre os cddigos de fungéo relacionados, consulte o grupo de cddigos de fungdo P92.
5.5.19 sono automatico

O cadigo de fungdo P94.01 especifica 0 método de suspensao. Quando a condigdo especificada por P94.02 ou P94.03 e a condig&o durar o tempo
especificado por P94.04, o PID aumenta em P94.05 (valor de reforco do PID para suspensdo) com uma duragéo especificada por P94.06 (tempo de
reforgo do PID), e o VFD entra no estado de suspensdo. Quando P94.08 (Condigao de despertar) é atendido e essa condi¢do dura o tempo
especificado por P94.09 (Tempo de despertar), o VFD desperta automaticamente do estado de repouso e opera diretamente na frequéncia
especificada por P94.07, e a frequéncia é regulada pelo PID posteriormente.

Cadigos de fungéo relacionados:

Cédigo de
9 Nome Descrigao Padrao Modificar
fungao
Fungao HVAC 0: Invalido
P94.00 0 o
selegao 1: Vélido
P94.01 Método do sono 0: Dormir somente através dos terminais 0 o
Fungao
codigo Nome Descrigao Padrao Modificar
selegao 1: Suspensao automatica com base na frequéncia de execugao

2: Suspensdo automatica com base no desvio

P00.05-P00.04 (Limite superior de frequéncia) Quando a
o o frequéncia de operagéo for menor ou igual ao valor e essa
Frequéncia de inicio ) ~
P94.02 do sono situag&o durar o 5,00 Hz @]
tempo maior que P94.04, o sono é permitido.
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P94.03

Desvio inicial do
sono

0,0-30,0% (em relag&o ao valor maximo de PID1)

Quando a saida for positiva, se a realimentag&o for maior que a
referéncia, o sono sera permitido somente quando a diferenga absoluta
for maior que o valor desse codigo de fungéo e a situagao durar mais
tempo que P94.04.

Quando a saida for negativa, se a realimentagéo for menor que a
referéncia, o sono s6 sera permitido quando a diferenga absoluta for
maior que o valor desse codigo de fungéo e essa situagéo durar o
tempo de espera.

tempo maior do que P94,04.

5.0%

P94.04

Atraso no sono

0.0-3600.0s

60.0s

P94.05

Referéncia PID1

aumentar o valor

-100,0-100,0% (relativo & referéncia PID1)

valor)

10.0%

P94.06

Maior tempo de impulso

0.000-6000.0s

Essa fungao é usada para o funcionamento continuo do VFD quando a
frequéncia de funcionamento atinge a frequéncia limite superior, mas o
valor de feedback nao consegue atingir a configuragao apds o reforgo.
Nessa situagéo, o VFD entra no modo de suspenséo imediatamente

ap6s o tempo de reforgo.

10.0s

P94.07

Frequéncia de despertar do
sono

P00.05-P00.04 (Frequéncia do limite superior)
No PID de loop fechado, a saida do PID é sobreposta diretamente a
partir do valor correspondente dessa frequéncia quando o VFD é

ativado.

5,00 Hz

P94.08

Desvio do p do despertar do
sono

0,0-30,0% (em relag&o ao valor maximo de PID1)
No PID de malha fechada, quando a saida for positiva, se o feedback
for menor que a referéncia, a ativagao sera permitida somente quando a

diferenga real for maior que o valor desse cédigo de fungéo e

5.0%
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Fungéo
Nome Descrigao Padrao Modificar
codigo

essa situagdo durar mais tempo do que P94.09. Quando a saida for
negativa, se o feedback for maior que a referéncia, o despertar sera
permitido somente quando a diferenga real for maior que o valor desse

codigo de fungdo e essa situagdo durar mais tempo que P94.09.

0.0-3600.0s
P94.09 Atraso para despertar do 50s @)

Tempo minimo de sono.
sono

5.5.20 Limpeza da bomba

O VFD suporta a limpeza da bomba de agua, como mostra a figura a seguir. O motor funciona para frente por um determinado tempo, funciona de
forma reversa por um determinado tempo apés um periodo de parada e, em seguida, funciona para frente apés um periodo de parada. O motor repete
o procedimento circularmente.

Semelhante & sondagem manual, a fungéo de limpeza da bomba pode ser acionada somente quando o VFD estiver no estado de parada. Para ativar
a fungéo de limpeza da bomba, defina a fung&o do terminal como 86, ative o terminal e envie um sinal de inicializag&o.

Depois que a fungéo de limpeza da bomba é ativada, todas as bombas de agua s&o limpas em ordem. Em seguida, o VFD para automaticamente.
Durante a limpeza da bomba, vocé pode encerrar a limpeza da bomba enviando um comando de parada. Se quiser reiniciar a limpeza da bomba
depois que ela for concluida ou encerrada, vocé precisara enviar um comando de parada.

Figura 5-14 Légica de limpeza da bomba

P96.24

P96.20  pgg 26 P96.26 !
|

P96.21 .
P96.23, . I :

Codigos de fungéo relacionados:

Caodigo de
g0 Nome Descrigao Padrao Modificar
fungao
Frequéncia de
funcionamento para a o
P96.20 N P00.05-P00.03 50Hz
limpeza da bomba
Fungéo
cédigo Nome Descrigao Padrao Modificar
Frequéncia de operagao
reversa para limpeza da e
P96.21 P00.05-P00.03 30 Hz
bomba
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Tempo ACC de

funcionamento para limpeza O
P96.22 0-3600.0s 10.0s
da bomba

DEC para limpeza da

bomba 0-3600.0s 10.0s O

P96.23

Duragéo da operagédo de

avango para limpeza da
P96.24 cop P 1.0s-1000.0s 50s O
bomba

Duragéo da operagao

reversa para limpeza da o
P96.25 1,0s-1000,0s 5.0s
bomba

Intervalo de
funcionamento para o

P96.26 . 1,0s-1000,0s 1.0s

frente/para trés para

limpeza da bomba

Avango/retrocesso
P96.27 ciclos de operagao 1-100 1 o

para limpeza da

bomba

5.5.21 b doder i de do de agua

Essa fungdo pode detectar o rompimento da tubulagdo de agua e parar os motores da bomba a tempo de reduzir a perda. Essa fungao é
implementada da seguinte forma:

Vocé pode definir P96.00 como 1 para habilitar essa fungéo. Se ocorrer uma ruptura na tubulagéo de agua e a pressédo da agua néo puder atingir a
configuragéo, a frequéncia de operagdo do VFD aumentara até o limite superior ou a frequéncia do limite superior de saida do PID. Vocé pode
determinar a situagéo configurando P96.01. Quando a condig&o atingir o tempo especificado em P96.02, o VFD parara o motor.

Cadigos de fungéo relacionados:

Fungdo
Nome Descrigao Padrao Modificar
cédigo
Po6.00 Agéo em caso de 0: Funcionamento normal 0 o

. 1: Parar
rompimento de

tubulagao de agua
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Fungao
Nome Descrigao Padrao Modificar
codigo
Ap6s o rompimento da tubulagéo de agua, a frequéncia de
funcionamento do VFD aumenta até o limite superior ou a frequéncia do
Nivel de detecgéo de limite superior de saida do PID. Quando é definido como 0, a fungéo de
P96.01 rompimento de tubulagdo ruptura da tubulagéo de agua é invalida. 10.0% O
de agua Faixa: 0.0-100.0%
Usado para verificar o tempo de detecgé@o de rompimento da tubulagéo
Tempo de detecgéo de de agua. o
P96.02 rompimento da tubulagédo . 120.0s
) Faixa: 0.0-6000.0s
de agua
5.5.22 macio da de agua

Em um sistema de abastecimento de agua, o rapido influxo de agua no tubo de agua vazio pode causar um efeito de golpe de ariete, que danifica o
tubo de agua ou a valvula. Depois que o preenchimento suave da tubulagéo de agua é ativado, o VFD implementa a injegao de dgua na tubulagéo de
agua de forma lenta e constante em cada inicializag&o, evitando o efeito de golpe de ariete. Se o VFD parar devido a uma falha durante a injegdo de
agua, o VFD ainda executara a configuragéo da fungéo apds a reinicializagdo. Essa fungao é implementada da seguinte forma: Defina P96.03 como 1
para habilitar o soft padding. Apds a partida do VFD, o VFD sai do processo de soft padding quando o motor atinge qualquer uma das duas condigdes,

e o PID assume o controle de frequéncia:

Condigéo 1: O VFD funciona na frequéncia especificada por P96.04 e o tempo de funcionamento atinge o tempo especificado por P96.05.

Condigéo 2: O valor de feedback do PID atinge o valor especificado por P96.06 (Nivel de detecg¢do de corte de preenchimento suave).

Codigos de fungao relacionados:

Fungéo
Nome Descrigao Padrao Modificar
codigo
= 0: Desativar
F
P96.03 ungéo de 0 O
1: Ativar
acolchoamento suave
da tubulagdo de agua
Frequéncia de
referéncia para soft o
P96.04 0.00-P00.03 30,00 Hz
acolchoamento
Duragéo da frequéncia de
referéncia para soft
P96.05 acolchoamento 0.0-6000.0s 10.0s 9]
A fungao PID é valida quando o valor de feedback é maior que o valor
Nivel de detecgéo de corte [ yogse parametro. . o
P96.06 de preenchimento suave . 30.0%
Faixa: 0.0-100.0%
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5.5.23 Protego contra congelamento

Em baixas temperaturas, o congelamento da agua no tubo de agua danifica a bomba de agua. Depois que a protegdo contra congelamento é ativada,
o motor gira automaticamente para evitar o congelamento da agua quando a temperatura ambiente atinge um valor especificado. O VFD oferece a
fungdo de medigéo de temperatura AI/AO, que suporta PT100, PT1000 e KTY84. Durante o uso, selecione a saida de corrente para AO, conecte uma
extremidade do resistor de temperatura a Al1 e AO1 e a outra extremidade a GND. P89.32 indica a temperatura do display. Se a faixa total for
excedida, a temperatura sera exibida como 0.

Quando vocé tiver configurado P96.10 para ativar a protegéo contra congelamento, se P89.32 (Temperatura medida) for menor que P96.12 (Limite de
protegédo contra congelamento), o sinal de protegdo contra congelamento sera ativado e o VFD funcionarad em P96.14 (Frequéncia de protegao contra
congelamento). Se o VFD estiver funcionando, o sinal sera ignorado. Se um comando de execugao for recebido depois que a protecao tiver sido , a
protegédo sera encerrada e o comando de execugdo sera executado. Se um comando de parada for recebido depois que a protegao tiver sido ativada,
o motor sera parado e a protegdo automatica sera desativada. A protegao automatica s6 pode ser ativada quando a temperatura for maior que o limite
de protegéo.

Fungéo
Nome Descrigao Padrao Modificar
codigo
AI/AO medido
P89.32 -20.0-200.0 0 L4
temperatura
Ativagdo do congelamento | Proteg&o contra congelamento:
P96.10 0 o
protegéo 0: Desativado. 1: Ativar
0: Invalido
Tipo de sensor de 1: PT100 5
P96.11 temperatura 2: PT1000 0
3: KTY84
P96.12 Limite de proteg&o contra 120,0°C-200°C 5.0°C o)
congelamento
-20,0°C-20,0°C
Limite de pré-alarme de Quando a temperatura € menor do que o valor desse codigo de fungéo, o
P96.13 baixa temperatura . . ) . 0.0°C
o terminal de pré-alarme emite um sinal.
Proteg&o contra congelamento
P96.14 0-P00.04 00 Hz o
frequéncia
Cadigos de falha relacionados:
Cédi
ey Tipo de falha Possivel causa Solugéo
de falha
A temperatura é menor do que o limite
de protegao contra congelamento. »
FrOST Falha de congelamento Verifique a temperatura.
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5.5.24 Protecao contra condensagao

Quando os motores estdo em ambientes Umidos ou frios, a condensagdo pode causar falhas nos motores. Esse risco pode ser eliminado
simplesmente aumentando a temperatura da superficie do motor durante o intervalo de trabalho. Quando o sensor de condensag&o externo detecta
condensagdo intensa, o VFD injeta corrente CC no motor para aumentar a temperatura da superficie do motor e evitar a condensagao.

Para implementar a fungéo: Defina a fungéo do terminal de entrada digital S como 91 para ativar a protegéo contra condensagéo. Se esse terminal for
ativado por meio de um sinal externo, o VFD enviara corrente CC e interrompera automaticamente o envio 40 segundos depois. Se essa fungao
precisar ser acionada novamente, reative esse terminal de fung&o. Vocé pode definir P96.15 para ajustar a proporgéo da corrente CC.

Cadigos de fungéo relacionados:

Fungao
Nome Descrigao Padrao Modificar
codigo
Corrente de
acionamento da
P96.15 protegao contra 0.0-100.0% 30.0% O
condensagdo
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6 Lista de parametros da fungao

6.10 que este capitulo contém
Este capitulo lista todos os cédigos de fungao e a descri¢do correspondente de cada cddigo de fungao.
6.2 Lista de parametros da fungao

Os parametros de fungéo do VFD s&o divididos em grupos por fungéo. Entre os grupos de parametros de fungéo, o grupo P98 é o grupo de calibragédo
de entrada e saida analdgica, enquanto o grupo P99 contém os parametros de fungéo de fabrica, que séo inacessiveis ao usuario. Cada grupo inclui
varios cédigos de fungao (cada codigo de fungdo identifica um parametro de fungdo). Um estilo de menu de trés niveis é aplicado aos cédigos de
fungdo. Por exemplo, "P08.08" indica o oitavo cddigo de fungao grupo P08.

Os niimeros do grupo de fungdes correspondem aos menus de nivel 1, os cddigos de fungéo correspondem aos menus de nivel 2 e os parametros de
fungdo correspondem aos menus de nivel 3.

1. O contetido da tabela de codigos de fungéo é o seguinte:

Coluna 1 "Cédigo da fungao": Cédigo do grupo de fungdes e parametro Coluna 2 "Name" (Nome): Nome
completo do parametro da fungéo
Coluna 3 "Description" (Descrigéo): Descri¢do detalhada do parametro de fungdo Coluna 4 "Default” (Padréo):
Valor inicial definido na fabrica
Coluna 5 "Modificar": Se o parametro de fungao pode ser modificado e as condi¢des para a modificagéo
"O " indica que o valor do parametro pode ser modificado quando o VFD esta no estado parado ou em funcionamento.

"© "indica que o valor do parametro ndo pode ser modificado quando o VFD esta em estado de funcionamento.

"@ " indica que o valor do parametro é detectado e registrado, e ndo pode ser modificado.
(O VFD verifica e restringe automaticamente a modificagdo dos parametros, o que ajuda a evitar modificagdes incorretas).

2. Os parametros adotam o sistema decimal (DEC). Se o sistema hexadecimal for adotado, todos os bits serdo mutuamente independentes dos
dados durante a edi¢do do parametro, e os intervalos de configuragdo em alguns bits poderédo ser hexadecimais (0-F).

3. "Padréo" indica a configuragéo de fabrica do parametro de fungédo. Se o valor do parametro for detectado ou registrado, o valor ndo podera ser
restaurado para a configuragéo de fabrica.

4. Para proteger melhor os parametros, o VFD oferece a fungdo de protegdo por senha. Depois que uma senha é definida (ou seja, P07.00 é

definido com um valor diferente de zero), " BIEL " ¢é exibido quando vocé NG
RN Ny Ny N

pressione a teclas G/ESC para entrar na interface de edi¢do do cédigo de fungdo. Vocé precisa inserir o
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senha de usudrio correta para acessar a interface. Para os parametros de fabrica, é necessario digitar a senha de fabrica correta para entrar na
interface. (N&o é aconselhavel modificar os parametros de fabrica. A configuragéo incorreta dos parametros pode causar excegdes de operagao
ou até mesmo danos VFD). Se a protegéo por senha néo estiver em estado bloqueado, vocé podera alterar a senha a qualquer momento. E
possivel definir P07.00 como 0 para cancelar a senha do usuario. Quando P07.00 ¢ definido com um valor diferente de zero durante a
inicializagéo, os parametros séo impedidos de serem modificados usando a fungéo de senha do usuario. Quando vocé modifica os parametros
de fungdo por meio de comunicagéo serial, a fungéo de protegao por senha do usuario também é aplicavel e esta em conformidade com a

mesma regra.

Grupo P00 - Fungoes basicas

Fungéo
Nome Descrigao Padrao Modificar
codigo
0: Modo de controle vetorial sem sensor (SVC) 0 1: Modo de
controle vetorial sem sensor (SVC) 1 2: Modo de controle
vetorial de tens&o espacial
Observagdo: Antes de usar um modo de controle vetorial (0 ou 1), o
P00.00 Modo de controle de velocidade| hapjjite o VFD para executar o parametro do motor 2
primeiro o ajuste automatico.
0: Teclado
Canal de comandos em 1: Terminal o
P00.01 execugao 0
2: Comunicagéo
0: Modbus
1: Comunicagdo PROFIBUS/CANopen
2: Etheret
3: PROFINET
Modo de comunicagdo 4: Reservado
P00.02 dos comand~os em 5: Cartéio de comunicagéo sem fio 0 O
€execugao
Observagao: As opgoes 1, 2, 3, 4 e 5 s&o fungdes complementares e
estdo disponiveis somente quando as placas de expansao
correspondentes estao configuradas.
Usado para definir a frequéncia maxima de saida do VFD. Preste
atengédo ao codigo de fungéo, pois ele é a base da configuragdo da
frequéncia e da velocidade de aceleragéo (ACC) e desaceleragdo
Frequéncia (DEC).
P00.03 maxima de ) o 50,00Hz o
Faixa de configuragdo: Maximo (P00.04, 10.00)-630.00Hz
saida
O limite superior da frequéncia de operagédo é o limite superior da
Limite superior da frequénci . . . N .
quéncia de saida do VFD, que é menor ou igual a frequéncia de
P00.04 frequéncia de operagdo 50,00Hz ©
saida méxima.
Fungéo
cédigo Nome Descrigdo Padrio Modificar
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Quando a frequéncia definida € maior do que o limite superior da
frequéncia de operagao, o limite superior da frequéncia de operagéao é
usado para a operagao.

Faixa de configuragdo: P00.05-P00.03 (Saida max.

frequéncia)

P00.05

Limite inferior da
frequéncia de operagédo

O limite inferior da frequéncia de operagao € o limite inferior da
frequéncia de saida do VFD. Quando a frequéncia definida € menor do
que o limite inferior da frequéncia de operagéo, o limite inferior da
frequéncia de operag&o € usado para a operagao.

Observagao: Frequéncia maxima de saida2 Limite superior de
frequéncia 2 Limite inferior de frequéncia

Faixa de configuragdo: 0,00Hz-P00,04 (limite superior de

frequéncia de funcionamento)

0,00Hz

P00.06

Configuragéo do canal do
comando de frequéncia
A

P00.07

Configuragéo do canal do
comando de frequéncia
B

0: Teclado

1: Al

2: A2

3: AI3

4: Pulso de alta velocidade HDIA 5:
Programa PLC simples

6: Velocidade varias etapas 7: Controle
PID

8: Comunicagdo Modbus

9: Comunicagdo PROFIBUS/CANopen
10: Comunicagéo Ethernet

11: Reservado

12: Reservado

13: Comunicagdo PROFINET

14-17: Reservado

18: Teclado (para modelos de pequena poténcia)

P00.08

Objeto de referéncia da
frequéncia B
comando

0: Frequéncia maxima de saida 1:
Comando de frequéncia A

P00.09

Modo de combinagdo da
fonte de configuragdo

0:A

1:B

2: (A+B)

3: (A-B)

4: Max(A, B)

Fungao

cédigo

Descrigao

Padrao

Modificar
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5: Minimo (A, B)
Quando os comandos de frequéncia A e B selecionam o teclado para
configuragdo, o valor do cédigo de fungao é o valor de configuragéo
original dos dados de frequéncia do VFD.
Frequéncia definida Faixa de configuragédo: 0,00 Hz-P00,03 (Saida max. o
P00.10 pelo teclado requéncia) 50,00Hz
O tempo de ACC significa o tempo necessario para que o VFD acelere
de 0 Hz até a frequéncia de saida maxima (P00.03).
Tempo DEC significa o tempo necessario para que o VFD reduza a Depende do o
P00.11 Tempo ACC 1 velocidade da frequéncia de saida maxima (P00.03) para 0 Hz. modelo
O VFD tem quatro grupos de tempo ACC/DEC, que podem ser
selecionados por P05. O tempo ACC/DEC padréo de fabrica do VFD é
o primeiro grupo.
Faixa de configuragdo de P00.11 e P00.12: 0.0-3600.0s
Depende do
P00.12 Tempo DEC 1 modelo O
0: Executar na diregéo padrao. 1: Executar na
diregéo oposta.
P00.13 Diregéo de corrida Ge0 op B 0 O
2: Desativar a operagao reversa
Frequénciada | Ruido eletromagnético | Ruido e corrente de fuga Nivel de
portadora resfriame
nto
1kHz Ata Baa Baba
10kHz
15kHz Baka Ata Ata
Depende do
P00.14 Frequéncia da portadora A relag@o entre os modelos e as frequéncias da portadora é a seguinte: | odelo o
Transportadora padrao
Modelo o]
frequéncia
1,5-15kW 4kHz
380V
>15kW 2kHz
Vantagem da alta frequéncia da portadora: forma de onda de corrente
ideal, pouca onda harménica de corrente
e ruido do motor.
Fungao
. Nome Descrigao Padrao Modificar
codigo
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Desvantagem da alta frequéncia portadora: aumento da perda de
comutagdo, aumento da temperatura do VFD e impacto na capacidade
de saida. O VFD precisa ser reduzido em uma frequéncia portadora
alta. Ao mesmo tempo, o vazamento e a interferéncia magnética
elétrica aumentarao.

Por outro lado, uma frequéncia portadora extremamente baixa pode
causar operagao instavel em baixa frequéncia, diminuir o torque ou até
mesmo levar a oscilag&do.

A frequéncia portadora foi ajustada corretamente na fabrica antes de o
VFD ser entregue. Em geral, ndo é necessario modifica-la.

Quando a frequéncia usada excede a frequéncia portadora padrao,
o VFD precisa reduzir em 10% para cada aumento de 1k na
frequéncia portadora.

Faixa de configuragéo: 1,2-15,0 kHz

0: Sem operagéo

1: Autotuning rotativo 1.

Auto-ajuste abrangente dos parametros do motor. Recomenda-se usar
o autotuning rotativo quando for necesséria alta precisao de controle.

2: Autotuning estatico 1 (autotuning abrangente); o autotuning estatico 1
& usado nos casos em que o motor ndo pode ser desconectado da
carga.

3: Auto-ajuste estatico 2 (auto-ajuste parcial); quando o motor atual é o
motor 1, somente P02.06, P02.07 e P02.08 séo auto-ajustados; quando
0 motor atual € o motor 2, somente P12.06, P12.07 e P12.08 s&o auto-
ajustados.

4: Autotuning rotativo 2, que é semelhante ao autotuning rotativo 1, mas

Auto-gjuste dos valido apenas para AMs o
P00.15 arametros do i i i i 0
p 5: Autotuning estatico 3 (autotuning parcial), que
motor é valido apenas para AMs
Funcao AVR 0: Invalido
P00.16 N . . 1 9
selegdo 1: Valido durante todo o procedimento
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Fungao
Nome Descrigao Padrao Modificar
codigo
A fungao de ajuste automatico do VFD pode eliminar o impacto na
tensao de saida VFD devido a flutuagéo da tenséo do barramento.
P00.17 Reservado
0: Sem operagéo
1: Restaurar valores padréo 2: Limpar
registros de falhas
3-6: Reservado
Observagao: depois que a operagdo selecionada é executada, o
Restauragao do parametro de | codigo de fungdo € automaticamente restaurado para 0. A restauragéo
P00.18 fungédo dos valores padréo pode excluir a senha do usuério. Tenha cuidado ao; 0 S}
usar esse
fungao.
Grupo P01 - Controle de partida e parada
Fungéo
Nome Descrigao Padrao Modificar
cédigo
0: Inicio direto
1: Partida apds frenagem CC
2: Reinicio do rastreamento de velocidade 1 (ndo suportado em
SVC 0 para AMs)
Observagao: para AMs, o rastreamento de velocidade nao é
compativel com SVC 0 e o rastreamento de velocidade do software &
L compativel com outros modos. Para obter detalhes, consulte os
P01.00 Modo de inicio R 0 ©
parametros P01.35-P01.41.
Para AMs, nao é necessario modificar os parametros
P01.35-P01.41.
O cadigo de fung&o indica a frequéncia inicial durante a partida do VFD.
Consulte Po1.02 (Tempo de retengéo da frequéncia
Frequéncia de partida da inicial) para obter informagdes detalhadas.
P01.01 i i 0,50 H.
partida direta Faixa de configuragéo: 0,00-50,00Hz & ®
Frequéncia de saida
fmax
= 1 definido por P01.01
01.02 Tempo de retengdo da t1 definido por P01.02 0.0
Po1. frequéncia inicial -0s ©
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Fungéo
codigo

Descrigdo

Padrao

Modificar

A definigao de uma frequéncia de partida adequada pode aumentar o
torque durante a partida do VFD. Durante o tempo de espera da
frequéncia de partida, a frequéncia de saida do VFD é a frequéncia de
partida. Em seguida, o VFD vai da frequéncia inicial até a frequéncia
definida. Se a frequéncia definida for menor que a frequéncia inicial, o
VFD para de funcionar e permanece no estado de espera. A frequéncia
inicial nao é limitada na frequéncia limite inferior.

Faixa de configurag&do: 0.0-50.0s

P01.03

Corrente de frenagem
antes da partida

P01.04

Tempo de frenagem antes da
partida

O VFD realiza a frenagem CC com a corrente de frenagem antes da
partida e acelera apés o tempo de frenagem CC. Se o tempo de
frenagem CC definido for 0, a frenagem CC néo sera valida.

Uma corrente de frenagem mais forte indica maior poténcia de
frenagem. A corrente de frenagem CC antes da partida € uma
porcentagem da corrente nominal do VFD.

Faixa de configuragdo de P01.03: 0.0-100.0%

Faixa de configuragédo de P01.04: 0.00-50.00s

0.0%

0.00s

P01.05

Modo ACC/DEC

Usado para indicar o modo de alteragéo da frequéncia durante a partida

e o funcionamento.

0: Tipo linear. A frequéncia de saida aumenta ou diminui linearmente.
Frequéncia de saida f

Tempo t
7 >
— = — — >
1: Curva S. A frequéncia de saida aumenta ou diminui de acordo com a

curva S.
A curva S é geralmente aplicada a elevadores,

transportadores e outros cenarios de aplicagdo em que &

necessaria uma partida ou parada mais suave.
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Fungéo
cédigo Nome Descrigao Padrao Modificar
Frequéncia de saida f
fmax
Tempo t
>
S s I
Observagao: Se o modo 1 for selecionado, defina P01.06, P01.07,
P01.27 e P01.28 de acordo.
N A curvatura da curva S é determinada pelo intervalo ACC e pelo tempo
Tempo do segmento inicial
ACC/DEC.
dacurva ACC S
P01.06 A Frequéncia de saida f 0.1s ©
1=P01.06
2=P01.07
13=P01.27
Tempo t 4=P01.28
Tempo do segmento final ° e 5 “
dacurvaACC S > o
P01.07 ‘A L_J 0.1s
Fatairle corMigracao: 0.040s
0: Desacelerar até parar. Depois que um comando de parada entra em
vigor, o VFD reduz a frequéncia de saida com base no modo DEC e no
tempo DEC definido; depois que a frequéncia cai para a velocidade de
parada (P01.15), o VFD para.
1: Corrente para parar. Depois que um comando de parada entra em
vigor, o VFD interrompe a saida imediatamente; e a carga se desloca
P01.08 Modo de parada até a parada de acordo com as condigdes mecanicas. 0 o
inércia.
Frequéncia inicial da Frequéncia inicial da frenagem CC para parada: Durante a
frenagem CC para parada | desaceleragéo para parada, o VFD inicia a frenagem CC para parada
P01.09 . - ol i 0,00Hz o
quando a frequéncia de operagdo atinge a frequéncia de partida
determinada por P01.09.
Tempo de espera antes da frenagem CC: O VFD bloqueia a saida
antes de iniciar a frenagem CC. Apds esse tempo de espera , a
0140 Tempo de desmagnetizagao | frenagem CC ¢ iniciada para evitar a sobrecorrente causada pela 0.00 o
. .00s
frenagem CC em alta velocidade.
Corrente de frenagem CC para parada: indica a
Corrente de frenagem CC o
PO1.11 para parada 0.0%
P01.12 Tempo de frenagem CC para 0.00s o)
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Fungao
Nome Descrigao Padrao Modificar
codigo
parar energia de frenagem CC aplicada. Uma corrente mais forte indica maior
efeito de frenagem CC.
Tempo de frenagem CC para parada: indica o tempo de espera da
frenagem CC. Se o tempo for 0, a frenagem CC ¢ invélida e o VFD
desacelera até parar dentro do tempo especificado.
Po100
Tompot
P01t
P0]23 Po1.30 POTO4 PoOL12
Wiy,
Faixa de configuraca a
T
de sgda) 1 \ :
Faixa de configuragéo de P01.10: 0,00-30,00s P01.11 faix'p
de configuragao: 0.0-100.0% '
Faixa de configuragao de P01.12: 0.0-50.0s
Esse codigo de fungdo indica o tempo de transigao
especificado em P01.14 durante a rotagdo FWD/REV
comutagao. Veja a figura a seguir:
A Frequincia de saida
Tempo de zona morta de [ . o
mutagao apds o ico da
P01.13 funcionamento de Ttoqunds 0.0s
o \ :-/ 1 Comutagho apss feauénda
FWD/REV o o
L »
' Tompot
.......... P
'
'
>
Zonamota
Faixa de configuragdo: 0.0-3600.0s
0: Comutag&o na frequéncia zero
Funcionamento FWD/REV 1: Chave na frequéncia inicial o
Po114 modo de comutagdo 2: Troque depois que a velocidade atingir o ponto de parada 1
velocidade com um atraso
P01.15 Velocidade de parada 0,00-100,00Hz 0,50 Hz ¢}
0: Detectar pela velocidade definida (exclusivo no modo de controle
Modo de detecgao vetorial de tenso espacial) o
Po1.16 de velocidade de . 0
1: Detectar pela velocidade de feedback
parada
Velocidade de parada
P01.17 0.00-100.00s 0.50s o
tempo de detecgao
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Fungéo
codigo

Descrigdo

Padrao

Modificar

P01.18

Protegao de comandos em
execugdo baseada em
terminal na inicializagao

Quando o canal de comandos em execug&o & o controle de terminal, o
sistema detecta o estado do terminal em execugédo durante a
inicializagdo.

0: O comando de execugéo do terminal & invalido na ativagéo.

Mesmo que o comando de execugdo seja considerado valido

durante a ativagéo, o VFD n&o funciona e mantém o estado de
protegao até que o comando de execugao seja cancelado e ativado
novamente.

1: O comando de execugéo do terminal é valido na inicializagéo. Se o
comando de execugao for considerado valido durante a ativagéo, o VFD
sera iniciado automaticamente ap6s a inicializagéo.

Observagéao: Tenha cuidado ao usar este

fungdo. Caso contrario, podem resultados graves.

P01.19

Acéo selecionada quando a
frequéncia de operagéo for
menor que o limite inferior de
frequéncia (valido quando o
limite inferior de frequéncia
for maior que 0)

O cédigo de fungédo determina o estado de funcionamento do VFD
quando a frequéncia definida € menor do que a do limite inferior.
0: Executar no limite inferior da frequéncia 1: Parar

2: Dormir

O VFD quando a frequéncia definida € menor que o limite inferior. Se a
frequéncia definida exceder o limite inferior novamente e durar o tempo
definido por P01.20, o VFD retoma o estado de funcionamento

automaticamente.

P01.20

Atraso para despertar do
sono

Usado para definir o tempo de atraso para despertar do modo de
espera. Quando a frequéncia de operagao do VFD for menor do que o
limite inferior, o VFD entrara em modo de espera. Quando a frequéncia
definida excede o limite inferior novamente e dura o tempo definido por
P01.20,

o VFD funciona automaticamente.

0.0s

142




Goodrive270 series VFD para ventilador e bomba

Lista de parametros da fungéo

Fungéo
cédigo Nome Descrigao Padrao Modificar
Defiircuva d fequénca: Cunvade — - —
roquinca do execusto:
P 1< P01.20,0 VFD nio kecera
{1422 PO1.20,0 VFD frcrs
0-po1.34, aasodoson
= RO t
A ’ Parada de €x80UG0.
Faixa de configurag&o: 0,0-3600,0s (valido somente quando P01.19=2)
O cédigo de fungéo indica se o VFD funciona automaticamente apés ser|
ligado novamente.
0: Desativar
Seleg&o de reinicio de . - N "
P01.21 ) 1: Ativar. Se a condi¢do de reinicializagdo for atendida, o VFD 0 O
- desligamento
funcionara automaticamente apés aguardar o tempo definido por
P01.22.
O codigo de fungdo indica o tempo de espera antes do funcionamento
automatico do VFD que é
Frequéncia de saida 11=P01.22
A ©2=P01.23
Tempo de espera para
t 2
P01.22 reiniciar apés o , . t 10s ©
desligamento T Snom ;
Executando | _ Deslgar, Ligah€— —>
Faixa de configurag&o: 0,0-3600,0s (valido somente quando P01.21=1)
Depois que um comando de funcionamento do VFD ¢é dado, o VFD fica
em estado de espera e reinicia com o atraso definido por P01.23 para
P01.23 Atraso de inicio implementar a liberagéo do freio. 0.0s O
Faixa de configuragéo: 0.0-600.0s
P01.24 Atraso na velocidade de 0.0-600.0s 0.0s o)
parada
0: Saida sem tensao 1: Saida com
Selegao de saida de 0 Hz |ignsz0 o
P01.25 em malha aberta i 0
2: Saida com a corrente de frenagem CC para parada
Tempo DEC para
P01.26 L 0.060.0s 20s ©
parada de emergéncia
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Fungéo
cédigo Nome Descrigao Padrao Modificar
Hora do inicio do segmento
de DEC S o
P01.27 0.0-50.0s 0.1s
curva
Hora do segmento final do
DECS o
P01.28 0.0-50.0s 0.1s
curva
Frenagem por curto-circuito | Quando o VFD iniciar no modo de partida direta (P01.00=0), ajuste o
Po1.29 atual P01.30 para um valor diferente de zero para entrar na frenagem por 0.0%
curto-circuito.
Tempo de retengdo da |Durante a parada, se a frequéncia de operagéo do VFD for menor do
frenagem por curto-circuito que a frequéncia de partida do freio para parada (P01.09), ajuste o
P01.30 o ) 0.00s
para inicio P01.31 para um valor diferente de zero para entrar na frenagem de
curto-circuito para parada e, em seguida, realize a frenagem CC no
tempo definido por P01.12. (Consulte as descri¢des de P01.09-P01.12).
Faixa de configuragdo de P01.29: 0,0-150,0% (VFD) P01.30 faixa
de ajuste: 0.0-50.0s
Faixa de configuragdo de P01.31: 0.0-50.0s
Tempo de retengdo da
frenagem por curto-circuito
P01.31 gem p 0.00s ©
para parar
Momento pré-excitante para
P01.32 . 0-10.000s 0.300s 9
corrida
Frequéncia inicial
P01.33 de frenagem para parada em |0-P00.03 0,00Hz O
iogging
P01.34 Atraso no sono 0-3600.0s 0.0s e}
Meétodo de rastreamento de velocidade
0: Da frequéncia de parada (normalmente selecionada) 1: Da
baixa frequéncia (aplicavel para reiniciar apés um longo periodo
Método de de parada) o
PO1.35 | rastreamento de 2: A partir da frequéncia méaxima P00.03 (Aplicavel a 0
velocidade situagao comum de carga de geragéo de energia)
1-100
Selegao rapidalenta para Um valor alto desse parametro indica uma velocidade de
N rastreamento de velocidade de rotagéo rapida, mas um valor
rastreamento de velocidade o
P01.36 excessivamente alto pode resultar em uma velocidade de 15
rastreamento ruim.
efeito de rastreamento.
Rastreamento de velocidade |30% a 200% (motor)
P01.37 . - 100% ©
atual O grande valor desse parametro indica
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cédigo Nome Descrigao Padrao Modificar
alta confiabilidade do rastreamento da velocidade de rotagéo, mas um
valor excessivamente alto pode resultar em VFD
sobrecorrente.
Tempo de desmagnetizagéo
0138 para velocidade 00100 Depende do o
E .0-10.0s
rastreamento modelo
0x000-0x111
O lugar dos LEDs: Modo de fornecimento de corrente no controle
vetorial
0: 120% da corrente é fornecida durante a inicializagao, que é alterada
para o valor determinado com base em P01.35 1: A corrente ¢ fornecida
com base em P01.35
LEDs posicionados: Selegdo do modo PWM 0: modo de
modulagéo 2PH
Controle avangado para 1: Baseado em P08.40 o
P01.39 rastreamento de velocidade |Local de centenas de LEDs: Direg&o de busca para rastreamento de 0x110
velocidade
0: Permite a pesquisa direta e reversa
1: Nao permitir a pesquisa reversa
Coeficiente de regulagem KP
para velocidade o
P01.40 0-3000 1500
rastreamento
Coeficiente de regulagem Kl
para velocidade o
P01.41 0-3000 1500
rastreamento
Grupo P02 - Parametros do motor 1
Cédigo de
9 Nome Descrigao Padrao Modificar
fungao
0: Motor assincrono (AM)
P02.00 Tipo de motor 1 0 ©
1: Motor sincrono (SM)
Poténcia nominal do AM 1 Depende do
P02.01 0,1-3000,0kW P ©)
modelo
F énci inal do AM 1
P02.02 requencia nominal do 0,01Hz-P00,03 (frequéncia maxima de saida) 50,00Hz [©)
Velocidade nominal do AM| Depende do o
P02.03 1 1-60000rpm modelo
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Tens&o nominal de Depende o
P02.04 AM 1 0-1200V no modelo
Corrente nominal de Depende o
P02.05 AM 1 0.8-6000.0A no modelo
Resisténcia do estator de Depende o
P02.06 AM 1 0.001-65.535Q no modelo
Resisténcia do rotor de Depende o
P02.07 AM 1 0.001-65.535Q no modelo
Indutancia de fuga Depende o
P02.08 de AM 1 0,1-6553,5Mh no modelo
Indutancia mutua Depende o
P02.09 de AM 1 0,1-6553,5Mh no modelo
Corrente sem carga de Depende o
P02.10 AM 1 0.1-6553.5A no modelo
Coeficiente de saturagédo
magnética 1 do ferro
P02.11 g, 0.0-100.0% 80.0% 9
nicleo do AM 1
Coeficiente de saturagao
magnética 2 do ferro @)
P02.12 ) 0.0-100.0% 68.0%
ndcleo do AM 1
Saturagdo magnética
P02.13 coeficiente 3 do nucleo de 0.0-100.0% 57.0% ®)
ferro do AM 1
Coeficiente de saturagao
magnética 4 do ferro @)
P02.14 ; 0.0-100.0% 40.0%
nlcleo do AM 1
Poténcia nominal de Depende o
P02.15 SM1 0,1-3000,0kW no modelo
Frequéncia nominal de
P02.16 SM1 0,01Hz-P00,03 (frequéncia maxima de saida) 50,00Hz [©)
Numero de polos o
P02.17 pares de SM 1 1-128 2
Tens&o nominal de Depende °
P02.18 SM1 0-1200V no modelo
Corrente nominal do SM 1 Depende do
P02.19 0.8-6000.0A modelo ©




Goodrive270 series VFD para ventilador e bomba

Lista de parametros da fungéo

Fungéo
codigo Nome Descrigao Padrao Modificar
Resisténcia do estator de Depende
P02.20 SM1 0.001-65.535Q no modelo 9
Eixo direto Depende o
Po2:21 indutancia do SM 1 0,01-655,35Mn no modelo
Eixo de quadratura Depende o
P22 indutancia do SM 1 0,01-655,35Mn no modelo
Contra-emf de o
P02.23 SM1 0-10000 300
P02.24 Reservado
P02.25 Reservado
0: Sem protegéo
1: Proteg&o do motor comum (com compensagao de baixa
velocidade). Como o efeito de resfriamento de um motor comum é
degradado em baixa velocidade de funcionamento, o valor da
protegao térmica eletrénica correspondente precisa ser ajustado
adequadamente. A baixa compensagao indica a redug&o do limite de
protegdo contra sobrecarga do motor cuja frequéncia de
funcionamento é inferior a 30 Hz. 2: Protegdo do motor de frequéncia
variavel (sem compensag&o de baixa velocidade). Como a fungéo de
dissipagao de calor de um motor de frequéncia variavel
Protegéo contra sobrecarga P . s -
P02.26 4o motor 1 o.motor nao é afetado pe_la velocidade de rotagdo, ndo é necessario Py @)
ajustar o valor de protegdo em
funcionamento em baixa velocidade.
Mudltiplos de sobrecarga do motor M=lout/(In*K)
In é a corrente nominal do motor, lout € a corrente de saida do VFD, K
é o coeficiente de protegéo contra sobrecarga do motor.
Um valor menor de "K" indica um valor maior de "M".
Quando M=116%, a protegéo é executada apés a sobrecarga do
motor durar 1 hora; quando M=150%, a protegéo é executada ap6s a
sobrecarga do motor durar 12 minutos; quando M=180%, a protegéo &
Coeficiente de protecdo | oo tada apos a sobrecarga do motor durar 5 minutos.
P02.27 contra sob‘rec‘]arga de minutos; quando M=200%, a protegéo é realizada 100.0% O
motor
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apos a sobrecarga do motor durar 60 segundos; e quando M2 400%, a
protegéo é realizada imediatamente.
Tempo (mi)
Py —
2
. | Sobrecaga d corrente
H ; mtpos
1 . + 7 >
Faixa de ajuste: 20,0%-120,0%
Coeficiente de O codigo de fungéo pode ser usado para ajustar o valor de exibigao de
calibragéo do display poténcia do motor 1. No entanto, ele nao afeta o desempenho de
P02.28 de poténcia de controle do VFD. 1.00 O
motor 1 Faixa de configurag&o: 0.00-3.00
0: Exibigao por tipo de motor. Nesse modo, somente os parametros
relacionados ao tipo de motor atual séo exibidos.
Exibigao de parametros do 1: Exibir tudo. Nesse modo, todos os motores
P02.29 motor 1 s&o exibidos. 0 O
Inércia do sistema de
P02.30 0-30.000kgm? 0 9
motor 1
Grupo P03--Controle vetorial do motor 1
Cédigo d
e Nome Descrigao Padrao Modificar
funcdo
Ciclo de velocidade
P03.00 ) 200 O
ganho proporcional 1 Os parametros P03.00-P03.05 s&o aplicaveis somente ao modo de
Ciclo de velocidade integral confrole vetorial. Abaixo da freq.uéncia de comutagéo 1 (P03.02.), os
P03.01 parametros Pl do loop de velocidade s&o: P03.00 e P03.01. Acima da 0.200s o
hora 1 frequéncia de chaveamento 2 (P03.05) do , os parametros Pl do loop de
) velocidade sao: P03.03 e P03.04. Os parametros Pl sdo obtidos de
Ponto baixo - . - .
acordo com a alterag&o linear de dois grupos de parametros. Veja a
P03.02 frequéncia para figura a seguir : 5,00 Hz O
comutagao
Ciclo de velocidade
P03.03 200 O
ganho proporcional 2
Tempo integral do loop de
P03.04 po inieg P 0.200s o
velocidade 2
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A parametro PIP03.00, P03.01
P03.03, P03.04
Frequéncia de saida f P03.02
P03.0!
Ak caracteristicas de respoy do-loop de velocidade do
controle vetorial podem ser hjustadas com a defini¢do do coeficiente
proporcional e do tempo integral do regulador de velocidade. Aumentar
o0 ganho proporcional ou reduzir o tempo integral pode acelerar a
resposta dindmica do loop de velocidade; no entanto, se o ganho
proporcional for muito grande ou o tempo integral for muito pequeno,
podera ocorrer oscilagéo e ultrapassagem do sistema; se o ganho
proporcional for muito pequeno, podera ocorrer oscilagéo estavel ou
desvio de velocidade.
Os parametros Pl tém uma relag3o estreita com a inércia do sistema.
Ajuste os parametros Pl de acordo com as diferentes cargas para
atender as diversas demandas.
Faixa de configuragdo de P03.00: 0,0-200,0 P03.01 faixa
Frequéncia de de configuragdo: 0,000-10,000s P03.02 faixa de
ponto alto para configuragao: 0,00Hz-P03,05 P03.03 faixa de o
P03.05 comutacdo configuragéo: 0,0-200,0 P03.04 faixa de configuragéo: 10,00 Hz
0.000-10.000s
Faixa de configuragdo de P03.05: P03.02-P00.03 (Méax.
frequéncia de saida)
Saida de loop de velocidade
P03.06 fitro 0-8 (correspondente a 0-28/10ms) 0 O
Coeficiente de compensagéo
de deslizamento eletromotriz - X .
O coeficiente de compensagéo de deslizamento é usado para ajustar a
P03.07 do vetor o K X o 100% le)
controle frequéncia de deslizamento do controle vetorial e melhorar a preciséo
do controle de velocidade do sistema. O ajuste adequado do parametro
pode controlar o erro de estado estavel da velocidade.
N Faixa de configuragéo: 50-200%
Coeficiente de compensagao
de deslizamento de freio do
P03.08 vetor 100% O
controle
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Observagao:
Coeficiente
. <> Os dois cédigos de fungéo afetam a velocidade de resposta dinamica
proporcional  de O
P03.09 _ ) ) B 1000
loop de corrente P e a precisao do controle sistema. Em geral, néo é necessario
modificar os dois cédigos de fungao.
< Aplicavel ao modo SVC 0 (P00.00=0).
< Os valores dos dois cédigos de fungéo s&o atualizados
automaticamente apds o parametro SM
Coeficiente integral do o ajuste automatico esta concluido. o)
P03.10 1000
loop de corrente | Faixa de configuragéo: 0-65535
0-1: Teclado (P03.12)
2: Al1 (100% correspondente ao triplo da corrente nominal do motor)
3: A2
4: Al3 (igual ao anterior) 5: Frequéncia
de pulso HDIA 6: Torque em vérias
etapas
7: Comunicagado Modbus
8: Comunicagdo PROFIBUS/CANopen
H icagao Eth
Método de ajuste de 9: Comunicaggo Etheret o
P03.11 torque 10: Reservado 0
11: Comunicagéo PROFINET
12-17: Reservado
18: Teclado (para modelos de pequena poténcia)
Ajuste de torque por meio de
P03.12 -300,0%-300,0% (da corrente nominal do motor) 20.0% O
teclado
Referéncia de torque
P03.13 0.000-10.000s 0.010s o
tempo de filtro
0: Teclado (P03.16)
1: Al1 (100% correspondente a frequéncia maxima)
2: Al2 (igual ao anterior) 3: AI3 (igual ao
. ~ anterior)
Fonte de configuragéo da 4: Frequéncia de pulso HDIA (igual & anterior) 5: Configuragéo de
frequéncia limite superior de - . . .
- varias etapas (igual a anterior)
rotagdo para frente no 6: Comunicagdo Modbus (igual a anterior) 7: Comunicagédo o
P03.14 controle de torque PROFIBUS/CANopen (igual & anterior) 0
como o anterior)
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8: Comunicagéo Ethernet (igual a anterior) 9: Reservado
10: Comunicagéo PROFINET
11-17: Reservado
18: Teclado (para modelos de pequena poténcia)
0: Teclado (P03.17)
1: Al1 (100% correspondente a frequéncia maxima)
2: Al2 (igual ao anterior) 3: AI3 (igual ao
anterior)
4: Frequéncia de pulso HDIA (igual a anterior) 5: Configuragao de
varias etapas (igual a anterior)
6: Comunicagdo Modbus (igual a anterior) 7: Comunicagdo
Fonte de configuragéo da PROFIBUS/CANopen (igual a anterior)
frequéncia limite superior de 8: Comunicagéo Ethernet (igual & anterior) 9: Reservado
rotagdo reversa no controle 10: Comunicagso PROFINET
PO3.15 de torque 11-17: Reservado 0 O
18: Teclado (para modelos de pequena poténcia)
Frequéncia limite superior
de rotagéo para frente
definida pelo teclado em
P03.16 controle de torque Usado para definir os limites superiores de frequéncia. 100% 50,00Hz O
corresponde & frequéncia méxima. P03.16 define o valor quando
P03.14=1; P03.17 define o valor quando P03.15=1.
Faixa de configurag&do: 0,00Hz-P00,03 (saida maxima frequency)
Frequéncia limite superior
de rotagdo reversa
definida pelo teclado em
P03.17 controle de torque 50,00Hz O
0: Teclado (P03.20)
1: Al1 (100% correspondente ao triplo da corrente nominal do motor)
2: Al2 (igual ao anterior) 3: AI3 (igual ao
anterior) 4: Frequéncia de pulso HDIA
Fonte de ajuste do limite 5: Comunicagéo Modbus
P03.18 superior do torque 6: Comunicagso PROFIBUS/CANopen 0 o)
eletromotriz
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7: Comunicagdo Ethernet
8: Reservado
9: Comunicagdo PROFINET
10-17: Reservado
18: Teclado (para modelos de pequena poténcia)
0: Teclado (P03.21)
1: Al1 (100% correspondente ao triplo da corrente nominal do motor)
2: Al2 (igual ao anterior) 3: AI3 (igual ao
anterior) 4: Frequéncia de pulso HDIA
5: Comunicagdo Modbus
6: Comunicagdo PROFIBUS/CANopen
7: Comunicagao Ethernet
Fonte de ajuste do limite | 8: Reservado
superior do torque de : icacé
P03.19 p q 9: Comunicagdo PROFINET 0 o
frenagem 10-17: Reservado
18: Teclado (para modelos de pequena poténcia)
Limite superior do torque
eletromotriz o
P03.20 . 180.0%
definido pelo teclado Usado para definir limites de torque.
Faixa de configuragéo: 0,0-300,0% (da corrente nominal do motor )
Limite superior do
torque de frenagem
P03.21 au 9 180.0% o)
definido
através do teclado
Usado quando o AM esta em controle de enfraquecimento de fluxo.
T
Coeficiente de
enfraquecimento na Coeficiente de
anc enfraquecimento do fluxo do
P03.22 zona de poténcia o 03 @]
constante 01
10
20
f
Limite minimo de enfraquecimento do fllixo do motor
Os codigos de fungdo P03.22 e P03.23 s&o validos em poténcia
constante. O motor entra no modo
Ponto de enfraquecimento quando o motor funciona acima da velocidade nominal. Altere o
P03 mais baixo na zona de enfraquecimento do fluxo -~ o
- poténcia constante curvatura, modificando o enfraquecimento do fluxo o
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coeficiente de controle. Quanto maior o , mais ingreme sera a curva;
quanto menor o coeficiente, mais suave sera a curva.
Faixa de configuragdo de P03.22: 0.1-2.0
Faixa de configuragéo de P03.23: 10% -100.0%
P03.24 define a tensdo de saida maxima do VFD, que é a porcentagem
da tens@o nominal do motor. Defina o valor de acordo com as condigdes
P03.24 Limite maximo de tensao | d° local- 100.0% O
Faixa de configuragdo: 0.0-120%
A pré-excitagdo é realizada para o motor quando o VFD ¢ iniciado. Um
campo magnético é criado dentro do motor para melhorar o
desempenho do torque durante o processo de partida.
P03.25 Tempo pré-excitante Faixa de configuragdo: 0.000-10.000s 0.300s O
Enfraquecimento do fluxo
P03.26 . 0-8000 1000 o
ganho proporcional
Selegdo de exibicao de
P03 27 velocidade em vetor 0: Exibir o valor real 1: Exibir o valor 0 o
’ controle definido
Compensag&o de atrito
estatico fe)
P03.28 . 0.0-100.0% 0.0%
coeficiente
Ponto de frequéncia
correspondente de o
P03.29 ! o 0.50-P03,31 1,00 Hz
atrito estatico
Compensagcao de atrito em
alta velocidade (@]
P03.30 . 0.0-100.0% 0.0%
coeficiente
Frequéncia
correspondente de atrito
P03.31 de alta velocidade P03.29-400.00kHz 50,00Hz O
torque
Torque de ativagéo 0: Desativar o
P332 controle 1: Ativar 0
Enfraquecimento do fluxo
P03.33 . 0-8000 1200 o
ganho integral
P03.34 Reservado
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Intervalo: 0x0000-0x1111
Um lugar: Selegédo do comando de torque 0: Referéncia de
torque
1: Referéncia de corrente de torque
Lugar de tenséo: Reservado
0: Reservado
1: Reservado
Lugar das centenas: indica se a separagéo integral do loop de
Seleggo de velocidade deve ser ativada
P03.35 otimizagédo do modo 0: Desativar 0X0000 @)
de controle "
1: Ativar
Milhares de posigbes: Reservado 0:
Reservado
1: Reservado
Loop de velocidade
P03.36 " : 0.00-10.00s 0.00s o
ganho diferencial
Circuito de corrente
proporcional de alta
P03.37 frequéncia 1000 O
coeficiente
Faixa de configuragdo de P03.37: 0-65535
Integral de loop de corrente | Faixa de configuragéo de P03.38: 0-65535
P03.38 de alta frequéncia Faixa de configuragéo de P03.39: 0,0-100,0% (da frequéncia maxima) 1000 o
’ coeficiente
Circuito de corrente de
alta frequéncia
P03.39 ~ alatreq . 100.0% O
limiar de comutagéo
Habilitando a inércia 0: Desativar
P03.40 B o 0 O
compensagao 1: Ativar
O torque méaximo de compensagao da inércia é limitado para evitar que
. . o torque de compensacgao da inércia seja muito grande.
Limite superior do torque de . " .
R L Faixa de configuragéo: 0,0-150,0% (do valor nominal do motor)
compensag&o de inércia 0
P03.41 torque) 10.0%
Inércia Tempos de filtro do torque de compensagéo de inércia, usados para
N suavizar o torque de compensagao de inércia. o
P03.42 tempos de filtro de . N 7
Faixa de configuragéo: 0-10
compensagao
Devido a forga de atrito, é necessario definir um determinado torque de
Torque de identificagdo de | gentificagéo para a identificagéo da inércia o)
P03.43 inéroia : 10.0%
para ser realizado corretamente.
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codigo
0,0-100,0% (do torque nominal do motor)
Possibilitando a 0: Sem operagéo
P03.44 ] 0 o
identificacéo da 1: Ativar
inércia
Coeficiente
proporcional do loop de
P03.45 corrente apds o ajuste 0-65535 0 [ ]
automatico
Coeficiente
proporcional integral
P03.46 atual apos o ajuste 0-65535 0 [ ]
automatico
Controle do grupo P04-V/F
Fungéo
Nome Descrigao Padrao Modificar
cédigo
Esse grupo de coédigos de fungéo define a curva V/F do motor 1 para
atender as necessidades de diferentes cargas.
0: Curva V/F em linha reta, aplicavel a cargas de torque constante
1: Curva V/F multiponto
2: Curva V/F de torque descendente (poténcia de 1,3) 3:
Curva V/F de torque descendente (poténcia de 1,7) 4: Curva
VIF de torque descendente (poténcia de 2,0)
As curvas 2 a 4 sdo aplicaveis as cargas de torque, como ventiladores e
bombas d'agua. Vocé pode ajustar de acordo com as caracteristicas
das cargas para obter o melhor desempenho.
5: VIF personalizado (separagao V/F); nesse modo, V pode ser
separado de F e F pode ser ajustado por meio canal de configuragdo
de frequéncia definido por P00.06 ou do canal de configuragao de
tens&o definido por P04.27 para alterar as caracteristicas da curva.
Configuragéo da curva V/F do| Observagéo: Na figura a seguir, v, € 0 motor
©
P04.00 motor 1 tensao nominal e g, € a frequéncia nominal do motor. 0
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Modificar

‘Tensao de saida
Curva VIF de redugao de torque (poténcia de 13)

(Linear) (ipo)
Curva VIF de redugdo de torque (poténcia de 1,7) Curva VIF de
redugao de torque (poténcia de 20)

(quadrado) (to0)

Frequéncia de saida &
|

»

P04.01

Aumento de torque do
motor 1

P04.02

Corte de aumento de torque do
motor 1

Para compensar as caracteristicas de torque de baixa frequéncia, vocé
pode fazer uma compensagao de impulso para a tensao de saida.
P04.01 & relativo a tensao de saida maxima yy.

P04.02 define a porcentagem da frequéncia de corte do aumento de
torque manual para a frequéncia nominal do motor g,. O aumento de
torque pode melhorar as caracteristicas de torque de baixa frequéncia
do V/F. E necessario selecionar o aumento de torque com base na
carga. Por exemplo, uma carga maior requer um aumento de torque
maior; no entanto, se o aumento de torque for muito grande, o motor
funcionara em superexcitagéo, o que pode causar aumento da corrente
de saida e superaquecimento do motor, diminuindo assim a eficiéncia.
Quando o aumento de torque é definido como 0,0%, o VFD usa o
aumento automatico de torque.

Limite de corte do aumento de torque: Abaixo desse limiar de
frequéncia, o aumento de torque é valido; se esse limiar for
ultrapassado, 0 aumento de torque sera invalidado.

Tensdo de saida

Saida

frequéncia

>

Faixa de configuragdo de P04.01: 0.0%: Automatico; 0,1%-10,0%
Faixa de configuragéo de P04.02: 0.0%-50.0%

0.0%

20.0%

P04.03

Ponto de frequéncia V/F
1 do motor 1

Quando P04.00=1 (curva V/F com varios pontos), vocé pode definir a
curva V/F por meio de P04.03-P04.08.
A curva V/F é geralmente definida de acordo com a

P04.04

Ponto de tensdo V/F 1

do motor 1

caracteristicas de carga do motor.

0,00Hz

00.0%
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Ponto de frequéncia V/F Observagao: V1 < V2 < V3, f1 < 2 < f3. Uma tensdo muito alta para
P04.05 2 do motor 1 uma frequéncia baixa causara superaquecimento ou danos ao motor e 0,00Hz O
causara paralisagdo por sobrecorrente ou protegao contra sobrecorrente|
Ponto de tensao V/F 2 do VFD. o
P04.06 .0%
do motor 1 A Tenséo de saida oo
1000% v | _ _ o o — — —
Ponto de frequéncia V/F
P04.07 3 46 motor 1 vl | 0,00Hz o
V2 |
|
R | Saida
V1 |frequéncia (Hz)
b
) !
Faixa de configu q
configuragéo de P04.04: 0,0%-110,0% (da tensdo nominal do
motor 1)
Faixa de configuragdo de P04.05: P04.03-P04.07 Faixa de
configuragéo de P04.06: 0,0%-110,0% (da tensdo nominal do
motor 1)
_ Faixa de configuragdo de P04.07: P04.05-P02.02 (Frequéncia nominal
poacs | ™ dmeo:Z':a" VIF3do do AM 1) 0u PO4.05- P02.16 (Frequéncia nominaldo SM 1) 00.0% o
Faixa de configuragdo de P04.08: 0,0%-110,0% (do
tens&o nominal do motor 1)
Usado para compensar a mudanca de velocidade de rotagdo do motor
causada pela mudanca de carga no modo de vetor de tenséo espacial
e, assim, melhorar a rigidez das caracteristicas mecanicas do motor. E
necessario calcular a frequéncia nominal de escorregamento do motor
da seguinte forma:
A f=fb-n*p/60
Dos quais, , € a frequéncia nominal do motor, correspondente ao codigo|
de fungdo P02.02. n é a velocidade de rotagdo nominal do motor,
Ganho de compensagéo de | correspondente ao cédigo de fungéo P02.03. p é o numero de pares de
P04.09 escorregamento V/F do polos do motor. 100,0% corresponde & frequéncia de escorregamento 00% 1)
’ motor 1 nominalA f do motor 1. i
Faixa de configuragéo: 0.0-200.0%
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Controle de oscilagdgo de | No modo de controle vetorial de tensao espacial, 0 motor,
P04.10 baixa frequéncia especialmente o motor de grande poténcia, pode sofrer oscilagdo de 10 fe)
fator do motor 1 corrente em determinadas frequéncias, o que pode causar instabilidade
no funcionamento do motor ou até mesmo sobrecorrente no VFD. E
possivel ajustar os dois codigos de fungao adequadamente para
Controle de oscilago de eliminar esse fendmeno.
P04.11 alta frequéncia Faixa de configuragao de P04.10; 0-100_ 10 o
fator do motor 1 P04.11 faixa de configuragéo: 0-100
Faixa de configuragdo de P04.12: 0,00Hz-P00,03 (Méax.
frequéncia de saida)
Limite de controle de
P04.12 | oscilagdo do motor 1 30,00 Hz o
Usado para definir a curva V/F do motor 2 para atender as
necessidades de diferentes cargas.
0: Curva V/F em linha reta 1: Curva
VIF multiponto
2: Curva V/F de torque descendente (poténcia de 1,3) 3:
Configuragéo da curva V/F dol Curva V/F de torque descendente (poténcia de 1,7) 4: Curva
P04.13 motor 2 VIF de torque descendente (poténcia de 2,0) 5: Curva V/F 0 ©)
personalizada (separagdo V/F)
Observagao: consulte a descrigao de P04.00.
Aumento de torque de Observagao: consulte as descriges de P04.01 e P04.02.
P04.14 motor 2 Faixa de configuragdo de P04.14: 0.0%: Automatico; 0,1%-10,0% 0.0% ©
Faixa de configuragdo de P04.15: 0,0%-50,0% (do valor nominal)
frequéncia do motor 2)
Corte de aumento de torque do
P04.15 motor 2 200% o
Ponto de frequéncia V/F Observagao: consulte as descrigdes de P04.03 e o
P04.16 1 do motor 2 P04.08. 0.00H2
Ponto de tensao V/F 1 Faixa de configuragdo de P04.16: 0,00Hz-P04.18 Faixa de
P04.17 do motor 2 ajuste de P04.17: 0,0%-110,0% (da tensdo nominal do motor 2) 00.0% ©
Faixa de configuragdo de P04.18: P04.16-P04.20 Faixa de
Ponto de frequéncia V/F configuragéo de P04.19: 0,0%-110,0% (da tensdo nominal do
P04.18 2 do motor 2 motor 2) 0,00Hz O
Faixa de configuragdo de P04.20: P04.18-P12.02 (Frequéncia nominal
Ponto de tenséo V/F 2 do AM 2) ou P04.18- P12.16 (Frequéncia nominal do SM 2)
P04.19 do motor 2 Faixa de configuragdo de P04.21: 0,0%-110,0% (do 00.0% o
Ponto de frequéncia V/F o
P04.20 3 do motor 2 0,00Hz
P04.21 Ponto de tenséo V/F 3 00.0% o
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do motor 2 tensdo nominal do motor 2)
Usado para compensar a mudanca de velocidade de rotagao do motor
causada pela mudanga de carga no modo de vetor de tens&o espacial
e, assim, melhorar a rigidez das caracteristicas mecanicas do motor. E
necessario calcular a frequéncia nominal de escorregamento do motor
da seguinte forma:
A f=fb-n*p/60
Dos quais, 1, € a frequéncia nominal do motor 2, correspondente ao
codigo de fungdo P12.02. n é a velocidade de rotagdo nominal do motor
2, correspondente ao cédigo de fungao P12.03. p é o nimero de pares
Ganho de compensagao de | de polos do motor. 100,0% corresponde 4 frequéncia de
P04.22 escorregamento V/F do escorregamento nominalA f do motor 2. 0.0% O
motor 2 Faixa de configuragéo: 0.0-200.0%
Controle de oscilagdo de No modo de controle vetorial de tensao espacial, o motor,
P04.23 baixa frequéncia especialmente o motor de grande poténcia, pode sofrer oscilagdo de 10 o
fator do motor 2 corrente em determinadas frequéncias, o que pode causar instabilidade
no funcionamento do motor ou até mesmo sobrecorrente no VFD. E
possivel ajustar os dois codigos de fungdo adequadamente para
Controle de oscilagdo de eliminar esse fenémeno.
P04.24 alta frequéncia Faixa de configuragdo de P04.23: 0-100_ 10 o}
fator do motor 2 P04.24 faixa de configuragéo: 0-100
Faixa de configuragdo de P04.25: 0,00Hz-P00,03 (Max.
frequéncia de saida)
Limite de controle de

P04.25 oscilagéo do motor 2 30,00 Hz o
0: Desativar
1: Funcionamento automatico com economia de energia

P04.26 Funcionamento com economia No estado de carga leve, o motor pode ajustar a tensao de saida 0 @)

de energia automaticamente para economizar energia.

0: Teclado (A tensdo de saida é determinada por P04.28).
1: Al
2: A2

Po427 Canal de ajuste de tensdo 3 A3 0 o
4: HDIA
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codigo
5: Velocidade de operagéo em varias etapas (A configuragdo é
determinada pelo grupo P10).
6: PID
7: Comunicagado Modbus
8: Comunicagdo PROFIBUS/CANopen
9: Comunicagdo Ethernet
10: Reservado
11: Comunicagdo PROFINET
12-17: Reservado
18: Teclado (para modelos de pequena poténcia)
O cadigo de fungéo é a configuragéo digital de tensdo quando o
_ X "teclado" é selecionado como o canal de configuragéo de tensao.
Tensao definida pelo teclado
P04.28 Faixa de configuragéo: 0.0%-100.0% 100.0% O
O tempo de aumento da tenséo é o tempo necessario para que o VFD
Tempo de aumento da ~ 3 . . )
P04.29 tensdo acelere da tensdo de saida minima para a frequéncia de saida 50s ©]
maxima.
O tempo de redugéo da tensao significa o tempo necessario para que
o VFD desacelere da frequéncia de saida maxima para a tenséo de
saida minima.
Tempo de diminuigéo da Faixa d i 50: 0.0-3600.0: o
aixa de configuragao: 0.0- .0s
P04.30 tensao qurag 5.0s
P04.31 Tensdo méaxima de saida Os cédigos de fungédo sao usados para definir os limites superior e 100.0% )
inferior da tens&o de saida.
A
Vmax t1=P04.29
! \
Fo==im=====-- 1
: 1 \2=P04.30
Conjunto |
\ ' !
! i
'
P04.32 Tens&o minima de saida ! : 0.0% o
'
vmin Ltz :442—>I Tempot
T
'
Faixa de configuragéo de P04.31: P04.32 -100,0% (da tens&o nominal
do motor)
Faixa de configuragéo de P04.32: 0,00Hz-P04.31
Coeficiente de
P04.33 enfraquecimento na 1.00-1.30 1.00 O
zona de poténcia
constante
P04.34 Corrente de pull-in 1 in Quando o modo de controle SM VF esta ativado, o 20.0% O
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Controle SM V/F O cddigo de fungao ¢ usado para definir a corrente reativa do motor
quando a frequéncia de saida é menor do que a frequéncia
especificada por P04.36.
Faixa de configurag&o: -100,0%-+100,0% (do motor)
corrente nominal)
Quando o modo de controle SM VF esta ativado, o cédigo de fungéao é
usado para definir a corrente reativa do motor quando a frequéncia de
saida é maior do que a frequéncia especificada por P04.36.
Corrente de pull-in 2 no Faixa de configurag&o: -100,0%-+100,0% (do motor)
P04.35 controle SM V/F corrente nominal) 10.0% ©
Quando o modo de controle SM V/F esté ativado, o cédigo de fungao é
- . usado para definir o limiar de frequéncia para a alternancia entre a
Limite de frequéncia para . )
comutagao de corrente de cor.rente de pull-in 1_e a corrente de pull-in '2. )
) Faixa de configuragdo: 0,00Hz-P00,03 (Saida max.
P04.36 pull-in no controle SM V/F ; 50,00Hz @]
frequéncia) ’
Coeficiente proporcional Quando o modo de controle SM V/F esta ativado, o codigo de fungéo
de loop fechado de é usado para definir o coeficiente proporcional do controle de loop
corrente reativa em SM fechado de corrente reativa.
P04.37 Controle V/IF Faixa de configuragédo: 0-3000 50 O
Quando o modo de controle SM V/F esta ativado, o codigo de fungéo
Tempo integral de loop & usado para definir o coeficiente integral do controle de loop fechado
fechado de corrente reativa | 4o corrente reativa.
P04.38 no controle SM V/F Faixa de configuragéo: 0-3000 30 O
Quando o modo de controle SM V/F estéa ativado, o codigo de fungéo
é usado para definir o limite de saida do controle de loop fechado de
corrente reativa. Um valor maior indica uma tensao de compensagao
Limite de saida de loop reativa de circuito fechado mais alta e maior poténcia de saida do
fechado de corrente reativa | motor. Em geral, ndo é necessario modificar o cédigo de fung&o.
P04.39 no controle SM VF Faixa de configuragéo: 0-16000 8000 O
Ativagao do modo IF 0: Invalido o
P04.40 para AM 1 1: Ativar 0
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Quando o controle IF é adotado para AM 1, o cddigo de fungéo é usado
para definir a corrente de saida. O valor € uma porcentagem em relagéo
Configuragao atual no modo a corrente nominal do motor.
P04.41 IF para AM 1 Faixa de configuragéo: 0.0-200.0% 120.0% O
Quando o controle IF é adotado para AM 1, o cédigo de fungéo é usado
- ! para definir o coeficiente proporcional do controle de malha fechada da
Coeficiente proporcional .
corrente de saida.
no modo IF para AM 1 . N o
P04.42 Faixa de configuragédo: 0-5000 350
Quando o controle IF é adotado para AM 1, o cédigo de fungéo é usado
para definir o coeficiente integral do controle de malha fechada da
Coeficiente integral no modo corrente de saida.
P04.43 IF para AM 1 Faixa de configuragédo: 0-5000 150 O
Ponto de frequéncia inicial
para comutagao o
P04.44 . 0.00-P04.50 10,00 Hz
desligado 0 modo IF para AM
1
Ativagao do modo IF 0: Invalido o
P04.45 para AM 2 1: Ativar 0
Quando o controle IF é adotado para AM 2, o cddigo de fungéo é usado
para definir a corrente de saida. O valor € uma porcentagem em relagéo
Configuragao atual no modo a corrente nominal do motor.
P04.46 IF para AM 2 Faixa de configuragéo: 0.0-200.0% 120.0% O
Quando o controle IF é adotado para AM 2, o cddigo de fungao é usado
Coeficiente proporcional | 44 definir o coeficiente proporcional do controle de loop fechado da
P04.47 no modo IF para AM 2 corrente de saida. 350 O
Faixa de configurag&o: 0-5000
Quando o controle IF é adotado para AM 2, o cédigo de fungéo é usado
. . para definir o coeficiente integral do controle de loop fechado da
Coeficiente integral no modo te d id o
corrente de saida.
P0448 | |F para AM 2 " ) 150
Faixa de configurag&o: 0-5000
Ponto de frequéncia inicial
para comutagao o
P04.49 ) 0.00-P04.51 10,00 Hz
desligado o modo IF para AM
2
P04.50 Ponto de frequéncia final P04.44-P00.03 25,00 Hz @)
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codigo
para desativar o modo IF
para AM 1
Ponto de frequéncia final para
- O
PO451 | yesiigar o modo IF para AM 2| P04:49-P00.03 25,00 Hz
0: Eficiéncia maxima
Selegdo do modo de o
P04.52 economia de energia VF 1: Fator de poténcia ideal 2: MTPA 0
Ganho de economia de energia
P04.53 0.0%-400.0% 100.0 o
coeficiente
40.0%-200.0%
Coeficiente de compensagao
de angulo no controle de Observagao: um valor pequeno desse parametro aumenta o efeito do
P04.54 economia de energia controle de economia de energia, mas também reduz a capacidade de 80.0% O
carga para cargas repentinas.
Grupo P05--Terminais de entrada
Cédigo de
190 Nome Descrigao Padrao Modificar
funggo
0x00-0x11
Um lugar: Tipo de entrada HDIA
i [©)
P05.00 Tipo de entrada HDI 0: HDIA é uma entrada de pulso de alta 0
velocidade 1: HDIA é uma entrada digital
P05.01 Fungao de S1 0: Sem fungéo 1 @)
1: Avangar
P05.02 Fungao de S2 4 [¢]
2: Executar em sentido inverso
P05.03 Fungdo do S3 3: Controle de funcionamento com trés fios 7 S
P05.04 Funggo de S4 0 o
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P05.05

Fungao do HDIA

P05.06

Reservado

P05.07

Reservado

4: Jogar para frente

5: Jogar em sentido

inverso 6: Lenta até

parar  7: Redefinir

falhas

8: Pausa na execugdo

9: Entrada de falha externa

10: Aumentar a configuragéo da frequéncia (UP)

11: Diminuir a configuragéo de frequéncia (DOWN) 12: Limpar a
configuragdo de aumento/diminuigéo de frequéncia

13: Alternar entre a configuragdo A e a configuragdo B 14: Alternar
entre a configuragdo de combinagéo e a configuragdo A

15: Alternar entre a configuragéo de combinagao e a configuragédo B
16: Terminal de velocidade de varias etapas 1

17: Terminal de velocidade de varias etapas 2

18: Terminal de velocidade de varias etapas 3

19: Terminal de velocidade de varias etapas 4

20: Pausa na velocidade de vérias etapas 21: Selegdo

de tempo ACC/DEC 1

22: Selegéo de tempo ACC/DEC 2 23:

Reinicializagéo de parada simples do PLC

24: Pausa no PLC simples 25:

Pausa no controle PID 26-27:

Reservado

28: Reinicializagéo do contador

29: Alternar entre o controle de velocidade e o controle de torque
30: Desabilita ACC/DEC 31:

Aciona o contador 32: Reservado

33: Limpar temporariamente a configuragédo de
aumento/diminui¢do de frequéncia

34: Freio CC

35: Mudanga do motor 1 para o motor 2

36: Muda o canal de comando em execug&o para o teclado
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37: Mudar o canal de comando em execugao para o terminal
38: Muda o canal de comando em execugao para comunicagéo
39: Comando de pré-excitagao

40: Limpar o consumo de eletricidade 41: Manter o
consumo de eletricidade

42: Mude a fonte de configuragéo do limite superior do torque de
frenagem para o teclado

43-72: Reservado

73: Inicio do PID2

74: Parada do PID2

75: Pausa PID2 integral 76: Pausar o

controle PID2 77: Alternar polaridades

do PID2

78: Desativar HVAC (somente no estado parado) 79: Acionar
sinal de incéndio

80: Pausar o controle PID1 81: Pausar

a integral do PID1 82: Alternar

polaridades do PID1 83: Acionar o

modo de suspensdo 84: Acionar o

modo de despertar 85: Sondagem

manual

86: Sinal de limpeza da bomba

87: Limite superior do nivel de agua do tanque de

entrada 88: Limite inferior do nivel de agua do tanque de
entrada 89: Nivel de falta de agua do tanque de entrada

90: Partida suave manual (Reservado) 91: Ativar

protegao contra condensagao 92-95: Reservado

96: Partida suave manual para o motor A 97: Partida

suave manual para o motor B 98: Partida suave manual
para o motor C 99: Partida suave manual para o motor

D 100: Partida suave manual para o motor E 101:

Partida suave manual para o motor F 102: Partida

suave manual para o motor G

103: Partida suave manual para o motor H

165




Goodrive270 series VFD para ventilador e bomba

Lista de parametros da fungéo

Fungéo
cbdigo Nome Descrigao Padrao Modificar
104: Desativar o motor A 105:
Desativar o motor B 106:
Desativar o motor C 107:
Desativar o motor D 108:
Desativar motor E  109:
Desativar  motor F  110:
Desativar motor G
111: Desativar motor H
Usado para definir a polaridade dos terminais de entrada. Quando um
5 bit é 0, o terminal de entrada é positivo; quando um bit é 1, o terminal
Polaridade do ) )
P05.08 terminal de de entrada é negativo. 0x000 O
0x000-0x3F
entrada
Usado para especificar o tempo de filtro da amostragem dos terminais
S1-S4 e HDIA. Em casos de forte interferéncia, aumente o valor para
Tempo do filtro de entrada evitar mau funcionamento.
P05.09 digital 0.000-1.000s 0.010s o
0x000-0x3F (0: Desativar. 1: Ativar) BITO: Terminal virtual
S1
BIT1: Terminal virtual S2 BIT2: Terminal
virtual S3 BIT3: Terminal virtual S4 BIT4:
P05.10 Configuragéo do Terminal virtual HDIA 00 o
- terminal virtual BIT5: Reservado
Usado para definir o modo de controle do terminal.
0: Controle de dois fios 1, a habilitagdo consistente com a dire¢do. Esse
modo é amplamente utilizado. O comando do terminal FWD/REV
definido determina o sentido de rotagdo do motor.
WD REV Comando
Modo de controle do / em exeaigE
P05.11 terminal — D 0 ©
K1 DESLIG |DESLIGA Parar
ADO bo
Corrida
L REV ON | DESLIG
para frente
P ADO
Marcha a ré
DESLIG| ON
coM ADO
ON ON Manter
1: Controle de dois fios 2, a habilitagdo separada




Goodrive270 series VFD para ventilador e bomba

Lista de parametros da fungéo

Fungdo

caédigo

Nome

Descrigao

Padréo

Modificar

da diregao. Nesse modo, FWD é o terminal de ativagdo. A dire¢éo

depende estado REV definido.

Comando
/ WD | REV | e oxecucao
)
K DESLIG | DESLIGA Parar
ADO | DO
/ Corrida
REV ON | DESUG|  parafrente
K2 0o
Marcha a ré
DESLIG | ON
com ADO
oN | on Manter

2: Controle de trés fios 1. Esse modo define Sin como o terminal de
habilitagéo, e o comando de funcionamento é gerado por FWD,
enquanto a diregéo é controlada por REV. Durante o funcionamento, o
terminal Sin precisa ser fechado, e o terminal FWD gera um sinal de
borda ascendente, entdo o VFD comega a funcionar na diregéo definida
pelo estado do terminal REV; o VFD precisa ser parado desconectando

o terminal Sin.

—/ SinREV

e

O controle de diregdo é o seguinte durante a execugdo:

Anterior Presente
Pecado REV
diregdo direcdo
Execugio FWD | Execugdio REV
ON OFF—ON
Execugdo REV Execugdo FWD
Execugdo REV Execugdo FWD
ON ON—OFF
Execugdo FWD Execugédo REV
ON
ON—OF Desacelerar para parar
DESLIGADO

Sin: controle de trés fios; FWD: funcionamento para frente;
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REV: Funcionamento reverso

3: Controle de trés fios 2. Esse modo define Sin como o terminal de
habilitagéo, e o comando de funcionamento é gerado por FWD ou REV,
mas a diregao € controlada por FWD e REV. Durante o funcionamento,
o terminal Sin precisa ser fechado, e o terminal FWD ou REV gera um
sinal de borda ascendente para controlar o funcionamento e a diregao

do VFD; o VFD precisa ser parado desconectando o terminal Sin.

=1
-
/ WD
=
P>
N
=
S e
oom
Pecado FWD REV Direcacds
corrida
ON Corrida FWD
ON OFF—ON
DESLIGADO Corida FWD
ON Execugiio REV
ON OFF—ON
DESLIGADO Execugédo REV
Desacelerar
ON—OFF
para parar

Sin: Controle de trés fios; FWD: Marcha a frente; REV: Marcha a ré
Observagao: no modo de funcionamento controlado por dois fios,
quando o terminal FWD/REYV for vélido, se o VFD parar devido a um
comando de parada dado por outra fonte, o VFD nao voltara a funcionar
depois que o comando de parada desaparecer, mesmo que o terminal
de controle FWD/REYV ainda seja valido. Para fazer o VFD funcionar, é
necessario acionar FWD/REV novamente, por exemplo, parada de ciclo

unico do PLC, comprimento fixo

parada e parada STOP/RST valida durante o terminal
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controle. (Consulte P07.04.)
P05.12 Atraso na ativagdo de S1 0.000s O
Usado para o tempo de atraso correspondente a a
P05.13 Atraso no desligamento de S1 |do nivel elétrico quando os terminais de entrada programaveis sédo 0.000s ]
ligados ou desligados.
P05.14 Atraso na ativagéo de S2 0.000s ]
P05.15 Atraso no desligamento de S2 0.000s O
P05.16 Atraso de ativagédo do S3 0.000s O
P05.17 | Atraso no desligamento de 53 | Si eético. cénicjnivel 0.000s 0]
P05.18 Atraso de ativacéo S4 Sivali 4 invalido mmin_vaﬁd 0.000s O
P0519 | Retardo de desligamento S4 Ligar Desligar 0.000s o
atraso atraso
Atraso na ativagéo do ) N N O
P05.20 Faixa de configuragao: 0.000-50.000s 0.000s
HDIA Observagio: depois que um terminal virtual é , o estado do terminal
Atraso no desligamento do pode ser alterado somente no modo de comunicagao . O enderego de
P05.21 comunicagéo é 0x200A. 0.000s o
HDIA
P05.22 Reservado
P05.23 Reservado
P05.24 Limite inferior de Al1 Usado para definir a relagao entre a tenséo de entrada analdgica e sua 0.00V le)
configuragéo correspondente em . Quando a tensao de entrada
Configuragéo . . . . TSN
analdgica exceder o intervalo entre o limite superior e o limite inferior, o
correspondente de Al1 . . o . @)
P05.25 nferi limite superior ou o limite inferior sera usado. 0.0%
inferior Quando a entrada analdgica é de corrente, a corrente de OmA-20mA
limite corresponde & tens&o de 0V-10V.
" N o N N -
P05.26 Limite superior de Al1 Em diferentes aplicagdes, 100,0% da configuragao do analdgico 10.00V @)
corresponde a diferentes valores nominais. Consulte as descri¢des de
Configuragao correspondente |cada secgéo de aplicagdo para obter detalhes.
P05.27 do limite superior de Al1 A figura a seguir ilustra os casos de varias configuragdes: 100.0% O
A coriocsocorrespondente
P05.28 Tempo do filtro de entrada Al1 0.030s O
P05.29 Limite inferior do Al2 -10.00vV O
Configuragao
- O
P05.30 correspondente do limite 100.0%
inferior de Al2
P05.31 A2 valor médio 1 0.00v O
Configuragao correspondente
do meio Al2 o o
P05.32 0.0%
valor 1
P05.33 Al2 valor médio 2 o ° " » 0.00v O
Configurag&o correspondente | -
do meio Al2 At @)
P05.34 " 0.0%
valor 2
| -100%
P05.35 Limite superior do Al2 10.00V O
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Configuragéo correspondente [ Tempo do filtro de entrada: para ajustar a sensibilidade da entrada
de AI2 superior analégica. O aumento adequado do valor pode melhorar a anti- @)
P05.36 -7 : o - . o 100.0%
limite interferéncia da entrada analégica, mas pode reduzir a sensibilidade da
entrada analdgica.
Observagao: Al1 é compativel com a entrada 0-10V/0-20mA. Quando o
Al1 seleciona a entrada de 0-20 mA, a tensao correspondente de 20 mA|
éde 10 V. O Al2 é compativel com a entrada de -10-+10V.
Faixa de configuragéo de P05.24: 0,00V-P05,26 P05.25 faixa
de ajuste: -300,0% -300,0% P05.26 faixa de ajuste: P05.24-
10.00V_P05.27 faixa de configuragao: -300.0% -300.0%
P05.28 faixa de configuragéo: 0,000s-10,000s P05.29 faixa
de ajuste: -10,00V-P05.31 P05.30 faixa de ajuste: -300,0% -
300,0% P05.31 faixa de ajuste: P05.29-P05.33 P05.32 faixa
de configuragéo: -300,0% -300,0% P05.33 faixa de
configuragéo: P05.31-P05.35 P05.34 faixa de ajuste: -
300,0% -300,0% P05.35 faixa de ajuste: P05.33-10.00V
P05.36 faixa de ajuste: -300,0% -300,0%
Faixa de configuragdo de P05.37: 0,000s-10,000s
P05.37 Tempo do filtro de entrada Al2 0.030s o
Fung&o de entrada de pulso |0: Configuragao de frequéncia
de alta velocidade HDIA :
PO5.38 ¢ 1: Reservado 0 [e)
selegio 2: Reservado
Limite inferior do HDIA 0.000
P05.39 . 0,000 kHz - P05.41 o
frequéncia kHz
Configuragédo
correspondente do
P05.40 limite inferior do HDIA | _300,0%-300.0% 0.0% ©
frequéncia
Limite superior do HDIA 50.000
P05.41 A P05.39-50.000kHz 9
frequéncia kHz
Configuragédo
correspondente do
P05.42 limite superior do -300.0%-300.0% 100.0% o
HDIA
frequéncia
P05.43 Frequéncia HDIA 0,000s-10,000s 0.030s le)
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tempo do filtro de entrada
P05.44-
P05.49 Reservado
0: Tensdo
1: Atual
Observagao: Ao definir Al1 para usar a entrada de corrente por meio da|
i [©)
P05.50 Tipo de sinal de entrada Al1 configuragéo desse parametro, também é necessario alterar a tampa do 0
jumper Al1 no canto direito da placa de controle de V para I.
P05.51-
P05.52 Reservado
Teclado analégico
P05.53 N 0,00V-P05,54 0.00Vv 9
limite inferior
Configuragédo
correspondente do teclado @)
P05.54 o o -300.0%-300.0% 0.0%
limite inferior analégico
Teclado analégico
P05.55 - . P05.56-10.00V 10.00V O
limite superior
Configuragéo
correspondente do o
P05.56 -300.0%-300.0% 100.0%
teclado
limite superior analégico
Teclado analégico o
P05.57 tempo do filtro de entrada 0,000s-10,000s 0.030s
rupo P06 - Terminais de saida
Fungéo
Nome Descrigao Padrao Modificar
codigo
P06.00 Reservado Reservado
P06.01 Saida Y1 0 Invalido 0 ©
1: Em execugéo
P06.02 Reservado 0 O
2: Correndo para frente
P06.03 Saida RO1 3: Execug@o em sentido inverso 1 O
4: Corrida
5: VFD em falha
6: Deteccdo do nivel de frequéncia FDT1 7:
Detec¢do do nivel de frequéncia FDT2 8:
P06.04 Reservado Frequéncia atingida
9: Correndo em velocidade zero
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Padréo

Modificar

10: Frequéncia do limite superior atingida 11:

Frequéncia do limite inferior atingida 12: Pronto

para funcionar

13: Pré-excitante

14: Pré-alarme de sobrecarga

15: Pré-alarme de subcarga

16: Estagio simples do PLC concluido 17: Ciclo

simples do PLC concluido 18: Valor de

contagem definido alcangado

19: O valor de contagem designado foi atingido 20: A falha
externa é valida

21: Reservado

22: Tempo de execugao atingido

23: Saida do terminal virtual de comunicagéo Modbus

24: Saida do terminal virtual de comunicagdo PROFIBUS/CANopen
25: Saida do terminal virtual de comunicagéo Ethernet

26: Tens&o do barramento CC estabelecida 27-32:

Reservado

33: Limite de velocidade atingido durante o controle de torque 34:
Saida do terminal virtual de comunicagdo PROFINET

35-36: Reservado

37: Qualquer frequéncia alcangada 38-47:

Reservado

48: Modo de incéndio ativado

49: Pré-alarme de feedback do PID1 muito baixo 50: Pré-
alarme de feedback do PID1 muito alto 51: PID1 em
suspensao

52: PID2 em inicializagéo 53:

PID2 parado

54: Indicagé@o de funcionamento com presséo de reserva 55:
Indicagao de falta de 4gua na piscina de entrada 56: Saida de
pré-alarme

57: Controle do motor de circulagao de frequéncia variavel A
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58: Controle do motor de circulagéo de frequéncia variavel B 59: Controle
do motor de circulagéo de frequéncia varidvel C 60: Controle do motor de
circulagéo de frequéncia variavel D 61: Controle do motor de circulagéo de
frequéncia varidvel E 62: Controle do motor de circulagdo de frequéncia
varidvel F 63: Controle do motor de circulagéo de frequéncia variavel G
64: Controle do motor de circulagdo de frequéncia variavel H
Usado para definir a polaridade dos terminais de saida. Quando um bit
€ 0, o terminal é positivo;
quando um bit é 1, o terminal é negativo.
Selegéo da polaridade o
P06.05 do terminal de saida 00
|BIT3 | |BIT2 | |BIT1 | |BITO |
Reservado RO1 Reservado Y
Intervalo de configuragao: 0x0 -OxF
P06.06 Atraso na ativagéo de Y1 Usado para especificar o tempo de atraso correspondente a alteragéo 0.000s o)
do nivel elétrico quando os terminais de saida programaveis sédo
P06.07 Atraso no desligamento de Y1 | . . 0.000s e}
ligados ou desligados.
P06.08 Reservado Nivel elétrico Y
P06.09 Reservado . el
Y vélido Invalido V’vﬁms % %
Ativacéio de RO o e 5
P06.10 atraso 0.000s
Faixa de configuragéo: 0.000-50.000s
Desligamento de RO1 30: P P 30 vali t P =1
P06.11 Observagao: P06.08 e P06.09 sao validos somente quando P06.00=1. 0.000s o
atraso
P06.12 Reservado
P06.13 Reservado
0: Frequéncia de operagao (frequéncia de saida 0-Max.) 1: Definir
frequéncia (frequéncia de saida 0-Max.)
2: Frequéncia de referéncia da rampa (0 - frequéncia de saida maxima)
3: Velocidade de rotagao (0 - velocidade correspondente a frequéncia
maxima de saida)
4: Saida (0 - duas vezes a corrente nominal da unidade do inversor)
5: Corrente de saida (0 - duas vezes a corrente nominal do motor)
. 6: Saida (0-1,5 vezes a poténcia nominal da unidade do inversor) o
P06.14 Saida AO1 0
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P06.15

Saida AOO

P06.16

Reservado

tensdo)

7: Poténcia de saida (0 - duas vezes a poténcia nominal do motor)

poténcia)

8: Torque definido (0 - duas vezes o torque nominal do motor)

9: Torque de saida (valor absoluto, 0-tduas vezes a
torque nominal do motor)

10: Entrada Al1 (0-10V/0-20mA)

11: Entrada Al2 (0-10V)

12: Entrada AI3 (0-10V/0-20mA)

13: Entrada HDIA (0,00-50,00kHz)

14: Valor 1 definido por meio da comunicagédo Modbus
(0-1000)

15: Valor 2 definido por meio da comunicagao Modbus
(0-1000)

16: Valor 1 definido por meio de PROFIBUS/CANopen
comunicagdo (0-1000)

17: Valor 2 definido por meio de PROFIBUS/CANopen
comunicagao (0-1000)

18: Valor 1 definido por meio de comunicagdo Ethernet
(0-1000)

19: Valor 2 definido por meio de comunicagéo Ethernet
(0-1000)

20: Reservado

21: Valor 1 definido por meio do PROFINET
comunicagao (0-1000)

22: Corrente de torque (bipolar, 0-Triplicar o motor)
corrente nominal)

23: Corrente de excitagéo (bipolar, 0-Triplicar o motor)
corrente nominal)

24: Definir frequéncia (bipolar, saida 0-Max.

frequéncia)

25: Frequéncia de referéncia da rampa (bipolar, 0-Max.

frequéncia de saida)

26: Velocidade de rotagao (bipolar, 0-Speed
correspondente a frequéncia maxima de saida)
27: Valor 2 definido por meio do PROFINET
comunicagdo (0-1000)

28: C_AOT1 (Ajuste P27.00 para 1. 0-1000)

29: C_AO2 (Ajuste P27.00 para 1. 0-1000)

30: Velocidade de rotagéo (0 - duas vezes a velocidade nominal do

motor)
velocidade sincrona)
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31: Torque de saida
32: Saida PID1
33: Saida PID2
34: Valor de referéncia do PID1 35:
Valor de feedback do PID1 36: Valor
de referéncia do PID2 37: Valor de
feedback do PID2 38-47: Reservado
Saida AO1 inferior Usado para definir a relagéo entre o valor de saida e a saida o
P06.17 limite analdgica. Quando o valor de saida excede a faixa permitida, a 0.0%
saida usa o limite inferior ou o limite superior.
Saida AO1 Quando a saida analdgica é corrente, TmA é igual a 0,5V.
correspondente a Em casos diferentes, a saida analégica correspondente de 100% do o
P06.18 o s 0.00V
limite inferior valor de saida é diferente.
A o omy
w0
Saida AO1 superior
P06.19 . 100.0% o
limite:
Saida AO1
correspondente a
P06.20 SP ) 10.00v O
limite superior >
oo 000
P06.17 faixa de configuragéo: -300,0%-P06.19 P06.18 faixa
de configuragdo: 0,00V-10,00V P06.19 faixa de ajuste:
P06P06.20 .17--300,0% faixa de ajuste: 0,00V-10,00V
P06.21 faixa de configuragéo: 0,000s-10,000s
Tempo do filtro de saida
P06.21 AO1 0.000s O
Saida AOOQ inferior
P06.22 - -300.0%-P06.23 0.0% ¢
limite
Saida AOO
correspondente a o
P06.23 o 0,00V-10,00V 0.00V
limite inferior
Saida AOO superior
P06.24 - P06.35-300.0% 100.0% ¢
limite
Saida AOO
correspondente a o
P06.25 o . 0,00V-10,00V 10.00V
limite superior
P06.26 Filtro de saida AOO 0,000s-10,000s 0.000s o)
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codigo
tempo
P06.27-
Reservado
P06.32
Valor de detecgéo para
frequéncia sendo O
P06.33 0-P00.03 1,00 Hz
alcangado
P06.34 Frequéncia que atinge o 0-3600.0s 05s le)
tempo de detecgéo
Grupo P07 - Interface homem-maquina
Cédigo de
9 Nome Descrigao Padrao Modificar
funcdo
0-65535
Quando vocé define o cédigo de fungdo como um nimero diferente de
zero, a prote¢do por senha é ativada.
Se vocé definir o codigo de fungao como 00000, a senha do usuario
anterior serd apagada e a protegdo por senha sera desativada.
Depois que a senha do usuario for definida e entrar em vigor, ndo sera
possivel entrar no menu dg_Farémetros se vocé digitar uma senha
7 [
incorreta. Lembké-de db'siéd sehha e guarde-a em um local seguro.
Depois que voce de edigdo do codigo de fungéo, a
fungéo de protegao por senha sera ativada em 1 minuto. Se a protegéo
por senha estiver ativada, " Rl "sera exibido quando vocé pressionar
a tecla PRG/ESC novamente para entrar na interface de edigéo do
codigo de fungéo. E necessério digitar a senha correta do usudrio para
entrar na interface.
Observagao: A restauragéo dos valores padrdo pode excluir a senha do
P07.00 Senha do usurio usuario. Tenha cuidado ao usar 0 O
essa fungao.
Usado para definir o modo de cépia de parametros. 0:
Sem operagao
1: Carregar parametros do endereco local para o teclado
P07.01 Cbpia de parametros 2: Faga o download dos parametros (incluindo o motor 0 ©
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parametros) do teclado para o enderego local

3: Download de parametros (excluindo o grupo P02.00) do teclado
para o enderego local 4: Download de parametros (incluindo apenas
o grupo P02) do teclado para o enderego local Observagao: Apos a
conclusdo de qualquer operagdo entre 1 e 4, o parametro é
restaurado para 0. As fungdes de upload e download néo séo
aplicavel ao grupo P29.

P07.02

Selegdo de fungéo
de tecla

Intervalo: 0x00-0x27

Um lugar: Fungéo de QUICK/JOG 0:

1: Jog

2: Reservado

3: Alternar entre rotag&o para frente e para tras 4: Limpar a
configuragao UP/[El

5: Costa para paral

6: Troca de canais de comando em sequéncia 7: Reservado
Lugar das dezenas: Reservado

0x01

P07.03

Sequéncia de comutagéo
canais de comando em
execugdo pressionando

QuICK

1]

Quando P07.02=6, defina a sequéncia de comutag&o dos canais de
comando em execugdo pressionando essa tecla.

0: Teclado—Terminal—Comunicagdo

1: Teclado«——Terminal

2: Teclado——Comunicagéo

3: Terminal——Comunicagéo

P07.04

Validade da fungéo de
parada de STOP/RST

I

Usado para especificar a validade da fungao de parada de

STOP/RST . Para reinicializagéo de }alhas, STOP/RSlT & valido

em quaisquer condigdes.

0: Valido somente para controle de teclado

1: Valido para o controle do teclado e do terminal 2: Valido para o
controle do teclado e da comunicagéo

3: Valido para todos os modos de controle

P07.05

Selegéo 1 de

parametros

0x0000-0xFFFF
Bit 0: Frequéncia de operagéo (HZ ligado)

Ox03FF
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exibido no estado de
execugdo

Bit 1: Frequéncia definida (HZ ligado) Bit 2:
Tensao do barramento (V ligado)

Bit 3: Tens&o de saida (V ligado) Bit 4:

Corrente de saida (A ligado)

Bit 5: Velocidade de operagédo (RPM ligado)

Bit 6: Poténcia de saida (% ligado)

Bit 7: Torque de saida (% ligado)

Bit 8: Valor de referéncia do PID (% ligado) Bit 9:
Valor de feedback do PID (% ligado) Bit 10:
Estado do terminal de entrada

Bit 11: Estado do terminal de saida Bit

12: Torque definido (% ligado) Bit 13:

Valor da contagem de pulsos

Bit 14: Percentual de sobrecarga do motor (% ligado) Bit 15:

PLC e numero do passo atual de
velocidade em varias etapas

P07.06

Selegdo 2 dos paréametros
exibidos no estado de

funcionamento

0x0000-0xFFFF

Bit 0: Al1 (V ligado) Bit

1: AI2 (V ligado) Bit 2:

AI3 (V ligado)

BIT3: Frequéncia de pulso de alta velocidade HDIA BIT4:
Reservado

Bit 5: Percentual de sobrecarga do VFD (% ligado) Bit 6:
Referéncia de frequéncia de rampa (HZ ligado) Bit 7:
Velocidade linear

Bit 8: Corrente de entrada CA (A ligado) Bit 9:
Frequéncia limite superior (HZ ligado)

Bit 10: AlO (V ligado)

0x0000

P07.07

Selegédo

de

parametros exibidos

no estado parado

0x0000-0xFFFF

Bit 0: Frequéncia definida (HZ ligado) Bit 1:
Tenséo do barramento (V ligado)

Bit 2: Estado do terminal de entrada Bit

3: Estado do terminal de saida

Bit 4: Valor de referéncia do PID (% ligado) Bit 5:
Valor de feedback do PID (% ligado) Bit 6:
Torque ajustado (% ligado)

Bit 7: Al1 (V ligado)

Bit 8: Al2 (V ligado)

O0x00FF
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Bit 9: AI3 (V ligado)
BIT10: Frequéncia de pulso de alta velocidade HDIA BIT11:
Reservado
Bit 12: Valor da contagem de pulsos
Bit 13: PLC e numero da etapa atual da velocidade de
varias etapas
Bit 14: Frequéncia limite superior (HZ ligado)
Bit 15: AlO (V ligado)
0.01-10.00
Coeficiente de exibigédo de o L o ~ o
P07.08 frequéncia Frequéncia de exibigdo= Frequéncia de execugdo * P07.08 1.00
0.1-999.9%
Coeficiente de exibigdo da
P07.09 velocidade de rotagao Velocidade de rotagdo mecanica = 120 * (frequéncia de operagédo 100.0% 9
exibida) * P07.09/(pares de polos do motor)
0.1-999.9%
Coeficiente de exibigdo
P07.10 de velocidade linear Velocidade linear=(Velocidade de rotagdo mecénica) * P07.10 1.0% ¢
Ponte retificadora
PO7.11 -20.0-120.0°C o
temperatura
Inversor
PO7.12 -20.0-120.0°C o
temperatura
Placa de controle
P07.13 = 1.00-655.35 [ ]
verséo do software
Acumulativo local
PO7.14 . 0-65535h o
tempo de execugéo
Eletricidade do VFD Usado para exibir o consumo de eletricidade do VFD. °
P07.15 consumo MSB Consumo de eletricidade do VFD=_P07.15*1000+ P07.16
Faixa de configuragdo de P07.15: 0-65535 kWh (*1000)
Faixa de configuragdo de P07.16: 0,0-999,9 kWh
Consumo de °
PO718 | eletricidade do VFD LSB
P07.17 Reservado
Depende
P07.18 Poténcia nominal do VFD 0,4-3000,0kW [ ]
no modelo
Depende
P07.19 Tens&o nominal do VFD 50-1200V [ ]
no modelo
P07.20 Corrente nominal do VFD | 0.1-6000.0A Depende )
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no modelo

P07.21

Cadigo de barras de fabrica 1

0x0000-0xFFFF

P07.22

Caodigo de barras de fabrica 2

0x0000-0xFFFF

P07.23

Cadigo de barras de fabrica 3

0x0000-0xFFFF

P07.24

Cadigo de barras de fabrica 4

0x0000-0xFFFF

P07.25

Cadigo de barras de fabrica 3

0x0000-0xFFFF

P07.26

Cadigo de barras de fabrica 4

0x0000-0xFFFF

P07.27

Tipo de falha atual

P07.28

Ultimo tipo de falha

P07.29

2° dltimo tipo de falha

0: Sem falha

1: Proteg&o da fase U da unidade do inversor (OUt1) 2:
Protegdo da fase V da unidade do inversor (OUt2) 3: Protegédo
da fase W da unidade do inversor (OUt3) 4: Sobrecorrente

P07.30

Terceiro Gltimo tipo de falha

P07.31

Quarto ultimo tipo de falha

P07.32

Quinto ultimo tipo de falha

durante a I do (OC1) 5: Sobrecorrente durante a
desaceleragdo (OC2)

6: Sobrecorrente durante o funcionamento em velocidade constante
(0C3)

7: Sobl

do durante a ¢do (OV1) 8: Sob do
durante a desaceleragao (OV2)

9: Sobretenséao durante o funcionamento em velocidade constante
(0Ov3)

10: Falha de subtenséao do barramento (UV) 11:
Sobrecarga do motor (OL1)

12: Sobrecarga do VFD (OL2)

13: Perda de fase no lado da entrada (SPI) 14: Perda

de fase no lado da saida (SPO) 15: Superaquecimento

do médulo retificador (OH1) 16: Superaquecimento do
modulo inversor (OH2) 17: Falha externa (EF)

18: Falha de comunicagao RS485 (CE) 19: Falha de
detecgdo de corrente (ItE)

20: Falha no autotuning do motor (tE)

21: Erro de operagdo da EEPROM (EEP) 22: Falha
off-line de feedback do PID (PIDE) 23: Reservado

24: Tempo de operagao atingido (END) 25:

Sobrecarga eletronica (OL3)

26: Erro de comunicagao do teclado (PCE)

27: Erro de upload de parametro (UPE)
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28: Erro de download do parametro (DNE)
29: Falha de comunicagao PROFIBUS (E_dP) 30: Falha de
comunicagéo Ethernet (E_NET) 31: Falha de comunicagao
CANopen (E-CAN) 32: Falha de curto-circuito a terra 1 (ETH1)
33: Falha de curto-circuito a terra 2 (ETH2) 34: Falha de desvio
de velocidade (dEu)
35: Falha de ajuste incorreto (STo) 36: Falha
de subcarga (LL)
37-54: Reservado
55: Tipo de cartdo de expansao duplicado (E-Err) 56:
Reservado
57: Falha de comunicagdo PROFINET (E_PN) 58: Falha de
comunicagdo CAN (ESCAN)
59: Falha de sobretemperatura do motor (OT)
60: Falha na identificagdo do cartdo no slot 1 (F1-Er) 61: Falha na
identificagdo do cartédo no slot 2 (F2-Er) 62: Reservado
63: Tempo limite de comunicagéo do cartéo no slot 1 (C1-Er)
64: Tempo limite de comunicagéo do cartéo no slot 2 (C2-Er)
65: Reservado
66: Falha de comunicagao EtherCat (E-CAT) 67: Falha de
comunicagdo Bacnet (E-BAC) 68: Falha de comunicagao
DeviceNet (E-DEV) 69: Falha de escravo CAN na sincronizagédo
mestre/escravo (S-Err)
70: Falha de tempo limite de comunicag&o EtherNet IP (E-EIP)
71-72: Reservado
73: Falha de congelamento
74: Falha de travamento
75: Falha de bombeamento a seco 76-
79: Reservado
Frequéncia de execugdo
P07.33 na falha atual 0,00Hz-P00,03 0,00Hz [ ]
P07.34 Referéncia de rampa 0,00Hz-P00,03 0,00Hz )
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frequéncia em
falha atual
Corrente de saida em
P07.35 0-1200V ov [ ]
falha atual
Corrente de saida em
P07.36 0.0-6300.0A 0.0A [ ]
falha atual
Tensao do barramento
P07.37 em 0.0-2000.0V 0.0v [ ]
falha atual
Temperatura maxima em
P07.38 -20.0-120.0°C 0.0°C °
falha atual
Status do terminal de entrada
P07.39 0x0000-OxFFFF 0x0000 [
na falha atual
Status atual do terminal
de saida °
P07.40 0x0000-OxFFFF 0x0000
falha
Frequéncia de execugdo
P07.41 N 0,00Hz-P00,03 0,00Hz [ ]
finalmente falha
Frequéncia de
referéncia da rampa no Y
P07.42 L 0,00Hz-P00,03 0,00Hz
tltimo
falha
Tensé&o de saida em °
P07.43 Gltima falha 0-1200V ov
Corrente de saida em
P07.44 - 0.0-6300.0A 0.0A [ ]
ultima falha
Tensé&o do barramento no
P07.45 tltimo 0.0-2000.0V 0.0v [ ]
falha
Temperatura final
P07.46 -20.0-120.0°C 0.0°C [
falha
Status do terminal de entrada
P07.47 N 0x0000-0xFFFF 0x0000 [ ]
finalmente falha
Terminal de saida
P07.48 -~ 0x0000-0xFFFF 0x0000 [ ]
status na Ultima falha
Frequéncia de execugéo
P07.49 - 0,00Hz-P00,03 0,00Hz [ ]
na penultima falha
Frequéncia de
referéncia da rampa em )
P07.50 L 0,00Hz-P00,03 0,00Hz
22 (ltima falha
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codigo
P07 51 Tensé&o de saida na 0-1200V o )
penultima falha
Ci te d id
PO7.52 orrente de saldana 0.0-6300.0A 00A °
pendultima falha
Tens&o do barramento
P07.53 em 0.0-2000.0V 00V o
2?2 (ltima falha
Te it
PO7.54 emperatura na -200-120.0°C 00°C °
pendultima falha
Status do terminal de entrada
P07.55 0x0000-0xFFFF 0x0000 [ ]
na pentitima falha
Status do terminal de
saida no penultimo °
P07.56 0x0000-0xFFFF 0x0000
falha
Grupo P08--Fungoes aprimoradas
Fungéo
Nome Descrigao Padrao Modificar
codigo
Depende do
P08.00 Tempo ACC 2 P o
modelo
Depende
P08.01 Tempo DEC 2 @)
Para obter detalhes, consulte P00.11 e P00.12. no modelo
O VFD tem quatro grupos de tempo ACC/DEC, que podem ser
P08.02 Tempo ACC 3 selecionados por PO5. O tempo ACC/DEC padrao de fabrica do VFD & o| D®Pende do ¢}
primeiro grupo. modelo
Faixa de configuragéo: 0.0-3600.0s
P08.03 Depende do o)
modelo
Depende
P08.04 Tempo ACC 4 o
no modelo
Depende
P08.05 Tempo DEC 4 O
no modelo
O cadigo de fungéo é usado para definir a frequéncia de referéncia
o N durante o jogging.
Frequéncia de corrida do . - ’ .
P08.06 iog Faixa de configuragéo: 0,00Hz-P00,03 (Saida max. 5,00 Hz O
frequéncia)
Tempo de ACC para O tempo de ACC para jogging significa o tempo necessario para que o Depende do o
P08.07 VFD acelere de 0 Hz até a frequéncia de saida maxima (P00.03).
corrida O tempo DEC para jogging significa o tempo necessério para modelo
DEC time for jogging o VFD para desacelerar a partir da saida maxima Depende do o
P08.08 modelo
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(P00.03) para OHz.
Faixa de configuragéo: 0.0-3600.0s
P08.09 Frequéncia de salto 1 Quando a frequéncia definida estiver dentro da faixa da frequéncia de 0,00Hz le)
Frequencia do salt salto, o VFD funcionaré no limite da frequéncia de salto.
P80 requencia de salto 0 VFD pode evitar pontos de ressonancia mecanica definindo 0.00Hz
amplitude 1 frequéncias de salto. O VFD suporta a configuragdo de trés frequéncias
de salto. Se os pontos de frequéncia de salto forem definidos como 0,
P08.11 Frequéncia de salto 2 P oA 0,00Hz le)
essa fungdo nao sera valida.
Frequéncia de salto A oetiica requancia
P08.12 ) «d 0,00Hz ©
amplitude 2 (roquérfia) (3) R
P08.13 Frequéncia de salto 3 s TR 0,00Hz
(reauencia) 2) 172" amplitude do salto 2 ! O
I .
frequéncia 1 1/2* amplitude do salto 1
Tempot
Faixa de configuragéo: 0,00Hz-POO@(frequénci’a maxima de saida)
Amplitude da o
Po8.14 frequéncia de salto 3 0,00Hz
P08.15-
P08.18 Reservado
0,00-P00,03(Frequéncia maxima) 0,00Hz:
. Sem comutagdo
Frequéncia de comutagéo do Seaf &ncia d 50 f . P0.19, o
e a frequéncia de operagao for maior que P08.19,
P08.19 tempo ACC/DEC q perag: q 0,00Hz
para o horario ACC/DEC 2.
Limite de frequéncia do
inicio da inclinagao
P08.20 controle 0,00-50,00Hz 2,00 Hz o
0: Frequéncia maxima de saida 1:
Frequéncia de Definir frequéncia
referéncia do tempo .
Pos.21 ACOIDEG 2 toonz 0 ©
Observagao: Valido somente para ACC/DEC linear
Torque de saida 0: Com base na corrente de torque
P08.22 . . - ) 0 ©
método de célculo 1: Com base na poténcia de saida
Numero de decimais 0: Dois o
P08.23 pontos de frequéncia 1: Um 0
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0: Sem ponto decimal 1: Um
Ntmero de pontos decimais | 5. poig
da velocidade linear A
P08.24 3: Trés 0 O
P08.25 Definir valor de contagem | P08.26-65535 0 le)
Designado
P08.26 0-P08.25 0 ©
valor de contagem
P08.27 Definir tempo de execugdo | 0-65535min Omin le)
Contagem de reinicializagdo automatica de falhas: Quando o VFD usa a
reinicializagao automatica de falhas, ele é usado para definir o nimero
P08.28 Contagem de de vezes de reinicializagéo automatica de falhas. Quando o numero de o o)
i reinicializagao tempos de reinicializagéo continua excede o valor, o VFD informa uma
automatica de falha e para.
falhas Intervalo de reinicializagéo automatica de falhas: Intervalo de tempo
desde a ocorréncia de uma falha até o momento em que a
reinicializagdo automatica de falha entra em vigor.
Ap6s a partida do VFD, se nenhuma falha ocorrer dentro de 600s apds
a partida do VFD, o numero de tempos de reinicializagdo automatica de
falhas sera apagado.
Intervalo de reinicializagao | P08.28 Faixa de configuragéo: 0-10 5
P08.29 automatica de falhas| Faixa de configuragéo de P08.29: 0.1-3600.0s 1.0s
A frequéncia de saida do VFD muda conforme a carga muda. O codigo
~ de fung&o é usado principalmente para equilibrar a poténcia quando
Taxa de redugdo de L .
L varios motores acionam a mesma carga.
frequéncia no controle de . _ @)
P08.30 Faixa de configuragéo: 0,00-50,00Hz 0,00Hz
queda
0x00-0x14
Um lugar: Canal de comutag&o 0: Terminal
1: Comunicagdo Modbus
2: Comunicagdo PROFIBUS/CANopen
3: Comunicagdo Ethernet
4: Ci icagdo PROFINET
Canal para alternar entre o omunicagao
motor 1 e o motor 2 Lugar das dezenas: indica se a alternancia deve ser ativada durante a °
P08.31 execugao 0x00
0: Desativar
1: Ativar
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codigo
Valor de deteccéo de Quando a frequéncia de saida excede a frequéncia correspondente do
PO8.32 nivel elétrico FDT, o terminal de saida digital multifuncional emite 50.00H; o
. . . ,00Hz
nivel elétrico FDT1 continuamente o sinal de "Frequency level detection FDT" (Detecgéo de
nivel de frequéncia FDT). O sinal & invalido somente quando a
frequéncia de saida diminui para um valor menor do que a frequéncia
P08.33 Valor de detecgao de correspondente ao (nivel elétrico FDT - valor de detecgao de atraso 5.0% o)
atraso FDT1 FOT).
AFrequéncia de saida f
Detecgéo de nivel l
elétrico FDT2 o)
P08.34 50,00Hz
valor T
>
Fomo e e m e e e e eeeeeaooo
Nivel FDT ! Defasagem
e g
' '
' '
' '
' ' Tret
' '
' '
' '
' '
' '
' '
Y1,
RO1, RO2 (Tempo) (1)
Valor de detecgdo de >
P08.35 ' S sncia maxi 50% O
atraso FDT2 Faixa de configuragéo de P08.32: 0,00Hz-P00,03 (frequéncia méaxima
de saida)
Faixa de configuragéo de P08.33: 0,0-100,0% (nivel elétrico FDT1)
Faixa de configuragéo de P08.34: 0,00Hz-P00,03 (frequéncia maxima
de saida)
Faixa de configuragéo de P08.35: 0,0-100,0% (FDT2
nivel elétrico)
Quando a frequéncia de saida esta dentro da faixa de detecgéo, o
terminal de saida digital multifuncional emite o sinal de "Frequéncia
atingida".
AFrequéncia de saida
Defnc Armpitude de deizsiac
frequéncia 4
l \
Valor de detecgéo da Tompot
frequéncia que esta sendo >
P08.36 quencia que 0,00Hz o
atingida
1. ] ]
ROt Rz (Tempo) (1)
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codigo

Descrigdo

Padrao

Modificar

Faixa de configuragéo: 0,00Hz-P00,03 (Saida max.

frequéncia)

P08.37

Reservado

P08.38

Reservado

P08.39

Modo de funcionamento do
ventilador de
resfriamento

0x0000-0x0041

Um lugar: Modo de execugdo 0:

Modo normal

1: Funcionamento permanente ap6s a inicializagdo Lugar
de tensdo: Reservado

Centésimo lugar:

0: Velocidade maxima do ar

1: Regulagem automatica de velocidade: Reservado

0x0100

P08.40

Selegdo de PWM

0x0000-0x1121

Um lugar: Selecdo do modo PWM

0: Modo PWM 1, modulagéo 3PH e modulagdo 2PH

1: Modo PWM 2, modulagao 3PH

Lugar das dezenas: Limite de frequéncia da portadora PWM

0: Modo de limite de frequéncia da portadora de baixa velocidade
1 1: Modo de limite de frequéncia da portadora de baixa
velocidade 2 2: Sem limite na frequéncia da portadora

Centésimo lugar: Método de compensagéo de zona morta

0: Método de compensagéo 1

1: Método de compensagao 2

Milhares de posigoes: Selegdo do modo de carregamento PWM 0:

Carregamento interruptivo
1: Carga normal

0x1101

P08.41

Selegéo de sobremodulago]

0x00-0x1111

Um lugar:

0: Desativar

1: Habilita o local

das dezenas:

0: Sobremodulagéo leve

1: Sobremodulagdo aprofundada Centenas: Limite da

frequéncia da portadora 0:Sim

1000
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1:Ndo
Milhares: Compensagao da tenséo de saida 0: Nao
1: Sim

P08.42

Configuragao do
controle digital do
teclado

0x0000-0x1223

LEDs no lugar:
0: Tanto a tecla//A\'V quanto o potenciémetro digital podem ser usados
para o controle.

1: Somente a tecla //\V pode ser usada para
controle.

2: Somente o potencidmetro digital pode ser usado para o controle.

3: Nem a tecla/A'V nem a tecla digital

O potenciémetro pode ser usado para o controle. Lugar das
dezenas: Selegdo do controle de frequéncia 0: Valido

somente quando P00.06=0 ou P00.07=0 1: Valido para todos
os métodos de ajuste de frequéncia

2: Invélido para execugdo de velocidade em varias etapas
quando a execugao de velocidade em varias etapas tem
prioridade

LED centenas de lugar: Selegéo de agéo para parada 0: A
configuragdo é valida.

1: Vélido durante a execugéo, apagado apos a parada 2: Valido
durante a execugéo, apagado ap6s o recebimento de um
comando de parada

LED de milhares de lugares: Indica se a fung&o integral deve ser
ativada por meio da tecla //\'\V e do potenciémetro digital.

0: Desabilita a fungao integral 1: Habilita a

funcao integral

0x0000

P08.43

Potenciometro digital
do teclado
taxa integral

0.01-10.00s

0.10s

P08.44

Configuragéo do controle do
terminal UP/DOWN

0x000-0x221

Um lugar: Selegéo de configuragdo de frequéncia

N é vélida. 1:

0: A configuragéo feita por meio de UP/DO!
configuragdo feita por meio de UP/DOWN §
Lugar das dezenas: Selegéo do controle de fi

0x000
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0: Vélido somente quando P00.06=0 ou P00.07=0 1: Vélido
para todos os métodos de configuragdo de frequéncia
2: Invélido para a execugdo de velocidade em varias etapas
quando a execugao de velocidade em varias etapas tiver a
prioridade Centenas de lugares: Selegdo de agdo para parada
0: A configuragao é valida.
1: Vélido durante a execugéo, apagado ap6s a parada 2: Valido
durante a execugdo, apagado apos o recebimento de um
comando de parada
Taxa integral de
incremento de frequéncia
P08.45 do UP 0,01-50,00Hz/s 0,50 Hzls o
terminal
Taxa integral de frequéncia
P08.46 do DOWN 0,01-50,00Hz/s 0,50 Hz/s 9
’ terminal A s : s
0x000-0x111
Um lugar: Selegédo de agdo no desligamento durante o ajuste de
frequéncia por meio de digitais.
0: Salva a configuragéo no desligamento. 1:
Apaga a configuragéo no desligamento.
Selegdo de agédo no desligamento durante o ajuste de frequéncia por
meio de comunicagao Modbus
0: Salva a configuragdo no desligamento. 1:
Selegao de agao no Apaga a configuragéo no desligamento.
desligamento durante a Centésimo lugar: Selegéo de agdo no desligamento durante o ajuste de o
Po8.47 configuragéo de frequéncia | frequéncia por meio de métodos de comunicagéo DP 0x000
0: Salvar a configuragéo no desligamento.
1: Limpa a configuragéo no desligamento.
Eletricidade inicial Usado para definir o consumo inicial de eletricidade. Consumo inicial de
P08.48 consumo MSB | eletricidade=_P08.48*1000+ P08.49 OkWh ©
P08.48 Faixa de configuragdo: 0-59999 kWh (k)
Faixa de configuragdo de P08.49: 0,0-999,9 kWh
Consumo inicial de
POBA9 | eletricidade LSB 0.0kwh ©
Usado para ativar a frenagem por fluxo magnético. 0:
Freio de fluxo Invalido o
P08.50 magnético . o . 0
100-150: Um coeficiente maior indica uma forga maior
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frenagem.
O VFD pode desacelerar rapidamente o motor aumentando o fluxo
magnético. A energia gerada pelo motor durante a frenagem pode ser
transformada em energia térmica com o aumento fluxo magnético.
O VFD monitora o estado do motor continuamente, mesmo durante o
periodo de fluxo magnético. A frenagem por fluxo magnético pode ser
usada para a parada do motor, bem como para a alteragao da
velocidade de rotagdo do motor. As outras vantagens incluem: A
frenagem é realizada imediatamente apés o comando de parada ser
dado. A frenagem pode ser iniciada sem aguardar o enfraquecimento
do fluxo magnético.
O resfriamento é melhor. A corrente do estator, que néo o rotor,
aumenta durante a frenagem do fluxo magnético, enquanto o
resfriamento do estator &
mais eficaz do que o rotor.
Esse codigo de fungdo é usado para ajustar o valor de exibigao atual no
Fator de poténcia de lado da entrada CA.
P08.51 entrada do VFD 0.00-1.00 056 ©
P08.52 Reservado
Valor de polarizagao
da frequéncia limite . .
A 0,00 Hz-P00,03 (frequéncia maxima)
P08.53 superior em torque ) 0,00Hz O
controle Observagao: valido somente para controle de torque. '
0: Sem limite de aceleragéo ou desaceleragéo 1: Tempo
Selegéo da frequéncia limite | Acc/DEC 1
superior ACC/DEC no 2: Tempo ACC/DEC 2
P08.54 controle de torque 3: Tempo ACC/DEC 3 0 O
4: Tempo ACC/DEC 4
Observagao: Quando o VFD detecta que a temperatura do dissipador
de calor excede a temperatura nominal, ele diminui automaticamente a
frequéncia portadora para reduzir o aumento da temperatura. Quando a
Alteragéo da frequéncia temperatura diminui para um valor especificado, a frequéncia portadora
P08.55 da portadora com a volta a configuragao. Essa 1 o)
temperatura pode reduzir o alarme de superaquecimento do VFD
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codigo
chances de relatério. 0:
Desativar
1: Ativar
Ponto de temperatura da
frequéncia portadora
P08.56 duencap 40.0-800°C 65.0°C o
redugdo
PO8.57 Tempo de espera da redugéo 0-30min 10 o)
da frequéncia da portadora
Perda de fase de saida 0-360.0s
P08.58 atraso na detecgdo Observagao: Quando o tempo de operagéo excede o atraso, o VFD 50s O
durante a execugao detecta a perda da fase de saida.
P08.59-
Reservado
P08.69
Grupo P09--Controle PID
Fungéo
Nome Descrigao Padrao Modificar
codigo
Quando a selegdo do comando de frequéncia (P00.06, P00.07) for 7, ou
o canal de configuragao de tensdo (P04.27) for 6, 0 modo de operagéo
do VFD sera o controle PID do processo.
O cédigo de fungédo determina o canal de destino fornecido durante o
processo PID.
0: Definido por P09.01 1:
Al
2: A2
3: AI3
4: Pulso de alta velocidade HDIA 5:
Execugao em varias etapas
6: Comunicagdo Modbus
7: Comunicagdo PROFIBUS/CANopen
Fonte de referéncia 8: Comunicagéo Ethernet
P09.00 do PID 9: Reservado 0 ©
10: Comunicagdo PROFINET
A meta definida do PID de processo € um valor relativo, para o qual
100% é igual a 100% do sinal de feedback do sistema controlado.
O sistema sempre executa o célculo por
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usando um valor relativo (0-100,0%).
O cadigo de fungéo é obrigatério quando P09.00=0. O valor base do
codigo de fungéo é o feedback do sistema.

P09.01 | Configurago digital do PID | Faixa de configuragao: -100,0%-100,0% 00% ©
Usado para selecionar o canal de feedback do PID. 0: Al1
1: A2
2: AI3
3: Pulso de alta velocidade HDIA 4:
Comunicagédo Modbus
5: Comunicagdo PROFIBUS/CANopen
6: Comunicagdo Ethernet
7: Reservado

Fonte de feedback —

P09.02 4o PID 8: Comunicagdo PROFINET 0 O
Observagao: O canal de referéncia e o canal de feedback ndo
podem ser duplicados. Caso contrario, ndo sera possivel obter um
controle PID eficaz.
0: A saida do PID é positiva. Quando o sinal de feedback for maior do
que o valor de referéncia do PID, a frequéncia de saida do VFD
diminuira para equilibrar o PID. Exemplo: Controle PID sobre a tenséo
durante o desenrolamento.
1: a saida do PID é negativa. Quando o sinal de feedback for maior do

Seleéo das que o valor de referéncia do PID, a frequéncia de saida do VFD
caracteristicas de aumentara para equilibrar o PID. Exemplo: Controle PID na tensdo
P09.03 f durante o desenrolamento. 0 ©
saida do PID -
A fungao é aplicada ao ganho proporcional P da entrada PID.
P determina a forga de todo o ajustador PID. O valor 100 indica que,
quando a diferenga entre o valor de feedback do PID e o valor dado é
de 100%, a faixa dentro da qual o regulador PID pode regular o
comando da frequéncia de saida ¢ a frequéncia maxima (ignorando a
fungéo integral e a fungéo diferencial).
Ganho proporcional (Kp) Faixa de configurag&o: 0.00-100.00
P09.04 1.80 ©
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Descrigdo

Padrao

Modificar

P09.05

Tempo integral (Ti)

Usado para determinar a velocidade do ajuste integral no desvio

do feedback do PID e da referéncia do regulador do PID.

Quando o desvio do feedback PID e da referéncia é de 100%, o
ajustador integral trabalha continuamente durante o tempo (ignorando a
fungao proporcional e diferencial) para atingir a frequéncia de saida
maxima (P00.03) ou a tensdo maxima (P04.31). Um tempo integral mais
curto indica um ajuste mais forte.

Faixa de configurag&do: 0.00-10.00s

0.90s

P09.06

Tempo diferencial (Td)

Usado para determinar a intensidade do ajuste da taxa de alteragéo no
desvio do feedback do PID e da referéncia do regulador do PID. Se o
feedback do PID mudar 100% durante o tempo, o ajuste do regulador
diferencial (ignorando a fungao proporcional e integral) sera a
frequéncia de saida maxima (P00.03) ou a tensdo maxima (P04.31).
Um tempo diferencial mais longo indica um ajuste mais forte.

Faixa de configuragéo: 0.00-10.00s

0.00s

P09.07

Ciclo de amostragem (T)

Usado para indicar o ciclo de amostragem da realimentagéo. O
regulador calcula em cada ciclo de amostragem. Um ciclo de
amostragem mais longo indica uma resposta mais lenta.

Faixa de configuragéo: 0.001-10.000s

0.001s

P09.08

Limite de desvio
do controle PID

A saida do sistema PID é relativa ao desvio maximo da referéncia de
loop fechado. Conforme mostrado na figura a seguir, o regulador PID
para de regular na faixa do limite de desvio. Defina o parametro de
fungdo corretamente para ajustar o limite de desvio.

preciséo e estabilidade do sistema PID.

0.0%
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Fungéo
cédigo Nome Descrigao Padrao Modificar
e J/um\mmﬂaswn
Referénca
Tempot
>
Froquénca de saida
L
Tempot
Faixa de corfiguragéo: 0.0-100.0%
Saida PID superior Os codigos de fungéo sé@o usados para definir os limites superior e o
P09.09 limite inferior dos valores de saida do regulador PID. 100,0% corresponde a 100.0%
saida maxima frequéncia (P00.03) ou a tensdo maxima (P04.31). Faixa
de configuragéo de P09.09: P09.10--100.0%
o ; Faixa de ajuste de P09.10: -100,0%-P09.09
Limite inferior de saida do
P09.10 PID 0.0% ©
Utilizado para definir o valor de detecgéo de feedback off-line do PID.
Quando o valor de realimentagéo é menor ou igual ao valor de detecgao
Valor de detecgdo off- de realimentag&o off-line e a duragédo excede o valor especificado por
P09.11 line de feedback P09.12, o VFD informa "falha off-line de realimentagdo do PID" e o 0.0% O
teclado exibe PIDE.
Frequéncia de saida
‘ 1< T2, portanto, o VFD
continua funcionando
2=P09.12
PIDE
P09.11
__________ D20 N .
] !
iy + 2y =
I‘gn execughio | saida de falha PIDE
Tempo de detecgéo off- . -
P09.11 faixa de configuragéo: 0,0-100,0% P09.12
P09.12 line do feedback 10s ©
faixa de configuragéo: 0.0-3600.0s
0x0000-0x1111
Um lugar:
0: Continuar o controle integral depois que a frequéncia atingir o limite
- superior/inferior
Selegéo do 1 Int trole int | depoi f éncia ati imit
P09.13 controle PID : Interrompe o controle integral depois que a frequéncia atinge o limite 0x0001 @)
superior/inferior
Lugar das dezenas:
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Fungéo
cédigo Nome Descrigao Padrao Modificar
0: Igual a diregao da referéncia principal 1: Contraria a diregao
da referéncia principal Centenas de lugares:
0: Limite de acordo com a frequéncia maxima 1:
Limite de acordo com a frequéncia A Milhares de
lugares:
0: Frequéncia A+B. O ACC/DEC do buffer da fonte de frequéncia A da
referéncia principal é invalido.
1: Frequéncia A+B. O ACC/DEC do buffer da fonte de frequéncia A da
referéncia principal é valido. A
ACC/DEC é determinado por P08.04 (Tempo ACC 4).
0.00-100.00
Ponto de chaveamento de baixa frequéncia: 5,00 Hz, ponto
Ganho proporcional de
baixa frequéncia (Kp) de chaveamento de alta frequéncia: 10,00 Hz (P09.04
P09.14 1.00 o
corresponde ao parametro de alta frequéncia), e o meio é a
interpolagéo linear entre esses dois pontos.
Hora ACC/DEC de o
P09.15 Comando PID 0.0-1000.0s 0.0s
Filtro de saida PID
P09.16 0.000-10.000s 0.000s 9
tempo
P09.17 Reservado
Baixa frequéncia
P09.18 . " 0.00-10.00s 0.90s O
tempo integral (Ti)
Baixa frequéncia o
P09.19 tempo diferencial (Td) 0.00-10.00s 0.00s
Ponto de baixa frequéncia
para o parametro PID o
P09.20 A 0.00-P09.21 5,00 Hz
comutagdo
Ponto de alta
frequéncia para PID o
P09.21 A . P09.20-P00.04 10,00 Hz
comutagao de parametros
Grupo P10: PLC simples e controle de velocidade em varias etapas
Cadigo d
(el Nome Descrigao Padrao Modificar
funggo
0: Parar ap6s funcionar uma vez. O VFD para automaticamente depois
. de funcionar por um ciclo, e o
P10.00 Modo PLC simples 0
s6 pode ser iniciado depois de receber o
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Coclgoice) Nome Descrigao Padrao Modificar
fungdo
comando.
1: Mantém o funcionamento no valor final apés um ciclo de
funcionamento. O VFD mantém a frequéncia e a diregao de
funcionamento da Ultima se¢&o apés um unico ciclo.
2: Funcionamento ciclico. O VFD entra no proximo ciclo depois de
concluir um ciclo até receber a mensagem
comando stop.
0: Sem memoria na falta de energia
P 1: Memoéria no desligamento. O PLC armazena suas memorias
Selegdo simples da o
P10.01 memodria do PLC estagio de funcionamento e frequéncia de funcionamento antes 0
do desligamento.
P10.02 |Velocidade em varias etapas 0| Faixa de ajuste de frequéncia para etapas da etapa 0 a etapa 15: - 0.0% o
g o o A . -
Tempo de execucio da 100,0-100,0%. 100,0% corresponde a a frequéncia de saida maxima 0.0s o
P10.03 P00.03.
I min
etapa 0 Faixa de configuragéo do tempo de execug&o para etapas da etapa 0 a (min)
P10.04 | Velocidade de vérias etapas 1 etapa 15: 0,0-6553,5s(min). A unidade de tempo ¢ especificada por 0.0% o
P10.37.
P10.05 Tempo de execugao de Quando a operagéo simples do PLC é selecionada, é necessario definir 00s le)
’ etapa 1 P10.02-P10.33 para determinar a frequéncia e o tempo de execugdo de (min)
cada etapa do .
P10.06 |Velocidade em varias etapas 2| Observagao: O simbolo de velocidade em vérias etapas determina o 0.0% O
sentido de funcionamento do CLP simples, 0.0s
Tempo de execugdo da . - = . @)
P10.07 e o valor negativo significa operago reversa.
etapa 2 e dedescseraao 103 s (min)
otes)
Pi00s P1030
P10.08 [Velocidade em varias etapas 3 P00z ﬁ ¥ o 0.0% O
10,09 Tempo de execug@o da oo s 0 — 00s o
ctapa 3 P1006 (min)
P10.10 [Velocidade em varias etapas 4 P10.03]  P1005 P1007 P1031 P1033 0.0% O
1041 Tempo de execugdo de [ A4 seledionar a velokidade variasietapas, a velociddde de varia 0.0s o
: etapa 4 etapas esta dentro do intervalo de (min)
fi fmax, e pode ser definido continuamente. O inicio/parada da
P10.12 |Velocidade em vérias etapas 5| operagéo de parada em vérias etapas também é determinado por 0.0% O
P00.01. 00s
P10.13 Tempo de execugéo da O VFD suporta a configuragao de velocidade em 16 etapas, ]
etapa 5 (min)
P10.14 |Velocidade em varias etapas 6 0.0% O
P1015 Tempo de execugdo da O.I.Js @)
etapa 6 (min)
P10.16 |Velocidade em varias etapas 7 0.0% O
= 0.0s
Tempo de execugao da
P10.17 po de execug _ ¢}
etapa 7 (min)
P10.18 |Velocidade em varias etapas 8 0.0% O
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Fungéo
cédigo Nome Descrigao Padrao Modificar
Tempo de execugdo de | que sdo definidos pelos codigos combinados dos terminais multipasso 0.0s o
P10.19 passo 8 1-4 definidos pelos terminais S, correspondentes ao codigo de fungéo (min)
P05.01-P05.06) e correspondem a velocidade multipasso 0 &
P10.20  |Velocidade em varias etapas 9| velocidade multipasso 15. 0.0% o
5 il
P1021 Tempo de execugao de - il 0.0s o
h passo 9 O | } } g & " (min)
SREEN: Zall
P10.22 Velocidade em varias etapas + ; } } — } | il = | ; 0.0% @)
10 } [ } LN ] [ \\Q
Tempo de execugéo de [T O T A I B [ 0.0s
P10.23 o of ™ Jon N N[O i o
passo 10 wminat , (min)
! ! ! ! ' J ! !
| | | | t
P10.24 Velocidade em varias etapas | ‘a2 ; | ; L L ; | ; L L 0.0% o)
11 PR P !
Tempo de execugéo de e 1 1 1 ! 1 T 1 1 1 1 1 T 1 0.0s
P10.25 | T O B I [ [ ' " O
passo 11 forminal ¢ T R B L1 L1 (min)
P10.26 Velocidade em varias etapas |Quando o terminal 1, o terminal 2, o terminal 3 e o terminal 4 estao 0.0% @)
2 - desligados, o modo de entrada de frequéncia é definido por P00.06 ou
Tempo de execugao de ) . . ) 0.0s
P10.27 P00.07. Quando o terminal 1, o terminal 2, o terminal 3 e o terminal 4 ) O
etapa 12 néo estiverem todos desligados, a frequéncia definida pela velocidade (min)
multipasso prevalecera, e a prioridade da configuragdo multipasso é
P10.28 Velocidade em vérias etapas . - 0.0% e)
42 mais alta do que a do teclado analdgico,
Tempo de execugdo de configuragdes de pulso de alta velocidade, PID e comunicagao. 00s
P10.29 A relagdo entre o terminal 1, o terminal 2, o terminal 3 e o terminal 4 é . o
passo 13 (min)
mostrada na figura
P10.30 Velocidade em varias etapas |2 seguir (T indica terminal). 0.0% o
44
Tempo de execugao de 0.0s
P10.31 ) o
etapa 14 (min)
P10.32 Velocidade em vérias etapas 0.0% o)
15
™ [DESLIG | ON DESLI |ON DESLIG | ON DESLI [ON
DO GADD DO GADO
DESLIG [DESLI | ON ION DESLIG |DESLI | ON ION
DO IGADO DO [GADO
Tempo de execugao da T3 IDESLIG |DESLI [DESLI [DESLIG |ON ON ON ION 0.0s
P1033 L o | 0 ! O
etapa 15 (min)
T4 DESLIG [DESLI [DESLI [DESLIG |DESLIG [DESLI |DESLI [DESLIGA|
\n'al GADO _IGADO DO In'al (GADQ _IGADO 0.
Etapa 0 1 2 B 14 5 6 7
m [DESLIG | ON DESLI |ON DESLIG | ON DESLI [ON
lana GADO IADO GADO
T2 [DESLIG |DESLI | ON ON DESLIG |DESLI | ON ION
In'al CADO ADOQ (CADO
T3 DESLIG |DESLI [DESLI [DESLIG |ON ON ON ION
DO 1GADO 1GADD _[ADO
T4 ION ON ON ON ION ON ON ON
Etapa 8 9 10 11 12 13 14 15
P10.34 Hora ACC/DEC de A descrigao € a seguinte: 0x0000 le)
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Caodigo de
fungéio Nome Descrigao Padrao Modificar
Efapas 0 a 7 do PLC simples ACC/ ACC/ ACC/  AcCC/
Cédigo Binario Etapa == 2 L2 22
hora1 tempo 2 tempo 3 tempo 4
BIT1 BITO| |0 00 01 10 11
ﬁ ﬁ 1 00 01 10 11
IBLI—S_I l—i.l 2 00 01 10 11
E Iﬁ 3 00 01 10 11
P10.34
m I'B!'Ffl 4 00 01 10 11
i—l BIT10 |5 00 01 10 11
Bm43_| BIT12 |6 00 01 10 11
i—l BIT14 |7 00 01 10 11
ﬁ l_&l 8 00 01 10 11
Tempo ACC/DEC das ﬁ l_fl 9 00 01 10 11
etapas 8-15 do PLC
simples ﬁ ﬁ 10 00 o1 10 11
P10.35 o
[E l_sis.l 1 |oo o1 10 11 0x0000
P10.35
@ I—BH%-I 12 00 01 10 11
? BIT10 | 13 00 01 10 11
? i BIT12 | 14 00 01 10 11
ﬁ BIT14 15 00 01 10 11
Selecione o tempo de aceleragao/desaceleragao correspondente e, em
seguida, converta o nimero binario de 16 bits em nimero hexadecimal
e, por fim, defina os cédigos de fungao correspondentes.
O tempo ACC/DEC 1 é definido por P00.11 e P00.12; o tempo
ACCI/DEC 2 é definido por P08.00 e P08.01; o tempo ACC/DEC 3 é
definido por P08.02 e P08.03; o tempo ACC/DEC 4 é definido por
P08.04 e P08.05. Faixa de configuragéo: 0x0000 -0xFFFF
0: Reiniciar a partir da primeira etapa, ou seja, se o VFD parar durante o
funcionamento (causado por comando de parada, falha ou
desligamento), ele funcionara a partir da primeira etapa apés o reinicio.
1: Continua funcionando a partir da frequéncia de passo quando ocorreu
a interrupg@o, ou seja, se o VFD parar durante o funcionamento
(causado pelo comando de parada)
Modo de reinicializagdo do
©
P10.36
0
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Fungéo
Nome Descrigao Padrao Modificar
codigo
ou falha), ele registrara o tempo de funcionamento da etapa atual e
entrara nessa etapa automaticamente apds a reinicializagao e, em
seguida, continuara funcionando na frequéncia definida por essa etapa
no tempo restante.
0: segundo; o tempo de execugao de cada etapa é contado em
segundos
P10.37 Unidade de tempo de varias | 1: minuto; o tempo de execugéo de cada etapa & 0 [¢]
etapas
contados em minutos
Grupo P11 - Parametros de protegao
Cadigo de
190 Nome Descrigao Padrao Modificar
funggo
0x000-0x111
Um lugar:
0: Desabilita a protegao contra perda de fase de entrada do software.
. 1: Ativar a protecdo contra perda de fase de entrada do software.
Proteg&o contra perda de
P11.00 fase Lugar das dezenas: 0x011 @)
0: Desativar a protegdo contra perda de fase de saida.
1: Habilita a protegéo contra perda de fase de saida.
0: Desativar
1: Ativar
Se a tensdo do barramento cair para o ponto de diminui¢do repentina
da frequéncia devido a falta de energia, o VFD diminui a frequéncia de
funcionamento usando o método de controle de tensdo constante do
barramento, o que coloca o motor em estado de geragdo de energia. A
energia regenerativa pode manter a tensdo do barramento para garantir
o funcionamento normal do VFD até a recuperagao da energia.
Queda de frequéncia no
P11.01 0 O

desligamento transitério

Classe de tensdo 220V 380V 660V
Diminuigédo da
frequéncia com
poténcia repentina 260V 460V 800V
falha
Observagao:

< Essa fung&o pode evitar a parada do VFD, que é feita com a
finalidade de protegéo no chaveamento da rede.

< Essa fungdo pode ser ativada somente quando o
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Fungéo
cédigo Nome Descrigao Padrao Modificar
A fungéo de protegéo contra perda de fase de entrada é
desativado.
P11.02 Reservado
0: Desativar
1: Ativar
Tensio dobamamento CCV
Lt dopard do
Scbratrsao
Tempot
ssica
Protegao contra paralisagéo o
P11.03 por sobretensdo Temeet 1
Se a tensdo do barramento exceder o ponto de bloqueio de
sobretensdo, o motor estara no estado de geragéo de energia, e a
fungao de protegéo contra bloqueio de sobretensao entrara em agao
para regular a frequéncia de saida (ou seja, consumir eletricidade
regenerativa desnecessaria).
Paralisagdo por sobretensdo [ 120-150% (tensao de barramento padrao) (380V) 136% o
P11.04 = =
tenséo de protegao 120-1509% (tenséio de barramento padrao) (220V) 120%
Durante o funcionamento acelerado, como a carga é muito grande, a
taxa de aceleragao real do motor € menor do que a da frequéncia de
saida; se nenhuma medida for tomada, o VFD pode disparar devido a
sobrecorrente durante a aceleragéo.
0x00-0x11
Um lugar: Selegéo da ag&o do limite atual 0: Invalido
1: Sempre valido
Tens: Selegao do alarme de sobrecarga do limite de corrente do
P11.05 Modo de limite de corrente [ hardware 01 ©
0: Vélido 1: Invélido
Limite automatico de A fungao de prote¢do de limite de corrente detecta a corrente de saida o
P11.06 corrente durante o funcionamento e a compara com nivel de limite de corrente 120.0%
definido por P11.06. Se ela exceder o nivel de limite de corrente, o
Taxa de queda de frequéncia | \/Fp funcionara em frequéncia estavel durante o funcionamento 10.00 o
P11.07 L
durante o limite de corrente Hz/s
acelerado,
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Fungéo
Nome Descricéo Padréo Modificar
codigo

ou funcionar em frequéncia reduzida durante o
funcionamento em velocidade constante; se exceder o limite
de
Se a corrente de saida do VFD for inferior ao nivel limite de corrente
continuamente, a frequéncia de saida do VFD caira continuamente até
atingir a frequéncia limite inferior. Quando for detectado que a corrente
de saida estda novamente abaixo do nivel de limite de corrente, ele
continuara funcionando de forma acelerada.
o O

e >

Freinoace s Ency Tempot

oneo A
fooutnca P
T Velocidade.
Aceleragio e
Tompot
Faixa de configuragao de P11.06: 50,0-180,0% P11.07 faixa
de configuragao: 0,00-50,00Hz/s
0x000-0x1132
Um lugar:
0: Pré-alarme OL/UL do motor, relativo a corrente nominal do motor.
1: Pré-alarme OL/UL do VFD, relativo & corrente nominal do VFD
2: Pré-alarme de torque de saida do motor OL/UL, relativo ao torque
nominal do motor.
Lugar das dezenas:
0: O VFD continua funcionando para um alarme OL/UL.
1: O VFD continua funcionando para um alarme UL, mas para de
funcionar para uma falha OL.
2: O VFD continua funcionando para um alarme OL, mas para de
funcionar para uma falha UL.
3. O VFD para de funcionar devido a um alarme OL/UL. Lugar das
centenas:
Selegéo de pre-alarme de 0: Detectar o tempo todo. 1)
P11.08 VFD/motor OL/UL 0x000

1: Detectar durante a execug@o em velocidade constante. Milhares de
lugares: Selegéo da referéncia de corrente de sobrecarga do VFD
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Fungéo
cédigo Nome Descrigao Padrao Modificar
0: Relacionado ao coeficiente de calibragéo atual
1: Relacionado ao coeficiente de calibragéo de corrente
Se a corrente de saida do VFD ou do motor for maior do que o nivel de | Tipo G:
. N ) detecgéo de pré-alarme de sobrecarga (P11.09) (P11.09).e a duragdo 150%
Nivel de detecgao do pré- R ~ B .
P11.09 exceder o nivel de detecgéo de sobrecarga, a corrente de saida do | Tipo F: O
- alarme de sobrecarga R . 5 5
VFD ou do motor sera maior do que o nivel de detecg&o de pré-alarme 120%
de sobrecarga
tempo de detecgdo de pré-alarme (P11.10), o sinal de pré-
alarme de sobrecarga sera emitido.
Carente de saida
Lime de pré-slarme do
sobrecarg:
Tempo !
Tempo de detecgdo do pré- o
P11.10 alarme de sobrecarga 1.0s
Tompo ttpétme Tompo do pré-alarme t
- -
Yi.RO1,
2 L
Tempot
Faixa de configuragéo de P11.09: P11P11.10 .11-200,0% faixa
de configuragéo: 0.1-3600.0s
Subcarga O sinal de pré-alarme de subcarga sera emitido se a corrente de
P11 Limite de detecgao de pré- saida do VFD ou do motor for inferior ao nivel de detecgéo de pré- 50% o
alarme de subcarga (P11.11) e a duragéo exceder o tempo de
alarme detecg&o de pré-alarme de subcarga (P11.12).
Faixa de configuragdo de P11.11: 0-P11.09
Subcarga Faixa de configuragéo de P11.12: 0,1-3600,0s
P11.12 tempo de detecgéo de pré- 10s O
alarme
Usado para definir a agéo dos terminais de saida de falha na subtensao
e no reset de falha.
0x00-0x11
Um lugar:
Agéo do terminal de saida de |0 Atua em uma falha de subtens&o
falha na ocorréncia de falha |1: N&o aja quando houver uma falha de subtens&o: o
P11.13 L - 0x00
0: Atua durante a reinicializagao automatica
1: Nao agir durante o periodo de reinicializagdo automatica
Desvio de velocidade 0.0-50.0%
P11.14 - . . ) ) 10.0% o
valor de detecgéo Usado para definir o valor de detecgéo do desvio de velocidade.
P11.15 Desvio de velocidade 0,0-10,0s (Sem protecéao contra desvio de velocidade para o 20s le)
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Fungéo
cédigo Nome Descrigao Padrao Modificar
tempo de detecgédo valor=0,0)
Utilizado para definir o tempo de detecgao do desvio de velocidade.
Observagéao: A protecéo contra desvio de velocidade ¢ invalida quando
P11.16=0.0.
A veiocidade
Valor real de detecgdo
Definir valor de detec¢ao [
e
e Tempot
B
Em flincidnafnento ! Saida de falhadEu
R
¢ - L) : >
% 7
Faixa de configuragéo: 0.0-10.0s
Redugéo automatica 0-1
P11.16 de frequéncia 0: Invalido 0 e}
: durante a queda de tensao 1: Valido
Coeficiente proporcional do
regulador de tensao durante Esse parametro é usado para definir o coeficiente proporcional do
a subtensdo regulador de tens&o do barramento durante a paralisagdo por
P11.17 barraca subtensgo. 100 o
Faixa de configurag&o: 0-1000
Coeficiente proporcional do
regulador de tensdo durante Esse parametro é usado para definir o coeficiente integral do regulador
a subtensdo de tens&o do barramento durante a paralisagéo por subtenséo.
P11.18 estol Faixa de configuragdo: 0-1000 40 O
Coeficiente proporcional do | Esse parametro é usado para definir o coeficiente proporcional do
regulador de corrente durante | regulador de corrente ativo durante a paralisagdo por subtensao.
P11.19 estol de subtensédo Faixa de configuragéo: 0-1000 25 O
Coeficiente  integral  do|Esse parametro é usado para definir o coeficiente integral do regulador
regulador de corrente durante | de corrente ativo durante a paralisagdo por subtens&o.
p11.20 | @ subtensdo Faixa de configuragéo: 0-2000 150 O
barraca
Coeficiente proporcional do |Esse parametro é usado para definir o coeficiente proporcional do
regulador de tensdo regulador de tensdo do barramento durante a paralisagdo por
P11.21 durante a sobretensao sobretensao. 60 O
Faixa de configuragdo: 0-1000
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cédigo Nome Descrigao Padrao Modificar
barraca
Coeficiente  integral do | Esse parametro é usado para definir o coeficiente integral do regulador
regulador de tens&o durante | de tensao do barramento durante a paralisagéo por sobretensao.
P11.22 a sobretensdo Faixa de configurag&o: 0-1000 10 O
barraca
Coeficiente proporcional do | Esse parametro é usado para definir o coeficiente proporcional do
regulador de corrente durante | regulador de corrente ativo durante a paralisagdo por sobretensao.
P11.23 parada por sobretensao Faixa de configuragéo: 0-1000 60 @]
Coeficiente  integral do [Esse parametro é usado para definir o coeficiente integral do regulador
regulador de corrente | de corrente ativo durante a paralisagao por sobretens&o.
P11.24 durante a sobretenséo Faixa de configurag&o: 0-2000 250 O
estol
0: Desativar
1: Ativar
Quando esse parametro é definido como 0, o valor de tempo de
sobrecarga é zerado depois que o VFD é parado. Nesse caso, a
determinagéo da sobrecarga do VFD leva mais tempo e, portanto, a
protegao efetiva do VFD é reduzida. Quando esse parametro é definido
como 1, o valor de tempo de sobrecarga nao é , e o valor de tempo de
sobrecarga é acumulativo. Nesse caso, a determinagédo da sobrecarga
Ativar a integral de do VFD leva menos tempo e, portanto, a protecéo sobre o VFD pode ser|
P11.25 sobrecarga do VFD reduzida. 1 ©
ser realizado mais rapidamente.
P11.26 Reservado
0x00-0x11
Um  lugar: O:
Método 1
1: Método 2 Lugar
Meétodo de controle de das dezenas: 0: o
P11.27 oscilagéo de VF Ox11
Reservado
1: Reservado
Perda de fase de
P11.28 entrada de 01 1 o
software
método de detecgédo
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Fungéo
cédigo Nome Descrigao Padrao Modificar
Perda de fase de
P11.29 entrada de software |, 551 400 o
valor limite de detec¢do
Perda de fase de
P11.30 entrada de 0200 20 o
software
tempo de detecgdo
0x0000-0x3313
LEDs posicionados: Sobrecarga do motor 0:
Parada rapida
1: Parada de acordo com o modo de parada 2: Pré-
alarme e execugéo
3: Continue correndo
O LED tenso: Sobrecarga do VFD 0: Parada
rapida
Selegéo de protegao 1: Parar de acordo com o modo de parada o
P11.31 contra falhas 1 LED hundreds place: Perda de fase de entrada (igual & do lugar das 0
unidades)
LEDs em milhares de lugares: Perda de fase de saida ligada
lado de saida (igual ao de um local)
0x0000-0x3300
LEDs posicionados: Superaquecimento do médulo retificador 0:
Parada de emergéncia
LED de dez lugares: Superaquecimento do modulo do inversor (igual ao
da posigdo das unidades)
LED centenas de posi¢es: Falha externa 0: Parada
de emergéncia
Seleéio de protegdo 1: Parada de acordo com o modo de parada 2: Pré-
P11.32 contra falhas 2 alarme e execugéo 0x0000 O
3: Continue correndo
LED da casa dos milhares: Falha de comunicagdo RS485 (o mesmo
que para a casa das centenas)
0x0000-0x3100
LEDs posicionados: Falha na detecgéo de corrente 0:
Parada de emergéncia
LED de posi¢do das dezenas: Falha no autotuning do motor (0 mesmo
Selegdo de protegao - .
P11.33 que para a posig¢ao das unidades) 0x0000 O
contra falhas 3 O LED esta em centenas de lugares: Falha na operagdo da EEPROM
0: Lento até a parada
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Padrao

Modificar

1: Parar de acordo com o modo de parada

LEDs em milhares de lugares: Feedback do PID off-line 0: Coast
to stop

1: Parada de acordo com o modo de parada 2: Pré-

alarme e execugéo

3: Continue correndo

P11.34

Selegéo de protegao
contra falhas 4

0x0000-0x1311

Um lugar: Reservado 0:

Reservado

1: Reservado

Lugar das dezenas: Tempo de execugao alcangado (igual ao do lugar
das unidades)

0: Lento até a parada

1: Parada de acordo com o modo de parada Centenas
de locais: Sobrecarga eletrénica 0: Parada em
velocidade lenta

1: Parada de acordo com o modo de parada 2: Pré-
alarme e execugéo

3: Continue correndo

Milhares de lugares: Falha de comunicagéo do teclado (o mesmo que

para o local de um)

0x0000

P11.35

Selegdo de protegao
contra falhas 5

0x0000-0x0300

Um lugar: Falha no upload do teclado 0: Coast to

stop

Lugar das dezenas: Falha no download do teclado (0 mesmo que para
a casa das unidades)

Centenas de lugares: Falha de comunicagéo DP 0: Coast to
stop

1: Parada de acordo com o modo de parada 2: Pré-

alarme e execugdo

3: Continue correndo

Milhares de lugares: Reservado

0x0000

P11.36

Selegdo de protegao
contra falhas 6

0x0000-0x3003

Um lugar: Falha de comunicag@o do CANopen 0: Parada de
emergéncia

1: Parada de acordo com o modo de parada 2: Pré-

alarme e execugdo

3: Continue correndo

0x0000
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Lugar das dezenas: Falha de curto-circuito para a terra 1 0:
Parada em velocidade lenta
Lugar das centenas: Falha de curto-circuito a terra 2 (igual ao da casa
das dezenas)
Milhares de lugares: Falha de desvio de velocidade (mesmo
como a de um lugar)
0x0000-0x0011
Um lugar: Falha de ajuste incorreto 0: Parada de
emergéncia
1: Parar de acordo com o modo de parada
Selegéo de protegdo Lugar das dezenas: Falha de subcarga eletronica (igual & da casa das
P11.37 contra falhas 7 unidades) 0x0000 O
Centenas de lugares: Reservado
Milhares de lugares: Reservado
Protegéo contra falhas
P11.38 = Reservado
selegao 8
Protegéo contra falhas
P11.39 = Reservado
selegao 9
Protec&o contra falhas
P11.40 . Reservado
selegdo 10
Proteg&o contra falhas
P11.41 = Reservado
selegéo 11
0x0000-0x3303
Um lugar: Tipo de placa de expansédo duplicada 0: Coast to stop
1: Parada de acordo com o modo de parada 2: Pré-
alarme e execugéo
3: Continue correndo
Lugar das dezenas: Reservado
Selegdo de protegao Lugar das centenas: Falha de tempo limite de comunicagdo PROFINET
P11.42 contra falhas 12 (o mesmo que para o lugar das unidades) das milhares: Falha de 0x0000 O
comunicagdo CAN
(o mesmo que para um lugar)
0x0000-0x0333
Seleg#o de protecdo Um Iugar': ?uperaqueumento do motor 0: o
P11.43 contra falhas 13 Parada répida 0x0000
1: Parar de acordo com o modo de parada
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Lugar das dezenas: Falha ao identificar a placa de expans&o no slot de
cartéo 1

0: Litoral até a parada

1: Parada de acordo com o modo de parada 2: Pré-

alarme e execugéo

3: Continue correndo

Lugar das centenas: Falha ao identificar o cartdo de expanséao no slot
de cartdo 2 (0o mesmo que para o lugar das dezenas) Lugar dos

milhares: Reservado

P11.44

Selegdo de protegao
contra falhas 14

0x0000-0x0033

Um lugar: Tempo limite de comunicagéo do cartdo de expanséo

no slot de cartdo 1

0: Lento até a parada

1: Parada de acordo com o modo de parada 2: Pré-

alarme e execugéo

3: Continue correndo

Lugar das dezenas: Tempo limite de comunicagéo do cartdo de
expansao no slot de cartdo 2 (o mesmo que para o lugar das unidades)
Centenas de lugares: Reservado

Milhares de lugares: Reservado

0x0000

P11.45

Selegdo de protegao
contra falhas 15

0x0000-0x0300

Um lugar: Lugar reservado para Dez:

Reservado

Centenas de lugares: Falha do escravo CAN na sincronizagéo
mestre/escravo

0: Lento até a parada

1: Parada de acordo com o modo de parada 2: Pré-

alarme e execugéo

3: Continue correndo

Milhares de lugares: Reservado

0x0000

P11.46

Selegdo de protegao
contra falhas 16

0x0000-0x3300

Um lugar: Lugar reservado para Dez:
Reservado

Centésimo lugar: Falha de congelamento 0:
Costa para parar

1: Parar de acordo com o modo de parada

2: Pré-alarme e execugéo

0x0000
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3: Continue correndo
Local de milhares: Falha de travamento (igual & da casa das centenas)
0x0000-0x0003
Um lugar: Bombeamento a seco 0:
Costa para parar
1: Parada de acordo com o modo de parada 2: Pré-
alarme e execugdo
Selegéo de protegdo 3: Continue correndo o
P11.47 contra falhas 17 Lugar das dezenas: Reservado 0x0000
Lugar das centenas: Lugar reservado para
milhares: Reservado
Protegéo contra falhas
P11.48 = Reservado
selegdo 18
Protegéo contra falhas
P11.49 . Reservado
selegdo 19
Protec&o contra falhas
P11.50 . Reservado
selegdo 20
0x0000-0x0004
Um lugar:
0: Funciona na frequéncia de operagao atual
Selegéo da frequéncia de 1: Funciona na frequéncia definida pelo teclado 2: Funciona na
saida para funcionamento PO .
P11.51 frequéncia limite superior 0x0000 O
com pré-alarme . P
3: Funciona na frequéncia limite inferior
4: Executar na frequéncia de backup mediante excegdes
Frequéncia de backup
P11.52 . " 0,00 Hz-P00,03 (frequéncia maxima de saida) 0 O
mediante excegdes
Grupo P12--Parametros do motor 2
Cédigo de
90 Nome Descrigao Padrao Modificar
fungéo
0: Motor assincrono (AM)
P12.00 Tipo de motor 2 0 ©
1: Motor sincrono (SM)
P12.01 Poténcia nominal do AM 0,1-3000,0kW Depende do o
2 modelo
Frequéncia nominal de
P12.02 0,01Hz-P00,03 (frequéncia maxima de saida) 50,00Hz ©
AM 2
P12.03 Velocidade nominal de 1-60000rpm Depende o
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AM 2 no modelo
Tensao nominal de Depende o
P12.04 AM 2 0-1200V o modelo
Corrente nominal de Depende o
P12.05 AM 2 0.8-6000.0A o modelo
Resisténcia do estator de Depende o
P12.06 AM 2 0.001-65.535Q o modelo
Resisténcia do rotor de Depende o
P12.07 AM 2 0.001-65.535Q o modelo
Indutancia de fuga Depende o
P12.08 de AM 2 0,1-6553,5mH o modelo
Indutancia mutua Depende o
P12.09 de AM 2 0,1-6553,5mH o modelo
Corrente sem carga de Depende o
P12.10 AM 2 0.1-6553.5A o modelo
Coeficiente de saturagao
magnética 1 do ferro @)
P12.11 ) 0.0-100.0% 80%
ndcleo do AM 2
Coeficiente de saturagao
magnética 2 do ferro o
P12.12 ) 0.0-100.0% 68%
ntcleo do AM 2
Coeficiente de saturagao
magnética 3 do ferro @)
P12.13 ; 0.0-100.0% 57%
nlcleo do AM 2
Coeficiente de saturagao
magnética 4 do ferro o
P12.14 ) 0.0-100.0% 40%
nlcleo do AM 2
Poténcia nominal de Depende o
P12.15 SM2 0,1-3000,0kW o modelo
Frequéncia nominal de
P12.16 SM2 0,01Hz-P00,03 (frequéncia maxima de saida) 50,00Hz €]
Numero de polos o
P12.17 pares de SM 2 1-128 2
Tens&o nominal de Depende o
P12.18 sM2 0-1200V o modelo
Corrente nominal de Depende °
P12.19 sM2 0.8-6000.0A o modelo
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codigo
Resisténcia do estator do Depende do
P12.20 0.001-65.5350 P o
SM2 modelo
Indutancia de eixo Depende do o)
P12.21 0,01-655,35mH
direto do SM 2 modelo
Eixo de quadratura Depende
P12.22 0,01-655,35mH o
indutancia do SM 2 no modelo
Constante de contra-emf
P12.23 0-10000V 300 ©
do SM 2
P12.24 Reservado
P12.25 Reservado
0: Sem protegao
1: Motor comum (com compensagao de baixa velocidade)
Protegéo contra sobrecarga  |2: Motor de frequéncia variavel (sem baixa velocidade)
P12.26 2 )
do motor 2 compensagao)
Mltiplos de sobrecarga do motor M=lout/(In*K)
In é a corrente nominal do motor, lout € a corrente de saida do VFD, K
é o coeficiente de protegéo contra sobrecarga do motor.
Um valor menor de "K" indica um valor maior de "M".
Quando M=116%, a protegéo é executada ap6s a sobrecarga do motor
durar 1 hora; quando M=200%, a protegéo é executada apos a
sobrecarga do motor durar 60 segundos; e quando M2400%, a
protecdo é executada imediatamente.
Tempo i
Coeficiente de protegdo
contra sobrecarga de o
P12.27 100.0%
motor 2
A
[ I—
°
5 | Sotrecaga e camee
! T o
i e 150% 180%  200%
Faixa de ajuste: 20,0%-120,0%
Calibragéo do displa:
P12.28 orac 'SPI8Y " 10.00-3.00 1.00 o
de energia
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codigo
coeficiente do
motor 2
0: Exibigao por tipo de motor. Nesse modo, somente os parametros
relacionados ao tipo de motor atual s&o exibidos.
Exibigdo de parametros do 1: Exibir tudo. Nesse modo, todos os motores 5
p1229 motor 2 &0 exibidos. 0
Inércia do sistema de
P12.30 0-30.000kgm? 0.000 ®)
motor 2
Grupo P13--Controle SM
Fungéo
Nome Descrigao Padrao Modificar
cédigo
Usado para definir a taxa de redugéo da corrente reativa de entrada.
Quando a corrente ativa motor sincrono aumenta até certo ponto, a
corrente reativa de entrada pode ser reduzida para melhorar o fator de
poténcia do motor.
Taxa de redugéo da corrente | paixa ge configuragao: 0,0%-100,0% (do valor nominal do motor) o o
P13.00 injetada SM 80.0%
atual)
0: Sem detecgdo
Modo de detecgéo do polo R . -
P13.01 inicial 1: Superposicdo de alta frequéncia 0 (@)
2: Sobreposicao de pulsos
A corrente de pull-in é a corrente de orientagdo da posi¢ao do polo; a
corrente de pull-in 1 é valida dentro do limite inferior do limiar da
frequéncia de comutagéo da corrente de pull-in. Se for necessario
aumentar o torque de partida, aumente o valor desse parametro de
fungéo adequadamente.
P13.02 Corrente de entrada 1 Faixa de configuragéo: 0,0%-100,0% (do motor) 20.0% O
corrente nominal)
A corrente de pull-in é a corrente de orientagdo da posigao do polo; a
corrente de pull-in 2 é valida dentro do limite inferior do limiar da
frequéncia de comutagéo da corrente de pull-in. Nao é necessario
alterar o valor na maioria dos casos.
P13.03 Corrente de entrada 2 . . 10.0% 9
Faixa de configuragéo: 0,0%-100,0% (do valor nominal do motor)
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atual)
Comutagéo de corrente de
entrada . L o
P13.04 . 0,00Hz-P00,03(frequéncia maxima) 10,00 Hz
frequéncia
P13.05 Reservado
Usado para definir o limite de corrente de pulso quando a posig&o inicial
do polo magnético é detectada no modo de pulso. O valor é uma
Tensdo de porcentagem em relagao & corrente nominal do motor.
superposicéo de alta Faixa de configurag&o: 0,0-300,0% (do valor nominal do motor) o
P13.06 . = 100.0%
frequéncia tens&o)
P13.07 Reservado
P13.08 Parametro de controle 1 0-OxFFFF 0 le)
Usado para definir o limite de frequéncia para ativar o loop de bloqueio
de fase de forga contra-eletromotriz no SVC 0. Quando a frequéncia de
operag&o € menor do que o valor do cddigo de fungéo, o loop de
bloqueio de fase ¢é desativado; e quando a frequéncia de operagéo é
maior do que isso, o loop de bloqueio de fase é desativado.
P13.09 Parametro de controle 2 | © 100p de fase bloqueada esta ativado. 200 O
Faixa de configuragéo: 0-655.35
P13.10 Reservado
Usado para ajustar a capacidade de resposta do
fung&o anti-mal ajuste. Se a inércia da carga for grande, aumente o
valor desse parametro adequadamente; no entanto, a capacidade de
Tempo de detecgéo de resposta pode ficar mais lenta.
P13.11 desaiust i o 05s ©
juste Faixa de configuragéo: 0.0-10.0s
Valido quando a velocidade do motor excede a velocidade nominal. Se
Coeficiente de ocorrer oscilagdo no motor, ajuste esse parametro adequadamente.
compensagéo de alta X ~ o
P13.12 - Faixa de configuragéo: 0.0-100.0% 0.0%
frequéncia do SM
Alta frequéncia
P13.13 0-300.0% 20.0% o
loop de corrente
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Grupo P14--Comunicagao serial

Codigo de

funcéo

Nome

Descrigao

Padrdo

Modificar

P14.00

Endereco de
comunicagao local

Faixa de configuragéo: 1-247

Quando o mestre escreve o enderego de comunicagéo do escravo em
0, indicando um enderego de difusdo em um quadro, todos os escravos
no barramento Modbus recebem o quadro, mas néo respondem a ele.
Os enderegos de comunicagdo na rede de comunicagdo sao exclusivos,
0 que é a base da comunicagéo ponto a ponto.

Observagao: O enderego de comunicagao de um escravo

né&o pode ser definido como 0.

P14.01

Taxa de transmiss&o de
comunicagao

O codigo de fungéo é usado para definir a taxa de transmissao de dados|
entre o computador superior e o VFD.
0: 1200BPS
1: 2400BPS
2:4800BPS
3: 9600BPS
4: 19200BPS
5: 38400BPS
6: 57600BPS
7: 115200BPS

Observagdo: a taxa de baud definida no VFD deve ser consistente com
a do computador superior. Caso contrario, a comunicagao falhara. Uma

taxa de baud maior indica uma comunicagado mais rapida.

P14.02

Verificagao de bit de dados

O formato de dados definido no VFD deve ser consistente com o do
computador superior. Caso contrario, a comunicagdo falhara.

0: Sem verificagéo (N, 8, 1) para a RTU

1: Verificagao uniforme (E, 8, 1) para RTU

2: Verificagéo de impar (O, 8, 1) para RTU

3: Sem verificagéo (N, 8, 2) para RTU

4: Verificagdo uniforme (E, 8, 2) para RTU

5: Verificagao de impares (O, 8, 2) para RTU

P14.03

Atraso na resposta da

comunicagéo

0-200ms

O codigo de fungdo indica a comunicagédo
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Padrao

Modificar

atraso de resposta, ou seja, o intervalo entre 0 momento em que o VFD
termina de receber os dados e 0 momento em que envia os dados de
resposta para o computador superior. Se o atraso da resposta for
menor que tempo de processamento do retificador, o retificador enviara
os dados de resposta ao computador superior apés o processamento
dos dados. Se o atraso for maior do que o tempo de processamento do
retificador, o retificador nao enviara os dados de resposta ao
computador superior até que o atraso seja atingido, embora os dados
tenham sido processados.

processado.

P14.04

Tempo limite de
comunicag&o

0,0 (invalido)-60,0s

Quando o codigo de fungéo é definido como 0,0, o tempo limite

de comunicagao ¢é invalido. Quando o cédigo de fungao é

definido como um valor diferente de zero, o sistema informa o

erro "485

falha de comunicagéo" (CE) se o intervalo de comunicagéo exceder o
valor.

Em geral, o cédigo de fungéo é definido como 0,0. Quando a
comunicagdo continua é necessaria, vocé pode definir o cédigo de
fungao para monitorar a comunicagéo

Status.

0.0s

P14.05

Processamento de erros de
transmiss&o

0: Relatar um alarme e parar

1: Continua funcionando sem informar um alarme 2: Para de
acordo com o modo de parada sem gerar alarmes

(somente no modo de controle baseado em comunicagéo) 3: Parar de
acordo com o modo de parada sem gerar alarmes

(em todos os modos de controle)

P14.06

Acéo de processamento
de comunicagéo

0x00-0x11

Um lugar:

0: Responde a operagdes de gravagao

1: Nao responde a operagdes de gravagao Lugar das
dezenas:

0: A protegao da senha de comunicagéo € invalida.

1: A protegéo por senha de comunicagéo é valida.

0x00
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Fungéo
Nome Descrigao Padrao Modificar
codigo
P14.07-
Reservado
P14.09
0: Desativar
P14.10 Atualizagao remota 0 o
1: Ativar
Atualizagéo remota
P14.11 0-655.35 L4
verséo do software
Grupo P15 - Fungdes do cartio de expansao de comunicagao 1
Fungao
Nome Descrigao Padrao Modificar
codigo
P15,00 A . - N
Consulte o manual de operagao da placa de expansao de comunicagao para obter detalhes
P15,27
Enderego de comunicagao
- o
P15.28 CAN mestre/escravo 0127 1
0: 50Kbps
1: 100Kbps
Taxa de transmissao da 2: 125Kbps
comunicagdo CAN 5
P15.29 unicaca 3: 250Kbps 2 [e)
mestre/escravo 4: 500Kbps
5: 1M bps
Periodo de tempo limite da
P15.30 comunicagso CAN 0,0 (invalido)-300,0s 00s ©
mestre/escravo
P15.31- " . R
Consulte o manual de operagdo da placa de expanséo de comunicagéo para obter detalhes
P15.69
Grupo P16 - Fungdes do cartio de expansio de comunicagao 2
Cadigo de
190 Nome Descrigao Padrao Modificar
fungdo
P16.00-
Consulte o manual de operagao da placa de expansao de comunicagao para obter detalhes
P16.23
Tempo para identificar 0.0-600.0s
P16.24 cartdo de expanséo no slot [O valor 0,0 indica que a falha de identificagéo ndo sera detectada. 0.0s O
de cartéo 1
Tempo para identificar a 0.0-600.0s
placa de expansdo em . . L ., @)
P16.25 O valor 0,0 indica que a falha de identificagdo ndo sera detectada. 0.0s
slot de cartéo 2
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codigo
0.0-600.0s
P16.26 Reservado O valor 0,0 indica que a falha de identificagdo nédo sera detectada. 0.0s O
Periodo de tempo limite 0.0-600.0s
P16.27 de comunicagéo do O valor 0,0 indica que a falha off-line ndo sera detectada. 0.0s O
cart&o no slot 1
Periodo de tempo limite 0.0-600.0s
de comunicag&o de - . " . O
P16.28 O valor 0,0 indica que a falha off-line ndo sera detectada. 0.0s
cartéo no slot 2
P16.29 Reservado
P16.30- " . I
Consulte o manual de operagéo da placa de expanséo de comunicagéo para obter detalhes
P16.69
Grupo P17--Visualizagao de status
Cédigo de
190 Nome Descrigao Padrao Modificar
funggo
Exibe a frequéncia definida atual do VFD.
P17.00 Definir frequéncia 50,00Hz o
Faixa: 0,00Hz-P00,03
Exibe a frequéncia de saida atual do VFD.
P17.01 Frequéncia de saida Faixa: 0,00Hz-P00,03 0,00Hz [ ]
Exibe a frequéncia de referéncia de rampa atual do VFD.
Frequéncia de Faixa: 0,00Hz-P00.03 °
aixa: 0,00Hz-P00,03
P17.02 referéncia da 0,00Hz
rampa
Exibe a tens&o de saida atual do VFD.
P17.03 Tenséo de saida ov o
Faixa: 0-1200V
Exibe o valor valido da corrente de saida de corrente do VFD.
P17.04 Corrente de saida Faixa: 0.0-5000.0A 0.0A o
P17.05 Velocidade de Exibe a velocidade atual do motor. Faixa: 0- 0RPM )
rotagdo do 65535RPM
motor
Exibe a corrente de torque atual do VFD.
P17.06 Corrente de torque 0.0A o
Faixa: -3000,0-3000,0A
L Exibe a corrente de excitagdo atual do VFD. Faixa: -3000,0-3000,0A )
P17.07 Corrente de excitagao 0.0A
Exibe a poténcia atual do motor; 100% em relagao a poténcia nominal
. )
P17.08 Poténcia do motor do motor. O valor positivo é o estado de motorizagéo, enquanto o valor 0.0%
negativo &
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Fungéo
cédigo Nome Descrigao Padrao Modificar
o estado de gerag&o.
Faixa: -300,0-300,0% (em relag&o & poténcia nominal do motor)
Exibe o torque de saida atual do VFD; 100% relativo ao torque nominal
do motor. Durante a marcha a frente, o valor positivo € o estado de
motorizag&o, enquanto o valor negativo é o estado de geragéo. Durante
o funcionamento reverso, o valor positivo é o estado de geragéo,
enquanto o valor negativo é o estado de motorizagao.
Percentual de torque
P17.09 de saida Faixa: -250,0-250,0% 00% o
Exibe a frequéncia estimada do rotor do motor sob a condigéo de vetor
Frequéncia estimada do de loop aberto. °
P17.10 motor 0,00Hz
Faixa: 0.00-P00.03
Exibe a tenséo atual do barramento CC do VFD. °
P17.11 Tens&o do barramento CC | . 0 0.5000.0 v oV
Exibe o estado atual do terminal de entrada digital do VFD.
0x0000-0x003F
Status do terminal Corresponde a HDIA, S4, S3, S2 e S1, respectivamente o
P17.12 de entrada digital U ’ . 0x0000
Exibe o estado atual do terminal de saida digital do VFD.
0x0000-0x000F
Status do terminal de
Correspondente a Reserved, RO1, HDO e Y1, respectivamente
P17.13 saida digital 0x0000 [ ]
Exibe o ajuste no VFD por meio do botéo
Valor do ajuste digital
P17.14 PARA teminal. 0,00Hz o
CIMA/PARA
BAIXO
Faixa: 0,00Hz-P00,03
Relativo a porcentagem do torque nominal do motor atual, exibindo a
referéncia de torque.
Valor de referéncia do Faixa: -300,0%-300,0% (do valor nominal do motor) °
o
P17.15 torque atual) 20.0%
P17.16 Velocidade linear 0-65535 0 )
P17.17 Reservado
P17.18 Valor da contagem 0-65535 0 )
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P17.19 Tens&o de entrada Al1 Exibe o sinal de entrada Al1. 0.00vV )
Fungéo
cédigo Nome Descrigao Padrao Modificar
Faixa: 0.00-10.00V
Exibe o sinal de entrada Al2.
P17.20 Tens&o de entrada Al2 Faixa: -10,00V-10,00V 0.00v [ ]
Entrada HDIA Exibe a frequéncia de entrada HDIA. Faixa: 0,000- 0.000 o
P17.21 A
frequéncia kHz
50,000kHz
P17.22 Reservado Reservado
Exibe o valor de referéncia do PID.
P17.23 Valor de referéncia do PID | £ia- 1100,0-100,0% 0.0% [ ]
Exibe o valor de feedback do PID.
P17.24 Valor de feedback do PID | 5. 100.0-100.0% 0.0% [ ]
Exibe o fator de poténcia do motor atual.
P17.25 Fator de poténcia do motor | +oraio: -1.00-1,00 1.00 [ ]
Exibe a duragéo dessa execugao do VFD.
P17.26 Duragéo dessa execugdo Faixa: 0-65535min Oom o
Etapa atual de Usado para exibir a etapa atual do simples
P17.27 ) - 0 L
CLP simples Fungéo PLC.
Exibe o valor de saida do controlador ASR no modo de controle vetorial,
em relagéo a porcentagem do torque nominal do motor.
Saida do Faixa: -300,0%-300,0% (do valor nominal do motor) °
P17.28 controlador ASR do atual) 00%
motor
Angulo do polo de Exibe o angulo de identificagéo inicial do SM.
P17.29 o . 00 o
SM de circuito aberto Faixa: 0.0-360.0
Compensagéo de fase
de Exibe a compensagéo de fase do SM. Faixa: -180,0-180,0
P17.30 00 L
SM
Superposicao de alta
frequéncia . [
P17.31 0,0%-200,0% (da corrente nominal do motor) 0.0
corrente de SM
P17.32 Ligagao do fluxo do motor | 0.0%-200.0% 0.0% )
Exibe o valor de referéncia da corrente de excitagdo no modo de
1733 Referéncia atual controle vetorial. 00A °
‘ empolgante Faixa: -3000,0-3000,0A :
Exibe o valor de referéncia da corrente de torque no modo de
Referéncia de corrente de | ontrole vetorial. °
P17.34 torque ) 0.0A
a Faixa: -3000,0-3000,0A
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Entrada de CA Exibe o valor vlido da corrente de entrada em °
P17.:35 atual Lado CA. 00A
Fungéo
cédigo Nome Descrigao Padrao Modificar
Faixa: 0.0-5000.0A
Exibe o valor real do torque de saida do VFD. Durante a a frente, o
valor positivo € o estado de motorizagéo, enquanto o valor negativo é o
estado de geragéo. Durante a operagao reversa, o valor positivo é o
estado de geragdo, enquanto o valor negativo é o estado de
B motorizagao. Y
P17.36 Torque de saida real . 0,0 N-m
Faixa: -3000,0N-m - 3000,0 N-m
Sobrecarga do motor
P17.37 065535 0 o
valor de contagem
P17.38 Saida do PID do processo  [-100.0%-100.0% 0.00% )
Codigos de fungdo no
arametro
P17.39 P 0.00-99.00 0.00 [ ]
erro de download
Um lugar: Modo de controle 0: Vetor 0
1: Vetor 1
2: Controle VF
3: Controle vetorial de loop fechado Local de
tens&o: Status do controle
0: Controle de velocidade
1: Controle de torque °
P17.40 Modo de controle do motor 2: Controle de posigio 0x2
Centésimo lugar: Nimero do motor 0: Motor 1
1: Motor 2
Eletromotriz
P17.41 - N 0,0%-300,0% (da corrente nominal do motor) 180.0% °
limite superior de torque
Torque de frenagem
P17.42 - . 0,0%-300,0% (da corrente nominal do motor) 180.0% °
limite superior
Frequéncia limite superior de
rotagéo para frente em
P17.43 torque 0.00-P00,03 50,00Hz o
controle
Frequéncia limite superior de
rotag&o reversa em torque
P17.44 controle 0.00-P00,03 50,00Hz o
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P17.45 Inércia -100.0%-100.0% 0.0% Y
Fungéo
cédigo Nome Descrigao Padrao Modificar
compensagéo
torque
Atrito
P17.46 torque de compensagao -100.0%-100.0% 0.0% o
Depende
P17.47 Pares de polos do motor 0-65535 o
no modelo

Contagem de sobrecarga do

P17.48 VFD 0-65535 0 o
valor
Frequéncia definida por A
P17.49 fonte 0.00-P00.03 0,00Hz [ ]

Frequéncia definida por B

P17.50 fonte 0.00-P00,03 0,00Hz o
Proporcional PID
P17.51 saida -100.0%-100.0% 0.00% [ ]
P17.52 Saida integral PID -100.0%-100.0% 0.00%
Diferencial PID
P17.53 saida -100.0%-100.0% 0.00%

PID presente

P17.54 . 0.00-100.00 0.00% [ ]
ganho proporcional

PID presente integral

- [ ]
P17.55 ganho 0.00-10.00s 0.00%

PID presente

P17.56 e 0.00-10.00s 0.00% °
tempo diferencial

P17.57-
P17.58 Reservado
Teclado analégico
P17.59 tens@o (para modelos de 0.00-10.00V 0.00V o

pequena poténcia)
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Grupo P19 - Visualizagao do status do cartdo de expansao

Cédigo d
igo de Nome Descrigao Padrao Modificar
funggo
0-65535
0: Sem cartdo
1: Reservado
Tipo de cartdo de 2 Placade EIS °
P19.00 expanséo do slot de cartso |3 Reservado 0
1 4: Reservado
5: Ethemnet
6: DP
7: Cartéo Bluetooth
8: Reservado
9: Placa de comunicagédo CANopen 10: Placa WiFi
11: PROFINET
12: Reservado
Tipo de cartdo de 13: Reservado °
P19.01 5 5 0
expansao do slot de cartdo 14: Reservado
2
15: Cartdo de comunicagao mestre/escravo CAN 16: Cartao de
comunicagdo Modbus
17: Reservado
18: Cartao de comunicagdo BACnet 19: Reservado
25: Cartdo de abastecimento de agua
P19.02 Reservado
Versao d fty d
proog | ' oreac dosolwaredo 0.00-655.35 0.00 °
cart&o no slot 1
Versao d fty d
p1g.0s | oroa0 dosolwaredo 0.00-655.35 0.00 ®
cartéo no slot 2
P19.05 Reservado
Status d trada d
P19.06 atus daeniradado | o.oxrrrr 0 o
terminal do cartdo de E/S
Saida do terminal
P19.07 0-0xFFFF 0 ®
Status do cartdo de E/S
- 0.000
HDI3 d rtdo de E/S
P19.08 © carido de 0,000-50,000kHz o
Frequéncia de entrada kHz
Al3 do cartdo de E/S
P19.09 0.00-10.00V 0.00vV ®
Tens&o de entrada
P19.10-
Reservado
P19.39
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Grupo P23--Controle vetorial do motor 2

CSgolcs Nome Descrigao Padrao Modificar
fungdo
Ganho proporcional do Os parametros P23.00-P23.05 sao aplicaveis somente ao modo de o
P23.00 controle vetorial. Abaixo da frequéncia 1 de comutagéo (P23.02), os 200
loop de velocidade 1 parametros Pl do loop de velocidade s&o: P23.00 e P23.01. Acima da
Ciclo de velocidade integral | frequéncia de chaveamento 2 (P23.05), os parametros Pl do loop de
P23.01 hora 1 velocidade sao: P23.03 e P23.04. Os parametros Pl sdo obtidos de 0.200s O
acordo com a mudanga linear de dois grupos de parametros. Veja a
Froauencade | "VDITON e
P23.02 ponto baixo para 5,00 Hz ©
comutagao
Loop de velocidade (P23.03,P23.04)
P23.03 200 ©
ganho proporcional 2
P2ap2 2305 Frequénciadesaidaf_
P23.04 Tempo integral do loop de A9 caracteristicas de resposta d%némica do loop de velocidade do 0.200s @)
velocidade 2 controle vetorial podem ser ajustadas com a configuragéo do
coeficiente proporcional e do tempo integral do regulador de
velocidade. Aumentar o ganho proporcional ou reduzir o tempo integral
pode acelerar a resposta dinamica do loop de velocidade; no entanto,
se o ganho proporcional for muito grande ou o tempo integral for muito
pequeno, podera ocorrer oscilagéo e ultrapassagem do sistema; se o
ganho proporcional for muito pequeno, podera ocorrer oscilagao estavel
ou desvio de velocidade.
Os parametros Pl tém uma relagdo estreita com a inércia do sistema.
Ajuste os parametros Pl de acordo com as diferentes cargas para
atender as diversas demandas.
Faixa de configuragdo de P23.00: 0,0-200,0 P23.01 faixa
de configuragdo: 0,000-10,000s P23.02 faixa de
configuragéo: 0,00Hz-P23,05 P23.03 faixa de
configuragédo: 0,0-200,0 P23.04 faixa de configuragéo:
0.000-10.000s
Faixa de configuragdo de P23.05: P23.02-P00.03 (Méax.
Frequéncia de
P23.05 ponto alto para 10,00 Hz o
comutagao
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Fungéo
cédigo Nome Descrigao Padrao Modificar
frequéncia de saida)
Saida de loop de velocidade
P23.06 filtro 0-8 (correspondente a 0-2%/10ms) 0 O
Coeficiente de compensagao
de deslizamento eletromotriz
O coeficiente de compensagao de deslizamento é usado para ajustar a
P23.07 do vetor L X ) " 100% ©
- trol frequéncia de deslizamento do controle vetorial e melhorar a preciséo
controle
do controle de velocidade do sistema. O ajuste adequado do parametro
pode controlar o erro de estado estavel da velocidade.
— — | Faixa de configuragéo: 50-200%
Coeficiente de compensagao
de deslizamento de freio do
P23.08 vetor 100% ©
controle
Proporcional ao loop de | Observagéo:
corrente <> Os dois codigos de fungao afetam a velocidade da resposta dinamica o
P23.09 ) o 1000
coeficiente P e a precisdo do controle do
sistema. Em geral, ndo é modificar os dois cédigos de
fungao.
< Aplicavel ao modo SVC 0 (P00.00=0)
< Os valores dos dois cédigos de fungéo s&o atualizados
automaticamente apds o parametro SM
Coeficiente integral do 0 ajuste automatico esta concluido. O
P23.10 loop de corrente | . N i 1000
Faixa de configuragéo: 0-65535
Loop de velocidade
P23.11 " : 0.00-10.00s 0.00s O
ganho diferencial
Circuito de corrente No modo de controle vetorial (P00.00=3), quando a frequéncia for
proporcional de alta menor do que o loop de corrente
P23.12 frequéncia (P23.14), os parametros PI do circuito de corrente sdo P23.09 e P23.10; 1000 O
coeficiente e quando a frequéncia for maior que o limite de comutagéo de alta
frequéncia do circuito de corrente, os parametros Pl do circuito de
corrente sdo P23.12 e P23.13.
Integral de loop de corrente | Faixa de configuragéo de P23.12: 0-65535P23.13
de alta frequéncia faixa de configuragéo: 0-65535 o
P23.13 . . ~ 1000
coeficiente Faixa de configuragdo de P23.14: 0,0-100,0% (do valor .
frequéncia)
Circuito de corrente de
alta frequéncia
P23.14 - d B 100.0% 9
limiar de comutagdo
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Fungdes de entrada do cartdo de E/S do grupo P25

Cédigo d
igo de Nome Descrigio Padrio | Modificar

funggo
P25.00 Tipo de entrada HDI3 0: HDI3 é uma entrada de pulso de alta velocidade 0 o

1: HDI3 é uma entrada digital
P25.01 Fungao de S5 0 o
P25.02 Fungao do S6 0 [¢]
P25.03 Fungao do S7 0 [¢]
P25.04 Funcao do S8 Igual a P05 0 e}
P25.05 Fung&o do S9 0 (¢}
P25.06 Fungao do S10 0 o
P25.07 Fungéo do HDI3 0 ]

Polaridade do terminal
P25.08 de entrada da placa de | OX00-OKTF 0x00 O
expansao

0x000-0x7F (0: Desativar. 1: Ativar) BITO: Terminal

virtual S5

BIT1: Terminal virtual S6 BIT2:

Terminal virtual S7 BIT3: Terminal

Configuragéio do virtual S8 BIT4: Terminal virtual S9
P25.09 terminal virtual da BITS: Terminal virtual S10 000 o
placa de expansédo . )

BIT6: Terminal virtual HDI3

P25.10 Atraso de ativagao do 0.000s o)
HDI3
Desligamento do HDI3
P25.11 0.000s o
atraso
P25.12 Atraso de ativagio S5 Usado para especificar o tempo de atraso correspondente as mudangas 0.000s o)
P25.13 Retardo de desligamento S5 de nivel elétrico quando os de entrada pr sao 0.000s o
P25.14 Atrasona afivagdo do 6 |192408 ou desligados. 0.000s o
P25.15 S6 Atraso de desligamento 0.000s O
P25.16 Atraso de ativagdio do S7 Siele i ivel de cal 0.000s o
Sivall 4| invalido Wmm imalid
P25.17 Retardo de desligamento S7 < = 7 ~ 0.000s @)
Ligar Desligar

P25.18 Atraso na ativagdo do S8 atraso atraso 0.000s O
P25.19 Retardo de desligamento S8 Faixa de configuragéo: 0.000-50.000s 0.000s O
P25.20 Atraso na ativagdo do S9 0.000s O
P25.21 Retardo de desligamento S9 0.000s O
P25.22 Atraso na ativagéo do S10 0.000s @)
P25.23 Atraso de desligamento S10 0.000s O
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cédigo Nome Descrigao Padrao Modificar
P25.24 Limite inferior do AI3 Usado para definir a relagéo entre a tensdo de entrada analdgica e sua 0.00v @)
configuragéo correspondente em . Quando a tens&o de entrada
Configuragao analdgica exceder o intervalo entre o limite superior e o limite inferior, o
P25.25 correspc.mde.nte de A3 limite superior ou o limite inferior sera usado. 0.0% @)
|n.fer|0r Quando a entrada analdgica € de corrente, a corrente de 0mA-20mA
limite corresponde a tensao de 0V-10V.
P25.26 Limite superior do Al3 Em diferentes aplicagoes, 100,0% da configuragdo do analégico 10.00V o
corresponde a diferentes valores nominais. Consulte as descrigdes de
Configuraggo correspondente cada secdo de aplicagdo para obter detalhes.
P25.27 de AI? s.uperior A figura a seguir ilustra os casos de 100.0% O
limite varias configuragdes:
Configuragéo
P25.28 Tempo do filtro de entrada AI3 100% conespondente 0.030s o)
P25.29 Limite inferior do Al4 0.00v e}
Configuragao . "
P25.30 corresp?nde.nte de Al4 4 > 0.0% @)
inferior 20mA
limite S
P25.31 Limite superior do Al4 00% 10.00V e}
Configuragéo correspondente
de Al4 superior Tempo do filtro de entrada: para ajustar a sensibilidade da entrada o
P25.32 imite analdgica. O aumento adequado do valor pode melhorar a anti- 100.0%
interferéncia da entrada analégica, mas pode reduzir a sensibilidade da
entrada analdgica.
Observagao: Al3 e Al4 podem suportar a entrada 0-10V/0-20mA .
Quando AlI3 e Al4 selecionam a entrada 0-20mA, a tenséo
correspondente de 20mA é 10V. Faixa de configuragao de P25.24:
0,00V-P25.26 Faixa de configuragao de P25.25: -300,0% -300,0%
Faixa de configuragdo de P25.26: P25.24-10,00V Faixa de
configuragéo de P25.27: -300,0% -300,0% Faixa de configuragéo de
P25.28: 0,000s-10,000s Faixa de configuragao de P25.29: 0,00V~
P2531
Faixa de configuragdo de P25.30: -300,0% -300,0%
Faixa de configuragéo de P25.31: P25.29-10.00V
P25.33 Tempo do filtro de entrada Al4 0.030s o
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cédigo Nome Descrigao Padrao Modificar
Faixa de configuragdo de P25.32: -300,0% -300,0%
Faixa de configuragdo de P25.33: 0,000s-10,000s
Fungéo de entrada de pulso
de alta velocidade HDI3 0: Configurag@o de frequéncia
P25.34 0 o
selegéo 1: Contagem
Limite inferior de HDI3 0.000
P25.35 A 0,000 kHz - P25.37 9
frequéncia kHz
Configuragédo
correspondente do
P25.36 limite inferior de HDI3 | _300,0%-300.0% 0.0% o
frequéncia
Limite superior do HDI3 50.000
P25.37 o P25.35-50.000kHz o
frequéncia kHz
Configuragédo
correspondente do
P25.38 limite superior de -300.0%-300.0% 100.0% o
HDI3
frequéncia
Frequéncia HDI3 o
P25.39 tempo do filtro de entrada 0,000s-10,000s 0.030s
Faixa: 0-1
Seleg&o do tipo de sinal de ~
0: Tensao
P25.40 entrada Al3 0 ©
1: Atual
Faixa: 0-1
Seleg&o do tipo de sinal de ~
0: Tensao
P2541 entrada Al4 0 ©
1: Atual
Fungdes de saida do cartdo de E/S do grupo P26
Cédigo d
AP Nome Descrigao Padrao Modificar
funcdo
P26.00 Tipo de saida HDO2 0: Saida de pulso de alta velocidade com coletor aberto 1: 0 @)
Saida com coletor aberto
P26.01 Saida HDO2 0 O
P26.02 Saida Y2 0 O
P26.03 Saida Y3 . 0 O
Igual & descrigédo de P06.01
P26.04 Saida RO3 0 O
P26.05 Saida RO4 0 O
P26.06 Saida RO5 0 O
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Nome Descrigdo Padrdo | Modificar
codigo
P26.07 Saida RO6 0 o
P26.08 Saida RO7 0 o
P26.09 Saida RO8 0 0
P26.10 Saida RO9 0
P26.11 Saida RO10 0
Terminal de saida da
placa de expans&o 0x0000-0x7FF o
P26.12 - 0x000
. RO10, RO9...R03, HDO2,Y3, Y2 em sequéncia
polaridade
Atraso de ativag&o do
P26.13 vag 0.000s o
HDO2
At li t
P26.14 raso de desligamento 0.000s o)
do HDO2
P26.15 Afraso na ativagéo de Y2 0.000s (@]
P26.16 Atraso no desligamento de Y2 0.000s (@)
P26.17 Atraso na ativagao de Y3 0.000s (@)
P26.18 Atraso no desligamento de Y3 0.000s (@]
Atraso de ativagéo do - N - o)
P26.19 Usado para especificar o tempo de atraso correspondente as alteragdes 0.000s
RO3 de nivel elétrico quando os terminais de saida programaveis sao ligados
Desligamentode RO3 | desfigados.
P26.20 0.000s o
atraso
Ativagdo do RO4
P26.21 Velstico! el 0.000s o
atraso
T -
4 invalido
Desligamento do RO4 ¥ vaiido H Invli\;:? w/ Ve W%ﬂ
P26.22 b > e oSy 0.000s o
atraso atraso atraso
Faixa de configuragéo: 0.000-50.000s
Ativagdo do RO5 Observagio: P26.13 e P26.14 séo validos somente quando P26.00=1. o
P26.23 0.000s
atraso
At
P26.24 trasono 0.000s o
desligamento
At tivaca
P26.25 raso na ativagao do 0.000s o
RO6
P26.26 Atrasono 0.000s o
desligamento
P26.27 Atraso na ativagéo do 0.000s o)
RO7
P26.28 Desligamento do RO7 0.000s ©)
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Fungéo
codigo Nome Descrigao Padrao Modificar
atraso
Ativagdo do RO8
P26.29 0.000s o
atraso
Desligamento do RO8
P26.30 0.000s o
atraso
Ativagdo do RO9
P26.31 0.000s o
atraso
Desligamento do RO9
P26.32 0.000s O
atraso
Ativagdo do RO10
P26.33 0.000s o
atraso
Desligamento do RO10
P26.34 0.000s O
atraso
P26.35 Saida AO2 0 @)
P26.36 Saida AO3 Igual & descrigéo de P06.14 0 @)
P26.37 Reservado
Saida AO2 inferior - - o .
P26.38 - Usado para definir a relagéo entre o valor de saida e a saida 00% o)
limite analdgica. Quando o valor de saida excede a faixa permitida, a saida
usa o limite inferior ou o limite superior.
Saida AO2 Quando a saida analdgica é corrente, 1mA é igual a 0,5V.
P26.39 correspondente a Em casos diferentes, a saida analdgica correspondente de 100% do 0.00V O
limite inferior valor de saida é diferente.
Saida AO2 superior
P26.40 o 100.0% O
limite:
Saida AO2
correspondente a
P26.41 SP ) 10.00V O
limite superior
Fitro de saida AO2 00% 1000% 5
p26.42 tempo Faixa de configuragéo de P26.38: P26.39: -300,0%-P26.40 0.000s
Saida AO3 inferior Faixa de configuragdo de 0,00V-10,00V Faixa de 5
o
P26.43 limite configuragdo de P26.40: P26.38-100,0% P26.41 Faixa de 0.0%
Saida AO3 configuragéo: 0,00V-10,00V_P26.42 Faixa de configuragao:
0,000s-10,000s P26.43 faixa d fi &0: -300,0%-
P26.44 correspondente ao limite s s £20.43 faixa de configuragao: ’ 0.00v O
L P26.45
inferior
Saida AO3 superior
P26.45 o 100.0% o
limite
Saida AO3
P26.46 10.00v o
correspondente a
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codigo
limite superior Faixa de configuragdo de P26.44: 0,00V-10,00V
Faixa de configuragdo de P26.45: P26P26.46 .43--300.0%
Tempo do filtro de saida faixa de configuragao: 0,00V-10,00V o
P26.47 AO3 0.000s
Faixa de configuragéo de P26.47: 0,000s-10,000s
Grupo P28--Controle mestre/escravo
Codigo de . a n
Nome Descrigao Padrio Modificar
funcio
0: O controle mestre/escravo & invélido. 1: O
P28.00 Modo mestre/escravo dispositivo local € o mestre. 0 o
2: O dispositivo local é o escravo.
Dados de comunicag&o .
mestre/escravo 0: CAN [e)
P28.01 i . 0
selegao 1: Reservado
Um lugar: Selegdo do modo de execugado mestre/escravo
0: Modo mestre/escravo 0
O mestre e o escravo usam o controle de velocidade, com a poténcia
equilibrada por meio do controle de droop.
1: Modo mestre/escravo 1
(O mestre e o escravo devem estar no mesmo tipo de controle vetorial.
Quando o mestre esta no controle de velocidade, o escravo é forgado a
entrar no controle de torque). 2: Modo mestre/escravo 2
O escravo muda do modo de velocidade (modo mestre/escravo 0)
para o modo de torque (modo mestre/escravo 1) em um ponto de
frequéncia. Lugar das dezenas: Fonte do comando de partida do
escravo
0: Mestre
Modo de controle 1: Determinado por P00.01 o
P28.02 mestre/escravo Centésimo lugar: Se deve habilitar o mestre/escravo 0x001
para enviar/receber dados 0: Habilitar
1: Desativar
P28.03 Ganho de velocidade do 0.0-500.0% 100.0% O
escravo
P28.04 Ganho de torque escravo | 0.0-500.0% 100.0% @)
Ponto de frequéncia para 5,00 Hz O
P28.05 alternar entre o modo de | :00-10,00Hz
velocidade e
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codigo
modo de torque no modo
mestre/escravo 2
P28.06 Ntmero de escravos 0-15 1 ©
Grupo P89--visualizagao do status do HVAC
Cédigo de
90 Nome Descrigao Padrao Modificar
fungéo
= 0: Invalido
P89.00 Status da fungdo HVAC - 0 )
1: Vélido
18
A N As sequéncias de 1 a 8 correspondem aos motores de A a F. Para
Sequéncia de funcionamento
P89.01 do motor de frequéncia variavel motores fixos de frequéncia variavel, o valor é 1 °
255.
0x00-0xFF
Os bits 0 a 7 correspondem aos motores Aa H.
0: O motor correspondente é invalido e ndo pode ser colocado em
Status de validade do servigo. °
P89.02 multimotor i 0x00
1: O motor correspondente ¢ valido e pode ser
colocado em servigo.
0x00-0xFF
Status de funcionamento do Os bits 0 a 7 correspondem aos motores A a H. 0: O .
P89.03 motor de poténcia- motor correspondente para. 0x00
frequéncia 1: O motor correspondente esta funcionando.
SN de poténcia-
frequéncia
P89.04 a 18 2 °
motor a ser pesquisado
Tempo restante do
¥ [
P89.05 motor de frequéncia de 0.00-600.00h 0.00h
poténcia a ser pesquisado
SN de
P89.06 motor de frequéncia variavel |[1-8 2 [ ]
a ser pesquisado
Tempo esquerdo de
frequéncia variavel °
P89.07 0.00-600.00h 0.00h
motor a ser pesquisado
P89.08 Status do PID1 Bit 0: Parado 0 [
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Bit 1: Pausado
Bit 2: Integral pausado Bit 3: Zona
morta
Referéncia atual °
P89.09 valor do PID1 -100.0-100.0% 0.0%
Feedback do PID1
P89.10 -100.0-100.0% 0.0% [ ]
valor
P89.11 Entrada de desvio do PID1  |-100.0-100.0% 0.0%
Saida proporcional °
- - 9 9
P89.12 valor do PID1 1000.0-1000.0% 0.0%
Saida integral °
- - )9/ 0/
P89.13 valor do PID1 100.00-100.00% 0.00%
Diferencial PID1
P89.14 . -1000.0-1000.0% 0.0% ®
saida
Abrangente °
P89.15 saida do PID1 -100.00-100.00% 0.00%
0: Parar
P89.16 Status do PID2 1: Funcionamento normal 1 o
2: Deadzone
Referéncia atual °
- . 9 o
P89.17 valor do PID2 100.0-100.0% 0.0%
Feedback do PID2
P89.18 -100.0-100.0% 0.0% [
valor
P89.19 Entrada de desvio do PID2 |-100.0-100.0% 0.0% °
Saida proporcional °
- - 1 0
P89.20 valor do PID2 1000.0-1000.0% 0.0%
Saida integral °
P89.21 valor do PID2 -100.00-100.00% 0.00%
Diferencial PID2
P89.22 . -1000.0-1000.0% 0.0% [ ]
saida
Abrangente °
R . o o
P89.23 saida do PID2 100.0-100.0% 0.0%
Execugdo acumulada
P89.24 0-65535H 0 [ ]
tempo do motor A
Execugdo acumulada
P89.25 0-65535H 0 o
tempo do motor B
P89.26 Execugéo acumulada 0-65535H 0 )

232




Goodrive270 series VFD para ventilador e bomba

Lista de parametros da fungéo

Fungéo
Nome Descrigao Padrao Modificar
codigo
tempo do motor C
Tempo de operagéo )
P89.27 0-65535H 0
acumulado do motor D
Execugdo acumulada
P89.28 0-65535H 0 L
tempo do motor E
P89.29 Tempo de funcionamento 0-65535H 0 )
acumulado do motor F
Execugdo acumulada
P89.30 0-65535H 0 [ ]
tempo do motor G
P89.31 Tempo de funcionamento 0-65535H 0 )
acumulado do motor H
P89.32 Temperatura medida 20.0-200.0 0 )
Al/AC
P89.33-
Reservado
P89.35
Grupo P90 - controle PID1
Fungéo
Nome Descrigao Padrao Modificar
codigo
0: MPa
1: kPa
2: Pa
3:A
4V
5: %
6: m/s
7: m/min
8:mh
9: m¥s
P90.00 Seleggo da unidade 10: m*/min 0 ©
11: m¥%h
12: kgls
13: kg/min
14: kgh
15-21: Reservado
P0.01 Numero de casas decimais 04 3 o
O PID1 recebeu o valor 0.000-30.000
P90.02 méximo. 1.000 o
Ele é exibido com trés casas decimais por
valor
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cédigo Nome Padréo Modificar
padrao. Se P90.01 for alterado, o nimero de
casas decimais muda.
Referéncia PID1
P90.03 L . P90.04-P90.02 1.000 9
limite superior
Referéncia PID1
P90.04 N 0.000-P90.03 0 9
limite inferior
Tempo ACC/DEC da
referéncia PID1
P90.05 0.0-1000.0s 0.0s
valor
0: Teclado (P90.07)
1: Al
2: A2
Fonte de referéncia 1 3:A3
P90.06 do PID1 4:HDIA 0 ©
5: Reservado
6: Cartdo de comunicagéo
Valor de referéncia do
PID1de1a
P90.07 P90.04-P90.03 0.100
teclado
0: Teclado (P90.09)
1: Al
2: A2
Fonte de feedback 1 A
P90.08 do PID1 4: HDIA 0
5: Reservado
6: Cartdo de comunicagao
Valor de feedback do
PID1de1a
P90.09 P90.04-P90.03 0.100
teclado
Ganho do PID1 o
P90.10 fonte de feedback 1 0.00-60.000 1.000
0: Teclado (P90.12)
1: Al
2: A2
Fonte de referéncia 2
3: AI3
P90.11 do PID1 0 O
4: HDIA
5: Reservado
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codigo

Descrigdo

Padrao

Modificar

6: Cartdo de comunicagao

P90.12

Valor de referéncia do
PID1de2a
teclado

P90.04-P90.03

0.100

P90.13

Fonte de feedback 2
do PID1

0: Teclado (P90.14)
1: Al

2: Al2

3: AI3

4: HDIA

5: Reservado

6: Cartdo de comunicagéo

P90.14

Valor de feedback do
PID1de2a
teclado

P90.04-P90.03

0.100

P90.15

Ganho do PID1
fonte de feedback 2

0.00-60.000

1.000

P90.16

Combinagdo de fungdes de
feedback

0: Sem combinagao, fonte de feedback 1

1: Soma das fontes de feedback 1 e 2

1: Diferenca entre as fontes de feedback 1 e 2

3: Média das fontes de feedback 1 e 2

4: Minimo de fontes de feedback 1 e 2

5: Maximo das fontes de feedback 1 e 2 6: Diferenga negativa
minima ou diferenga negativa maxima entre varios valores de
referéncia Ao calcular a diferenga entre

fonte de referéncia 1 e a fonte de feedback 1 e a diferencga entre a
fonte de referéncia 2 e a fonte de feedback 2, dé prioridade a condigdo
em que o feedback é maior que a referéncia.

Se houver alguns valores de feedback maiores que os valores de
referéncia, selecione o grupo com a diferenga negativa maxima como
referéncia e feedback do PID. Se todos os valores de feedback forem
menores que os valores de referéncia, selecione o grupo com a
diferenga positiva minima como referéncia e feedback do PID.

7: Diferenga positiva maxima ou negativa minima
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Diferenga entre varios valores de referéncia Ao calcular a diferenga
entre a fonte de referéncia 1 e a fonte de realimentagéo 1 e a diferenca
entre a fonte de referéncia 2 e a fonte de realimentagéo 2, dé prioridade
a condigdo em que a realimentagéo é menor que a referéncia. Se
houver alguns valores de feedback que sejam menores que os valores
de referéncia, selecione o grupo com a diferenga positiva maxima como
referéncia e feedback do PID. Se todos os valores de feedback forem
maiores que os valores de referéncia, selecione o grupo com a
diferenga negativa minima como referéncia e feedback do PID.
Referéncia e feedback do PID.
Feedback superior
P90.17 - . |0-100.0% 100.0% o
valor limite de detec¢do
Feedback mais baixo
P90.18 - ~ 0-100.0% 0.0% 9]
valor limite de detec¢do
Feedback fora da
faixa o
P90.19 n 0.0-3600.0s 1.0s
tempo de detecgédo
Filtro de feedback PID1
P90.20 0.000-60.000s 0.000s ¢
tempo
Entrada de desvio do PID1
P90.21 - 0.0-100.0% 100.0% 9
valor limite
Caracteristicas de
saida 0: A saida do PID ¢ positiva. 1: A o
P90.22 selegdo saida do PID é negativa. 0
P90.23 Ganho de saida do PID1 | 0-60.000 1.000
Filtro de saida PID1
P90.24 0.000-60.000s 0.100s 9
tempo
Saida PID1 superior
P90.25 - P90.26-100.0% 100.0% ¢
limite
Saida PID1 inferior
P90.26 - -100.0%-P90.25 0.0% 9
limite
P90.27 Ganho proporcional 0.000-60.000 1.000 le)
P90.28 Tempo integral 0.000-60.000s 5.000s le)
P90.29 Tempo diferencial 0.000-60.000s 0.000s e}
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cédigo
P90.30 Periodo de amostragem 0.001-60.000s 0.100s O
Z rta d
P90.31 onamorta de 0.0-1000% 0.0% o
controle PID1
0.0-300.0s
O PID suspende a regulagem quando o desvio de entrada do PID é
P90.32 Atraso na zona morta 1.0s [ ]
mantido durante o tempo de atraso de retengdo da zona morta.
P0.33 Limite de separag&o integral 0.0-100.0% 100.0% le)
P0.34 Tempos de filtro 040 10 le)
diferencial
0: Executa o processamento diferencial no feedback com prioridade
1: Executar o processamento diferencial no desvio
Processamento o
P90.35 diferencial prévio com prioridade 0
P90.36-
Reservado
P90.39
Grupo P91 - controle PID2
Cédigo de
e Nome Descrigao Padrao Modificar
fungéo
0: MPa
1: kPa
2:Pa
3:A
4:V
5 %
6: mis
7: m/min
8:mh
9: m¥s
P91.00 Selegéo da unidade 10: m¥Min 0 ©)
11:m%h
12: kgls
13: kg/min
14: kgh
15-21: Reservado
P91.01 Numero de decimais 04 3 (¢}
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lugares
0.0-30.000
Valor méximo dado ao Ele é exibido com trés casas decimais por padrao. Se P91.01 for
P91.02 PID2 1.000 O
alterado, o numero de casas decimais sera alterado.
Referéncia PID2
P91.03 L . P91.04-P91.02 1.000 9
limite superior
Referéncia PID2
P91.04 N 0.000-P91.03 0 9
limite inferior
Tempo ACC/DEC da
referéncia PID2 @)
P91.05 0.0-1000.0s 0.0s
valor
0: Teclado (P91.07)
1: Al
2: A2
Fonte de referéncia 1 A
P91.06 do PID2 4: HDIA 0 ©
5: Reservado
6: Cartdo de comunicagao
Valor de referéncia do
PID2de 1a @)
P91.07 P91.04-P91.03 0.100
teclado
0: Teclado (P91.09)
1: Al
2: A2
Fonte de feedback 1 3:AB
P91.08 do PID2 4: HDIA 0 ©
5: Reservado
6: Cartdo de comunicagéo
Valor de feedback do
PID2de 1a o
P91.09 P91.04-P91.03 0.100
teclado
Ganho do PID2 o
P91.10 fonte de feedback 1 0.00-60.000 1.000
0.0-P91.02
Valor de feedback
P91.11 de inicializagdo do Ele é exibido com trés casas decimais por padrdo. Se P91.01 for 1.000 O
PID2 alterado, o numero de
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casas decimais muda.
Quando P91.15 ¢ definido como 1 ou o terminal de habilitagao é valido,
se a saida for positiva, a realimentagéo é menor que o valor desse
cadigo de fungao; se a saida for negativa, a realimentagao é maior que
o valor desse codigo de fungéo. Depois que a situagéo durar o tempo
especificado por P91.12, o PID2 serd automaticamente.
P91.12 Atraso de inicializagao do PID2|0.0-300.0s 1.0s le)
0.0-P91.02
Ele ¢é exibido com trés casas decimais por padrao. Se P91.01 for
alterado, o numero de casas decimais sera alterado.
Se a saida for positiva, a realimentagao sera maior que o valor desse
codigo de fungdo; se a saida for negativa, a realimentagédo serd menor
que o valor desse codigo de fungao. Depois que a situagdo durar o
Valor de feedback de parada |tempo especificado por P91.14, o PID2 automaticamente o
P91.13 do PID2 paradas, 1.000
P91.14 Atraso de parada do PID2 [0.0-300.0s 1.0s
0: Invalido o
P91.15 Ativagéo do PID2 1: Valido 0
P91.16 Reservado
Feedback superior
P91.17 L = 0-100.0% 100.0% 9
valor limite de detec¢do
Feedback mais baixo
P91.18 - ~ 0-100.0% 0.0% 9
valor limite de detec¢do
Feedback fora da
faixa @)
P91.19 N 0.0-3600.0s 1.0s
tempo de deteccéo
Filtro de feedback PID2
P91.20 0.000-60.000s 0.000s ¢
tempo
Entrada de desvio do PID2
P91.21 - 0.0-100.0% 100.0% ¢
valor limite
Caracteristicas de
saida 0: A saida do PID é positiva. 1: A o
Po1.22 selegdo saida do PID é negativa. 0
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P91.23 Ganho de saida do PID2 0-60.000 1.000 o)
Filtro de saida PID2
P91.24 0.000-60.000s 0.000s
tempo
Saida PID2 superior
P91.25 L P91.26-100.0% 100.0% 9
limite
Saida PID2 inferior
P91.26 L -100.0-P91.25 0.0% 9
limite
P91.27 Ganho proporcional 0.000-60.000 1.000 o)
P91.28 Tempo integral 0.000-60.000s 5.000s e}
P91.29 Tempo diferencial 0.000-60.000s 0.000s o)
P91.30 Periodo de amostragem 0.001-60.000s 0.100s le)
Controle PID2
P91.31 0.0-100.0% 00% o
zona morta
0.0-300.0%
O PID suspende a regulagem quando o desvio de entrada do PID é
P91.32 Atraso na zona morta 1.0s O
mantido durante o tempo de atraso de retengao da zona morta.
Separagao integral
P91.33 o 0.0-200.0% 200.0% 9
limite
Filtro diferencial
P91.34 0-40 10 ]
vezes
0: Executa o processamento diferencial no feedback com prioridade
1: Executar o processamento diferencial no desvio
Processamento L o
P91.35 diferencial prévio com prioridade 0
P91.36-
P91.39 Reservado
Grupo P92--Relégio e cronémetro em tempo real (disponivel com o uso do teclado LCD)
Cokiote Nome Descrigao Padrao Modificar
fungéo
P92.00 Exibigdo do ano 2020-2099YY 2020YY [ ]
Exibica a t 1.01M
P9201 Mbigao demés e data | 1 01,12 31MMDD 010 °
MDD
Exibigao do dia de um 1-7
P92.02 1 o
semana 1-7 corresponde a segunda a domingo.
Exibigéo de hora e 00.00-23.59HHMM 00.00HH
P92.03 o
minuto 00.00 é a primeira hora de um dia, MM
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codigo
enquanto 23.59 ¢ a Ultima hora e horario de um dia.
Os bits 0 a 6 correspondem a segunda a domingo. Instancias de
configuragéo:
Segunda-feira: 0x01
Definigéo de dias Uteis Quarta-feira: 0x04 o
P92.04 De segunda a sexta-feira: Ox1F 0
De sabado a domingo: 0x60
Hora de inicializagado do VFD 00.00
P92.05 00.00-23.59 HH.MM 9
e minuto HH.MM
P92.06 Segundo de inicializagao do |00-59S 00S O
VFD
. 00.00
pogoy | Horaeminutode paradado |, o, 53 59 HimM O
VFD HH.MM
P92.08 Parada do VFD segundo | 00-59S 00S O
0: Desativar
P92.09 Falha no relégio 0 O
1: Ativar
P92.10 Segundo real 00-59s 00s [}
P92.11-
Reservado
P92.19
Grupo P93 - Controle de tiro
Fungéo
Nome Descrigao Padrao Modificar
codigo
0: Invalido
1: Modo de disparo 1
2: Modo de disparo 2
Quando P93.00=0, o modo de incéndio & invalido, o VFD funciona no
modo normal e para se sofrer uma falha. Quando P93.00 for um valor
diferente de zero e o sinal de incéndio for ativado, 0 modo de incéndio
sera valido e o VFD funcionara na velocidade especificada por P93.01.
Se 0 modo de incéndio 1 for selecionado, o VFD sempre funcionara,
exceto se estiver danificado.
Se o modo de incéndio 2 for selecionado, o VFD sempre funcionara,
P93.00 Modo de incéndio exceto quando parar nas seguintes falhas: OUT1, OUT2, OUT3, OC1, 0 o
0C2, OC3, OV1, OV2,
OV3 e SPO.
P93.01 Frequéncia de execugéo 0,00Hz-P00,03 (frequéncia maxima de saida) 50,00Hz O
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absoluta for maior que o valor

desse codigo de fungéo e essa situagéo dura o

Fungéo
Nome Descrigao Padrao Modificar
codigo
no modo de incéndio
Diregédo de
4 0: Executar na diregdo padrdo. 1: Executar na o
P93.02 funcionamento do diregéo oposta. 0
motor no modo de
incéndio
0-1
Se a duragao do modo de incéndio atingir 5 minutos, esse sinalizador
P93.03 Sinalizador de modo de 0 [ ]
incéndio sera definido como 1 e nenhum reparo em garantia sera concedido.
Més real e
P93.04 data de ativagéo do 01.01-12.31 00.00 [ ]
incéndio
H |
P93.05 orareaiemque o 00.00-23.59 00.00 °
incéndio foi ativado
P93.06-
Reservado
P93.09
Grupo P94--HVAC
Fungao
Nome Descrigao Padrao Modificar
codigo
Selegao da fungdo HVAC |0: Invalido
P94.00 0 ©
1: Valido
0: Dormir somente através dos terminais
Selegdo do método
P94.01 de suspens&o 1: Suspensédo automatica com base na frequéncia de operagéo 2: 0 O
Suspenséao automatica com base no desvio
P00.05-P00.04 (Limite superior de frequéncia) Quando a
L L frequéncia de operagéo for menor ou igual ao valor e essa
Frequéncia de inicio ituacio durar o o
situ u
P94.02 do sono < 5,00 Hz
tempo maior que P94.04, o sono é permitido.
0,0-30,0% (relativo ao valor maximo de PID1)
Quando a saida for positiva, se a realimentagdo for maior que a
referéncia, o sono sera permitido somente quando a diferenga absoluta
for maior que o valor desse codigo de fungéo e a situagéo durar mais
tempo que P94.04.
Quando a saida for negativa, se a realimentagéo for menor que a
Desvio inicial do referéncia, a suspens3o sera permitida somente quando a diferenga
P94.03 50% O
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Fungéo
cédigo Nome Descrigao Padrao Modificar
tempo maior do que P94,04.
P94.04 Atraso no sono 0.0-3600.0s 60.0s le)
Referéncia PID1 -100,0-100,0% (relativo a referéncia PID1)
P94.05 10.0% ©
aumentar o valor valor)
0.000-6000.0s
Essa fungdo é usada para o funcionamento continuo do VFD quando a
frequéncia de funcionamento atinge a frequéncia limite superior, mas o
valor de feedback nao consegue atingir a configuragéo apds o reforgo.
P94.06 Maior tempo de impulso Nessa situagéo, o VFD entra no modo de suspenséo imediatamente 10.0s O
apos o
tempo de impulso.
P00.05-P00.04 (Frequéncia do limite superior)
No PID de loop fechado, a saida do PID é sobreposta diretamente a
Frequéncia de despertar do
P94.07 50n0 partir do valor correspondente dessa frequéncia quando o VFD é 5,00 Hz O
ativado.
0,0-30,0% (em relag&o ao valor maximo de PID1)
No PID de malha fechada, quando a saida for positiva, se a
realimentacao for menor que a referéncia, o despertar sera permitido
somente quando a diferenga real for maior que o valor desse codigo de
fungéo e essa situagao durar mais tempo que P94.09. Quando a saida
for negativa, se a realimentag&o for maior que a referéncia, o despertar
i sera permitido somente quando a diferenca real for maior que o valor
P94.08 Desvio do p do despertar do desse codigo de fungdo e essa situagao durar mais tempo que P94.09. 5.0% O
X .0%
sono dura mais tempo do que P94,09.
Acordar da cama 0.0-3600.0s
P94.09 . 50s ©
p atraso Tempo minimo de sono.
0: Fixo
O motor A é um motor de frequéncia variavel.
Os outros motores s&o motores de frequéncia de poténcia. 1: Circular
De acordo com o método de fiagdo no apéndice, use os relés e os
Modo de funcionamento do | motores com a mesma quantidade para obter poténcia ciclica/variavel
P94.10 motor de frequéncia comutag&o de frequéncia. 1 ©)
variavel
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Fungéo
cédigo Nome Descrigao Padrao Modificar
Nuamero total de 0-8, correspondente aos motores A-H. O
P94.11 . o ! 1 o
motores os numeros de sequencia devem ser sucessivos.
P94.12-
P9418 Reservado

Tolerancia de pressao

P94.19 - 0,0-30,0% (em relag&o ao valor maximo de PID1) 5.0% O
para adi¢do de motor

Frequéncia de execugéo P94.25 (Frequéncia de operagéo do motor o
P94.20 para adigao de motor reducéo)-P00.03 50,00Hz
P94.21 Atraso na adigao do motor | 0.0-3600.0s 10.0s o)
Frequéncia de comutagao
para
P94.22 frequéncia variavel P00.05 (Limite inferior de frequéncia)-P00.03 50,00Hz O

adigao de motor

Motor de frequéncia variavel
Tempo DEC para frequéncia

Po4.23 | de poténcia 0.0-300.0s 10.0s ©)
adigao de motor

Tolerancia de pressao

P94.24 o 0,0-30,0% (relativo ao valor maximo de PID1) 4.0% O
para redugdo do motor

Frequéncia de execugdo P00.05-P94.20 (Frequéncia de operag&o do motor)

O
Po4.25 para redugédo do motor adicionando) 5,00z

Redugao do motor

P94.26 0.0-3600.0s 10.0s ¢
atraso

Agdo do motor de frequéncia
variavel para redugéo do

0: Manter a frequéncia inalterada

motor @)
po4.27 1: Acelerar até a frequéncia de funcionamento do motor 1

Motor de frequéncia variavel
Tempo de ACC para

P94.28 redugao do motor 0.0-300.0s 10.0s ®)

Compensag3o de perda de
pressao de varios motores

0: Nao o
Po4.29 1: Sim 0
Referéncia de pressao
P94.30 0,0-100,0% (relativo ao valor de referéncia do PID1) 5.0% 9

aumentar o valor para um
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Fungéo
cédigo Nome Descrigao Padrao Modificar
motor auxiliar
Valor de impulso de
referéncia de presséo para
P94.31 ! do:)s PAr 1 0,0-100,0% (relativo ao valor de referéncia do PID1) 10.0% o
motores auxiliares
Valor de impulso de
referéncia de presséo para
P94.32 trés auxiliares 0,0-100,0% (relativo ao valor de referéncia do PID1) 15.0% 9
motores
P94.33 Reservado
0.0-6000.0h
O polling automatico é direcionado a motores de
P94.34 Ciclo de sondagem do motor 0.0h 9)
frequéncia variavel ociosos. O valor 0 indica que néo ha
sondagem.
P00.05-P00.03
Quando a frequéncia de operagdo é maior do que o valor desse cédigo
Limite de frequéncia de
P94.35 execugao para polling de fungéo, a sondagem do motor de frequéncia varidvel ndo é realizada.| 45,00 Hz O
Caso contrario, uma grande mudanga na pressdo da agua afetara o
fornecimento de agua.
0.2-100.0s
O atraso comega depois que o comando de fechamento do contator
Atraso no fechamento do é dado. O comando de partida do VFD é dado apés o atraso, pois o
Po4.36 contator contator real 05s O
O fechamento também leva algum tempo.
0.2-100.0s
E necessério algum tempo entre o comando de abertura do contator e a
Atraso de abertura do
P94.37 contator abertura efetiva do contator. Apds o atraso, o VFD controla o motor para 0.5s O
mudar para a frequéncia de poténcia.
Partida manual suave 0.00-P00.03
P94.38 . - ) ) 50,00Hz o
frequéncia de comutagao Usado para verificar se um motor pode funcionar corretamente.
0: Nenhum
1: Digital
2: A1
Selegéo de entrada de sinal 3 A2
de nivel de 4gua da piscina
P94.39 N P 4: A3 0 9)
de entrada
5: HDIA
7: Cartdo de comunicagao
P94.40 Nivel de agua superior 0.0-100.0% 60.0% e}
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Fungéo
cédigo Nome Descrigao Padrao Modificar
limite da piscina de entrada
Nivel de agua mais baixo
P94.41 - - 0.0-100.0% 40.0% 9
limite da piscina de entrada
Escassez de agua
P94.42 . - 0.0-100.0% 20.0% 9
nivel da piscina de entrada
Presséo de backup
P94.43 . ~ 0,0-100,0% (relativo ao valor maximo de PID1) 0.0% O
mediante excegdes
Valor de protegéo para
feedback PID1 também . . @)
P94.44 bai 0,0-100,0% (relativo ao valor maximo de PID1) 10.0%
X0
0.0-3600.0s
Saida do terminal correspondente que ¢ definida quando o valor de
Atraso do feedback do feedback do PID1 é menor que P94.44 e essa situagédo dura mais
Po4.45 PID1 muito baixo tempo que P94.45. 500.0s ©
Valor de protegédo para
feedback PID1 também . . o
P94.46 ia 0,0-100,0% (relativo ao valor maximo de PID1) 80.0%
al
0.0-3600.0s
Saida do terminal correspondente que é definida quando o valor de
Atraso do feedback do feedback do PID1 é maior que P94.46 e essa situagéo dura mais tempo
P9447 | PID1 muito alto que P94.47. 500.0 ©
Tempo DEC de
P94.48 . 0.0-600.0s 20s ©
parada de emergéncia
Tempo de ACC com
P94.49 bomba d'agua 0-3600.0: Depene do O
¥ - .0s
frequéncia modelo
Tempo DEC com a
P94.50 bomba d'agua 0-3600.0: Depee do ©
: - .0s
frequéncia modelo
P94.51-
P94.59 Reservado
Grupo P95 - Pressdo de agua segmentada
Cadigo d
ocigo de Nome Descrigao Padrao Modificar
fungdo
P95.00 Horareal 00.00-23.59 00.00 [ J
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codigo
Defina a data e a hora do relégio no grupo P20.
P95.01 Numero de segmentos de 08 0 o)
« O valor 0 indica que essa fungédo esta desativada.
pressdo
P95.02 Hora de inicio do T1 00.00 O
P95.03 Press&o em T1 0.0% @)
P95.04 Hora de inicio do T2 23.00 @)
P95.05 Pressao em T2 0.0% O
Ap6s o término de Tx, a pressao da agua muda para a correspondente
P95.06 Hora de inicio do T3 aTx. 23.00 O
P95.07 Pressao em T3 A pressao da agua antes de T1 é definida como 0. E 0.0% @)
necessario definir o segmento de tempo final.
P95.08 Hora de inicio do T4 P95.01 indica o nimero de segmentos validos. A configuragao que esta 23.00 [©]
P05.00 Pressao em T4 fora do interVéIc') t.io segmento é invélid‘a. o 00% o)
Se a hora de inicio de Tx for posterior a hora de inicio de T(x+1), T(x+1)
P95.10 Hora de inicio de T5 mudaré automaticamente para Tx. 23.00 O
P95.11 Pressao em T5 0.0% O
P95.12 Hora de inicio de T6 23.00 O
P95.13 Pressao em T6 0.0% O
P95.14 Hora de inicio do T7 23.00 )
P95.15 Pressao em T7 0.0% O
P95.16 Hora de inicio de T8 23.59 O
P95.17 Press&o em T8 0.0% O
P95.18-
Reservado
P95.19
Grupo P96--Protegao HVAC
Cadigo de
& Nome Descrigao Padrao Modificar
funggo
Agdo em caso de 0: Funcionamento normal
P96.00 0 o
. 1: Parar
rompimento de
tubulagéo de agua
Apods o rompimento da tubulagdo de agua, a frequéncia de operagédo do
VFD aumenta até o limite superior ou a frequéncia do limite superior de
Nivel de detecgéo de saida do PID. Quando é definido como 0, a fungdo de ruptura da
P96.01 rompimento de tubulagdo tubulagéo de agua é invalida. 10.0% O
de agua Faixa: 0.0-100.0%
Usado para verificar o tempo de detecgédo de rompimento da tubulagéo
Tempo de detecgéo de de agua. o
P96.02 rompimento da tubulagédo . 120.0s
. Faixa: 0.0-6000.0s
de agua
Tubulagao de agua mole | 0: Desativar
P96.03 0 o
funcao de preenchimento 1: Ativar
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Fungéo
cédigo Nome Descrigao Padrao Modificar
Frequéncia de
P96.04 referéncia para soft 0.00-P00.03 30,00 H 9
’ acolchoamento atiee e
Duragéo da frequéncia de
P96.05 referéncia 0.0-6000.0: 10.0: 9
: para estofamento macio e s o8
A fungéo PID é valida quando o valor de feedback é maior que o valor
desse cadigo de fungéo.
Nivel de detecgao de corte .
P96.06 de preenchimento suave Faixa: 0.0-100.0% 30.0% o
P96.07-
P96.09 Reservado
Proteg&o contra congelamento:
O sinal de protegdo contra congelamento é ativado quando a
temperatura detectada € menor do que o limite de prote¢éo; esse sinal ¢
ignorado se o VFD estiver em funcionamento.
Se o comando de execugao for recebido depois que a protegéo tiver
sido ativada, a prote¢do sera encerrada e o comando de execugao sera
executado. Se um comando de parada for recebido depois que a
protegao tiver sido ativada, o motor sera parado e a protegao
automatica sera desativada. A protecado automatica pode ser ativada
somente quando a temperatura for maior que o limite de protecéo.
Ativagao da protegdo 0: Desativar
P96.10 ontra 1: Ativar 0 O
congelamento
Selecione a saida de corrente para AO, conecte uma extremidade do
resistor de temperatura a Al1 e AO1 e a outra extremidade a GND.
0: Invalido
1: PT100
Tipo de sensor de temperatura

P96.11 2: PT1000 0 @)

3: KTY84
Protegéo contra congelamento
P96.12 imite -20,0°C-20,0°C -5.0°C 9
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-20,0°C-20,0°C
Limite de pré-alarme de Quando a temperatura € menor do que o valor desse codigo de fungéo, o
P96.13 baixa temperatura . } . 0.0°C
o terminal de pré-alarme emite um sinal.
Proteg&o contra congelamento
P96.14 A 0-P00.04 0,0 Hz 9
frequéncia
0.0-100.0%
Quando um terminal externo aciona o sinal de protegéo contra
Corrente de acionamento da | condensagéo, o VFD transfere a corrente CC e interrompe a
protegao contra condensagao |transferéncia se a duragéo atingir 40s. A condensag&o
P96.15 ! . ) ) 30.0% O
o sinal de protecao precisa ser acionado novamente.
P96.16-
P96.19 Reservado
Frequéncia de
funcionamento da bomba o
P96.20 N 0,00Hz-P00,04 50,00Hz
limpeza
Frequéncia de operagédo
reversa da bomba @)
P96.21 . 0,00Hz-P00,04 50,00Hz
limpeza
Corrida para frente ACC
P96.22 tempo para limpeza 0.0-3600.0s 50s O
da bomba
Tempo ACC de operagdo
reversa para a bomba o
P96.23 N 0.0-3600.0s 50s
limpeza
Duragéo do
funcionamento da bomba o
P96.24 . 0.0-3600.0s 5.0s
limpeza
Corrida reversa
P96.25 Duragdo da limpeza da 0.0-3600.0s 5.0s O
bomba
Avango/retrocesso
P96.26 intervalo de execugao 0.0-3600.0s 1.0s O
para limpeza da bomba
Numero da bomba
P96.27 ! ) 1-1000 1 o
ciclos de limpeza
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cédigo Nome Descrigao Padrao Modificar
Pré-requisito para selecionar a fungéo: O VFD excede o limite de
corrente de paralisagéo, a frequéncia de saida € inferior ao limite
superior de frequéncia de paralisagéo e a duragéo dessa situagdo
excede o tempo de paralisagéo.
. N 0: Desativar
Selegdo da fungao de o
P96.28 paralisagdo do motor 1: Alarme 0
2: Defeito
0.0-1600.0%
P96.29 Limite de corrente de parada | Observagéo: 100,0% corresponde & corrente nominal do motor. 200.0% ]
Frequéncia de paralisagdo | 0.00-P00.06 o
P96.30 limite superior Né&o pode ser inferior a 10 Hz. 15Hz
Detecgéo de paralisacédo
P96.31 0.0-3600.0s 20s 9
tempo
0: Desativar
Seleg&o da fungéo de
1: Alarme
P96.32 bombeamento a seco do 0 ©
2: Defeito
motor
0.0%-100.0%
Limite de corrente para
P96.33 bombeamento a seco do Observagao: 100,0% corresponde & corrente nominal do motor. 0.0% O
motor
Tempo de detecgdo para
P96.34 0.0-3600.0s 20s 9
bombeamento a seco com
motor
Sobretemperatura do Quando a temperatura detectada do motor for maior do que o valor
motor desse codigo de fungdo, ocorrera uma falha.
P96.35 110.0°
ponto relatado.

250




Goodrive270 series VFD para ventilador e bomba Solug&o de problemas

7 Solugao de problemas

710 que este capitulo contém

O capitulo explica como redefinir falhas e verificar o histérico de falhas. Uma lista completa de alarmes e informagdes sobre falhas, bem como as
possiveis causas e medidas corretivas, sdo apresentadas neste capitulo.

< Somente profissionais treinados e qualificados est&o autorizados a realizar as operagdes mencionadas neste capitulo.

A Realize as operagdes de acordo com as instrugdes apresentadas no capitulo 1 Precaugdes de seguranca.

7.2 Indicagées de alarmes e falhas

As falhas sé&o indicadas por indicadores. Consulte a segéo 5.4 Operagéo do VFD por meio do teclado. Quando o indicador esta aceso, o codigo de
me ou falha exibido no teclado indica que o VFD esta em estado anormal. Este capitulo aborda a maioria dos alarmes e falhas, bem como suas

IAG] ) ) )
M possiveis causas e medidas corretivas.

medidas. Se ndo conseguir descobrir as causas dos alarmes ou falhas, entre em contato com o escritdrio local da INVT.

7.3 Redefini¢ao de falhas

O VFD pode ser reiniciado pressionando a tecla STOP/RST do teclado, :' cortando a alimentagao do VFD. Depois que as falhas
forem removidas, o motor podera ser ligado novamente.

7 .4 Histérico de falhas

Os caédigos de fungdo de P07.27 a P07.32 registram os tipos das ultimas seis falhas. Os cédigos de fungdo P07.33-P07.40, P07.41-P07.48, P07.49-
P07.56 registram os dados de funcionamento do VFD nas ltimas trés falhas.

7.5 Falhas e solugées
Faga o seguinte se o VFD encontrar uma falha:

1. Verifique se ha alguma exceg&o no teclado. Em caso afirmativo, entre em contato com o escritério local da INVT.

2. Se o teclado funcionar corretamente, verifique os codigos de fungéo no grupo P07 para verificar os parametros de registro de falhas e
determinar o estado real quando a falha ocorreu.

3. Consulte atabelaa seguir para obter uma solugédo detalhada e verificar se ha excegoes.
4. Corrija a falha ou pega ajuda.
5. Certifique-se de que a falha tenha sido corrigida, execute a redefinicdo da falha e acione o VFD novamente.

7.5.1 Falhas e solugdes

Observagao: Os nimeros entre colchetes, como [1], [2] e [3] na coluna Tipo de falha na tabela a seguir, indicam os cédigos de tipo de falha do VFD
lidos por meio da comunicagao.

Falha
Tipo de falha Possivel causa Solugao

codigo

1] Protegéo da fase U da ACC muito répido. Aumente o tempo de ACC. Substitua
outt

unidade do inversor O médulo IGBT esta danificado. a unidade de alimentagao.

Falha
codigo Tipo de falha Possivel causa Solugdo

[2] Unidade do inversor Operagao incorreta causada por Verifique os fios de acionamento.

oue Proteg&o da fase V interferéncia. Verifique se ha forte interferéncia ao redor do
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Os fios do acionamento estdo mal dispositivo periférico.
conectados.
[3] Unidade do inversor Curto-circuito para a terra
outs com protec¢do de fase W
ocorreu.
[7] Sobretenséo Verifique a energia de entrada.
ov1 " PR
durante o ACC Tempo DEC muito curto. Excegdo Verifique se o tempo c'ie DEF da carga é muito
pePo— na tensdo de entrada. Feedback de cunofJu se o0 motor da partida durante a
o2 18] Sobretenso energia grande. Nenhum rotaggo. .
durante o DEC componente de frenagem. A IlTstaIe. os componentes de freio
frenagem por consumo de energia dlna.mlco. ) ~
ol Sobretensio néo esta ativada. Verifique as configuragbes de
codigos de fungao.
durante o
ov3 )
funcionamento em
velocidade constante
ACC/DEC muito rapido. Tensdo Aumente o tempo de ACC/DEC.
[4] Sobrecorrente . . . ; i
oc1 durante 0 ACC da rede elétrica muito baixa. Verifique a poténcia de entrada.
Poténcia do VFD muito pequena. Selecione um VFD com maior poténcia.
Ocorreu um transiente de carga Verifique se a carga esta em curto-circuito
ou uma excegao. (curto-circuito a terra ou linha a linha) ou se a
[5] Sobrecorrente RN P .
0oc2 Qcorreu um curto-circuito & terra ou rotagéo n&o esta suave.
durante DEC perda de fase na saida. Verifique a fiagdo de saida. Verifique se ha
Fortes fontes de interferéncia forte interferéncia.
externa. O estol de Verifique as configuragbes de
sobrecorrente cddigos de fungéo.
n&o esta ativada.
[6] Sobrecorrente
durante o
0oc3 .
funcionamento em
velocidade constante
Tensao da rede muito baixa. Verifique a poténcia de entrada da rede.
[10] Onibus _ o Verifique as configuragdes de
uv ~ A protegao contra paralisagéo por L .
subtensdo codigos de fungéo.
sobretenséo ndo esta .
Tens&o da rede elétrica muito baixa.
Corrente nominal do motor definida Verifique a tensdo da rede. Redefina a
incorretamente. corrente nominal do motor.
Ocorre a parada do motor ou Verifique a carga e ajuste a quantidade de
oL1 [11] Sobrecarga do motor aumento de torque.
o transiente de carga é muito grande.
ACC muito rapido. Aumentar o tempo de ACC. Evite
e reiniciar ap6s a parada.
oL2 [12] Sobrecarga do VFD O motor em rotag&o € reiniciado. ) ~
Verifique a tenséo da rede.
Falha
cédigo Tipo de falha Possivel causa Solugao
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Tensao da rede muito baixa. A Selecione um VFD com maior poténcia. Selecione
carga é muito grande. um motor adequado.
A poténcia € muito pequena.
Perda de fase ou flutuagéo violenta
[13] Perda de fase no lado da ocorrida em Verifique a energia de entrada. Verifique a
SPI entrada entradaR, S, T. fiagéo da instalagéo.
A perda de fase ocorreu na saida U, V,
W (ou as trés fases do motor sdo ) L . .
[14] Perda de fase no lado da L Verifique a fiagao de saida. Verifique o motor
SPO B assimétrico).
saida e os cabos.
[15] Médulo retificador Duto de ar bloqueado ou ventilador
OHt superaquecimento danificado.
Temperatura ambiente muito atta. Ventile o duto de ar ou substitua o ventilador.
. Sobrecarga de longa duragao Diminuir a temperatura ambiente.
[16] Superaquecimento do
correndo.
mddulo do inversor
OH2
Falha
Entrada de falha externa S|
EF [17] Falha externa ~ . Verifique a entrada do dispositivo externo.
acao terminal.
Defina uma taxa de baud adequada.
. Verifique a fiagao das interfaces de
Taxa de baud definida incorretamente. L
X X comunicag&o.
Falha na linha de comunicagao. ) L
B Defina o enderego de comunicagéo corretamente.
Endereco de comunicag&o incorreto. y ) A
L . . .| Troque ou substitua o fio ou melhore a anti-
[18] RS485 A comunicagéo sofre forte interferéncia.| . L
CE o interferéncia
falha de comunicagéo capacidade.
Mau contato do conector da placa
de controle.
Componente Hall
danificado. Verifique o conector e reconecte-o. Substitua o
e [19] Falha na detecgao de Circuito de amplificagao componente do corredor.
corrente excegéo. Substitua a placa de controle principal.
A capacidade do motor ndo Altere o modelo do VFD ou adote o modo V/F para
20] Falh totuning d corresponde a capacidade do VFD. controle.
alha no autotuning do
€ " 9 Essa falha pode Defina o tipo de motor adequado e
motor .
ocorrer se a capacidade parametros da placa de identificagdo.
Falha
cédigo Tipo de falha Possivel causa Solugao
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A diferenga excede cinco classes de Esvazie a carga do motor e execute o ajuste
poténcia. automatico novamente.
Configuragdes incorretas dos Verifique a fiagdo do motor e as configuragdes dos
parametros do motor. parametros.
Os parametros obtidos com o ajuste Verifique se a frequéncia limite superior € maior
automatico se desviam bastante dos que 2/3 frequéncia nominal.
parametros padréo.
Tempo limite de ajuste automatico.
Parametro de controle
[21] EEPROM Pressiong STOP/RST parqg reiniciar. Substitua a
EEP falha de operagao Erro de leitura/gravagdo. EEPROM placa de controle principal.
danificada.
Feedback do PID off-line. Fonte
[22] Falha off-line no feedback| e feedback do PID Verifique os fios do sinal de feedback do PID.
PIDE do PID desaparece. Verifique a fonte de feedback do PID.
O tempo de funcionamento real do VFD
[24] Tempo de execugdo & maior do que o tempo de Solicite o fornecedor e ajuste o tempo de
FiM alcangado funcionamento do VFD. execugéo definido.
tempo de execugdo do conjunto interno.
O VFD informa o pré-alarme de
[25] Falha de sobrecarga de acordo com Verifique a carga e os pontos de pré-alarme de
oL3 sobrecarga a configuragéo. sobrecarga.
eletronica
Cabo do teclado conectado
incorretamente ou desconectado.
Cabo do teclado muito longo, Verifique o cabo do teclado para determinar se
causando forte interferéncia. uma falha. Verifique e remova a fonte de
Circuito de comunicagdo do teclado ou | interferéncia externa.
[26] Falha de da placa principal Substitua o hardware e procure servigos de
PCE comunicagéo do teclado erro. manutengao.
Cabo do teclado conectado
incorretamente ou desconectado. Verifique e remova a fonte de interferéncia
Cabo do teclado muito longo externa. Substitua o hardware e procure
causando forte interferéncia. servigos de manutencao.
[27] Erro de upload de Teclado ou placa principal Substitua o hardware e procure servigos de
UPE parametro manutengéo.
Falha
cédigo Tipo de falha Possivel causa Solugao
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circuito de comunicagao
erro.
Cabo do teclado conectado
incorretamente ou desconectado. N . I
) Verifique e remova a fonte de interferéncia
Cabo do teclado muito longo, .
) . externa. Substitua o hardware e procure
causando forte interferéncia. . ~
servicos de manutengao.
Erro de armazenamento de dados
[28] Erro no download do Faga um novo backup dos dados no teclado.
DNE parametro ocorreu no teclado.
A saida do VFD esta em curto-circuito
com o terra. Ha uma falha no circuito Verifique se a fiagdo do motor esta normal.
de detecgdo de corrente. A Substitua o componente do corredor. Substitua a
configuragao real da poténcia do motor | Placa de controle principal. Redefina os parametros|
[32] Para o solo se desvia muito da do motor corretamente.
ETH1 Lo
falha de curto-circuito 1 Energia VFD...
A saida do VFD esta em curto-circuito
com o terra. Ha uma falha no circuito Verifique se a fiagdo do motor esta normal.
de detecgdo de corrente. A Substitua o componente do corredor. Substitua a
configuragao real da poténcia do motor placa de controle principal. Redefina os parametros
[33] Para o solo se desvia muito da do motor corretamente.
ETH2 falha de curto-circuito 2 Energia VFD...
Verifique e assegure-se de que a carga esteja
adequada e aumente o tempo de detecgéo.
[34] Falha de desvio de A carga esta muito pesada ou Verifique se o controle
dEu velocidade estagnada. estéo definidos corretamente.
Configuragdes incorretas dos Verifique a carga e certifique-se de que a carga
parametros de controle SM. Os esteja normal.
parémetros de ajuste automatico Verifique se os parametros de controle estdo
[35] Falha de ajuste incorreto N&ao s&o precisos. definidos corretamente. Aumente o ajuste
STo O VFD né&o esta conectado incorreto
para o motor. tempo de detecgéo.
[36] Eletrénico Os relatérios do VFD Verifique a carga e a subcarga
w falha de subcarga pré-alarme de subcarga pontos de pré-alarme.
Falha
cédigo Tipo de falha Possivel causa Solugao
de acordo com a configuragéo.
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O terminal de entrada de
superaquecimento do motor & Verifique a fiagdo do terminal de entrada de
valido. A resisténcia de detecgao superaquecimento do motor (fungéo do terminal
de temperatura esta anormal. 57).
(56] Falha de Execugo ou excegao de xer!ﬁque se o sensor de temperaturaﬂesta correto.
or sobrecarga de longa duragao erifique o motor e faga a manutengao do motor.
sobretemperatura do motor
ocorreu.
Vocé ndo deve inserir duas placas do mesmo
[55] Tipo de cartao de _AS d‘_JaS pla~cas de expans.éo tipo. Verifique o tipo de placa de expansao e
E-Err . ) inseridas s&o do mesmo tipo. remova um cartdo ap6s o desligamento.
expansao duplicado
Verifique se a placa de expansdo nesse slot &
compativel. Estabilize as interfaces da placa de
expansao apds o desligamento e verifique se a
falha persiste na proxima ligagao.
o Ha transmiss&o de dados nas Verifique se a porta de insergo esta danificada;
[60] Falha ao identificar a placa | jnterfaces do slot de cartao 1, mas nao se estiver, substitua a
F1-Er de expansdo em N & possivel ler o tipo de cartao. porta de insergao apds o desligamento.
slot de cartdo 1
Verifique se a placa de expansdo nesse slot &
compativel. Estabilize as interfaces da placa de
expansao apds o desligamento e verifique se a
falha persiste na proxima ligagéo.
[61] Falha a0 identificar a placa H‘? :-rfansmidssétl) ‘:: dadfi "ZS | Verifique se a porta de insercéo esta danificada;
do expansio om |!1 el ac'es o sl o. e ca ao- ,Mas &0 | g estiver, substitua a
F2-Er " & possivel ler o tipo de cartéo. porta de insergao apds o desligamento.
slot de cartéo 2
Verifique se a placa de expansao nesse slot &
compativel. Estabilize as interfaces da placa de
expansao apds o desligamento e verifique se a
[63] Tempo limite de N&o ha transmisséo de dados nas falha persiste na proxima ligagéo.
ClEr comunicagdo da expansao interfaces do slot de cartao 1. Verifique se a porta de insergao
cartdo no slot de cartéo 1
Falha
i) Tipo de falha Possivel causa Solugao
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estiver danificado; se estiver, substitua o
porta de insergao apds o desligamento.
Verifique se a placa de expansdo nesse slot &
compativel. Estabilize as interfaces da placa de
expans&o apos o desligamento e verifique se a
falha persiste na proxima ligagéo.
- o, o Verifique se a porta de insergéo esta danificada;
[64] Tempo limite de Né&o ha transmissao de dados nas i bstit
se estiver, substitua a
comunicagéo da expansao interfaces do slot de cartao 2. ) N . .
C2-Er 5 ot d o 2 porta de insergao apds o desligamento.
carto no slot de cartao
Na&o ha transmiss&o de dados entre
_ cartdo de comunicagédo e o computador ) N " L
[29] Cartdo PROFIBUS host ( Verifique se a fiagdo do cartdo de comunicagdo
ost (ou
imi esta solta ou caiu.
EDP falha de tempo limite de PLC).
comunicagao
N&o ha transmissdo de dados entre
[30] Comunicagao com a placa | cartz0 de comunicagéo e o Verifique se a fiagdo do cartdo de comunicagdo
ENET Ethernet o computador host. esta solta ou caiu.
falha de tempo limite
Na&o ha transmiss&o de dados entre
L _ | cartdo de comunicagao e o computador ) . . L
[31] Comunicag&o com o cartdo host ( Verifique se a fiagdo do cartdo de comunicagéo
ost (ou
E-CAN CANopen PLC) esta solta ou caiu.
falha de tempo limite ’
N&o ha transmiss&o de dados entre
= cartao de comunicagao e o computador ) . = L
[57] Cartdo PROFINET host ( Verifique se a fiagdo do cartdo de comunicagdo
ost (ou
imi esta solta ou caiu.
EPN falha de tempo limite de PLC).
comunicagao
Nao ha transmissao de dados entre
L cartdo de comunicagéo e o computador ) . . L
[66] Comunicagao com a host ( Verifique se a fiagdo do cartdo de comunicagéo
ost (ou
E-CAT placa EtherCAT PLC) esta solta ou caiu.
falha de tempo limite ’
[67] Cartao BACNet N&o ha dados Verifique se o
EBAC comunicagao transmiss&o entre os a fiagdo do cartdo de comunicagéo é
Falha
cédigo Tipo de falha Possivel causa Solugao
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sistema

barramento estd muito baixa.

falha de tempo limite cartdo de comunicag&o e o computador| soltos ou caidos.
host (ou
PLC).
N&o ha transmissdo de dados entre
— cartdo de comunicagéo e o computador § " " N
[68] Comunicagdo com a placa host ( Verifique se a fiagdo do cartdo de comunicagdo
ost (ou
DeviceNet esta solta ou caiu.
E-DEV - PLC).
falha de tempo limite
[58] CAN N&o ha transmissao de dados entre o
cartiio mestre/escravo mestre e o escravo do CAN Verifique se a fiagao do cartdo de comunicagédo
ESCAN cartoes de comunicago. esta solta ou caiu.
falha de tempo limite de
comunicagao
[69] Falha do escravo CAN no Detectar o VFD escravo CAN e analisar a falha
SE mestre/escravo Ocorreu uma falha em um dos VFDs | corespondente
g
sincronizagao escravos CAN. causa do VFD.
A temperatura € menor do que a de
congelamento )
FrOST [73] Falha de congelamento . N Verifique a temperatura.
limite de protegéo.
A corrente ¢ maior
BLOQUEIO [74] Falha no travamento N Verifique se ha paralisagdo.
do que a corrente de paralisagdo.
A corrente é menor do que
[75] Falha no bombeamento a
Dr. seco o limite de corrente para bombeamento | Verifique se ha bombeamento a seco.
a seco do motor.
7.5.2 outro status
Cadigo exibido
Tipo de status Possivel causa Solugédo
Falha de energia do O sistema esta desligado ou a tensdo do
PoFF Verifique as condigbes da rede.
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7.6 Analise de falhas comuns

7.6.1 0 motor nio funciona

Seoindicador POWER esté
S0 0 teclado exbe nfomages?

So.a chave de ar 0. contator EM
Tado da enirada estao fechados?

Feche o contatordo

Varfque #Tensdo 4o RST

Retfcar s aha ) B
So s nlmagoes sobrs ahas s30 e Noma
com base nas pirnnts pimetr Faano veD
Se e Tancona
‘cometaments depcls qus o8 ‘Se os parémetros de comunicagio estio \dentificar o canal de execus3o de. Terminal Verifique a tenséo da rede. Executando
deticoncomsiamenis? Comanos conianens
Nom
o oo
Seatagaode Eectando e seotamina deenirada et o esiado 10/ eometamerte depois gue o
- oo
Comanene?
sm
[ —— Ocore uma excsso
Nao
Soocomando deveaE p—
5o comendo de velodde 4 conetamente ap6s 0 rnrone
sm
—— [ \
prkis Fabano veD
Nomaseo
otor o
o Conecte o o coretamene
devdamenie cabeado?
- - Rodiza 2 corga 5o 0 motr
Se ncargs & muto pesads? over vav3c G 8 g
et o g | o dovio 3
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7.6.2 0 motor vibra

O motor vibra ou er um som
incomum

Se os parametros do motor e o tipo

~ Defina corretamente o tipo &
de motor estao definidos N&o | os parametros do motor
»

corretamente?
S
Se 0 autotuning é realizado? Nao )
P Executar o ajuste automatico
sim
Nao /e o parémetro de vibragdo Nao Se é controle de vetores?
VIF esta definido <
corretamente?
sm
sim
Se s parametros ASR 6 ACR estao _ N
Defina os parametros e finidos comretaments? Nao Defina o parametro
corretamente corretamente
sm
L‘

»
Se ocorrem flutuagdes

>
Ll

incomuns quando ele funciona na g Verifique a frequéncia

frequéncia definida? > definida

Sim
Nao
Se ocorrem flutuagdes incomuns na sim
?
carga’ P Verifique a carga
Nao

Se for uma falha do VFD, entre em
contato com nossa
empresa
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7.6.3 sobretensio

Falha de sobreten:

e a tenséo da fonte de alimentagéo esta den
Ga faixa padréo?

Se 0 UVW no lado da saida do VFD
esta em curto com o terra?

Se a fiagao no lado da saida do VFD foi

feita corretamente?

sim

Verifique se a fonte de alimentagao
atende aos requisitos

Relifique a falha de curto-
circuito e faga a fiagao
corretamente

A
Se o tempo de ACC/DEC & Sim 'Se 0 tempo de ACC/DEC pode Sim Prolongar otempo de ACC/DEC
muito curto? ser prolongado?
No
l * i
L Sm Se o motor carregado é acionado de Se deve usar um P
Verifique a carga e ajuste < forma roversa? acessorio de freio? Adicione acesssrios de freio
N
e for uma (a\haLo ED. entre em
contato com nossa empresa
7.6.4 subtensio
Falha de &
Se a tens&o da fonte de alimentagdo Sim _
esté dentro da faixa padrao? Certifique-se de que a fonte de
P alimentacéo atenda aos requisitos
Nao
Se o interruptor de ar e o contator estao Sim Feche o interruptor de ar e o
abertos ou encontram excegdes? contator e corrija as excegdes
Nao
Se um dispositivo d¢ grande poténcia esta
funcionando na rede gue a tensdo da rede?
Sim
Ajuste a entrada da grade
L
Nao
Se o VFD esta desligado
sim Identificar o desligamento

durante o funcionamento?

Nao

Se for uma falha do VFD, entre em
contato com nossa empresa
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7.6.5 superaquecimento do motor

Aquecimento incomum do
motor

Se os parametros do
motor estéo definidos
corretamente?

Ajuste o motor
parametros
corretamente

Auto-ajuste de
parametros

Se o autotuning de
parametros é realizado?

Sim

e o VFD funciona em uma
velocidade baixa o tempo todo?

2 Use um motor de

frequéncia variavel

hamotor de frequéncia variav
Sim

Se a carga € muito
pesada?

e as {rés fases do motor estao
balanceadas?

Substitua o
motor

Sim

Defina a frequéncia
portadora
corretamente

Se a frequéncia portadora
esta muito baixa?

Adicionar um filtro de
saida

Se o cabo do motor é
muito longo?

Se for uma falha do VFD, entre em
contato com nossa
empresa
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7.6.6 Superaquecimento do VFD

Superaquecimento do VFD

Se a carga € muito pesada ou a
capacidade VFD é muito
pequena?

Reduzir a carga e
aumentar a capacidade do VFD

Nao

Se a temperatura ambiente . . . .
esta muito alta? Sim Adicione um dispositivo de
resfriamento ou reduza o
Nzo VFD
Se o ventilador do VFD y
emite um som incomum? Sim Se for uma falha do VFD,
P entre em contato com nossa
Néo empresa
Se o dissipador de calor esta Sim Limpe o dissipador‘d? calor para
bloqueado? > melhorar as condigées de
i to

LNao
Se a frequéncia portadora Sim Reduzir a frequéncia da
esta muito alta? > portadora

-

Se for uma falha do VFD,
entre em contato com nossa
empresa
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7.6.7 0 motor para durante o ACC

© motor para durante 0 ACC

sm
Aumentar o tempo de ACC

Se o tempo do ACC 6
muito curto?

ferifique a tenso dos terminais do motor cok
im multimetro. Se a tenséo esta dentro da faixd
definida?

Use cabos maiores, encurte a distancia da fiagao,
ajuste a queda de tensao do reator de saida, etc.

Se a carga ou a nércia &
muito grande?

Entre em contato
com anossa
empresa

Se um motor especial &
do?

usa
Nao

Reduzira Inéroia da carga &
‘aumentar a capacidade do VFD

Reduzir o forque da carga &
aumentar a capacidade do VFD | S™

Se o torque de carga 6
muito grande?

Se for uma falha ou
interferéncia do VFD, entre em
contato com nossa empresa

Nao S/ aumento de torque &
muito alto?

Se & um controle VIF?

Se o autotuning de.

Modificar o aumento de parametros 6 realzado?
torque.

sm

Se for uma falha ou interferéncia do
VFD, entre em contato com nossa
empresa
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7.6.8 sobrecorrente

Diminuir 0 aumento de torque Sim

Se 0 aumento de torque &
muito alto?

Se a curva V/F de varios
pontos esta definida

Ajuste a curva VIF
cometamente?

Se ocorre $a vibrago
motar?

sim Noo

|

Defina o
Parametros de controle de vibragao| ¢
VIF corretamente

Se for uma falha do VFD,
entre em contato com nossa
empresa

7.7 Contramedidas para interferéncia comum

7.7.1 Interferéncia nas chaves e do i F

interferéncia

de

curto-circito com o terra? Remova
o cabo do motor e verifique
se ele estd conectado ao
terra.

Sim Retifique a falha de curto
para terra e configure 0s
cabos do motor

Nao

Se o motor esta em curto-
circuito com o terra?

I

e 0 tipo de motor e 0 parametros esta
definidos corretamente?

Substitua o motor

Defina corretamente o tipo € 0s
parametros do motor

Sm

Se 0 autotuning de

parametros & realizado? Executar o ajuste automatico de
paramet

Sim

Se 0 tempo de ACCIDEC &
muito curto? Sim
Nao

}

Se a carga  muito pesada?

Ajuste o tempo ACC/DEC

Reduzir a carga e aumentar a
capacidade do VFD

Nao

Se ha fontes de
interferéncia?

Remova as fontes de
interferéncia

Se & um controle V/F?

Nao

Se 0s parametros ASR e ACR estao
definidos corretamente?

Defina os parametros ASR e ACR
corretamen

Se for uma falha do VFD,
entre em contato com nossa
empresa

A presséo, a temperatura, o deslocamento e outros sinais de um sensor s&o coletados e exibidos por um
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dispositivo de interagdo homem-maquina. Os valores sdo exibidos incorretamente da seguinte forma depois que o VFD ¢ iniciado:

1. O limite superior ou inferior esta sendo exibido incorretamente, por exemplo, 999 ou -999.

2. A exibicao de valores salta (geralmente ocorre em transmissores de presséo).

3. A exibigdo dos valores é estavel, mas ha um grande desvio, por exemplo, a temperatura é dezenas de graus mais alta do que a temperatura
comum (geralmente ocorre em termopares).

4. Um sinal coletado por um sensor ndo é exibido, mas funciona como um sinal de feedback de funcionamento do sistema de acionamento. Por
exemplo, espera-se que o VFD desacelere quando o limite superior de pressdo do compressor for atingido, mas, na operagao real, ele comega
a desacelerar antes que o limite superior de pressao seja atingido.

5. Depois que o VFD ¢ iniciado, a exibi¢do de todos os tipos de medidores (como medidor de frequéncia e medidor de corrente) conectados ao
terminal de saida analégica (AO) do VFD é gravemente afetada, exibindo os valores incorretamente.

6. As chaves de proximidade s&o usadas no sistema. Depois que o VFD ¢ iniciado, o indicador de uma chave de proximidade pisca e o nivel de
saida muda.

Solugédo

1. Verifique e certifique-se de que o cabo de feedback do sensor esteja a 20 cm ou mais de distancia do cabo do motor.

2. Verifique e certifique-se de que o fio terra do motor esteja conectado ao terminal PE do VFD (se o fio terra do motor tiver sido conectado ao
bloco de aterramento, sera necessario usar um multimetro para medir e garantir que a resisténcia entre o bloco de aterramento e o terminal PE
seja inferior a 1,5 Q).

3. Tente adicionar um capacitor de seguranga de 0,1F & extremidade do sinal do terminal de sinal de feedback do sensor.

4. Tente adicionar um capacitor de seguranca de 0,1yF & extremidade de alimentag&o do medidor do sensor (preste atengéo & tensao da fonte de
alimentagao e a resisténcia da tensao do capacitor).

5. Se o AO usar sinal de corrente de 0-20 mA, adicione um capacitor de 0,47 pF entre os terminais AO e GND; se o AO usar sinal de tenséo de 0-
10 V, adicione um capacitor de 0,1 pF entre os terminais AO e GND.

Observagao:

< Quando for necessario um capacitor de desacoplamento, adicione-o ao terminal do dispositivo conectado ao sensor. Por exemplo, se um termopar

for transmitir sinais de 0 a 20 mA para um medidor de temperatura, o capacitor precisara ser adicionado ao terminal do medidor de temperatura;

se uma régua eletronica for transmitir sinais de 0 a 30 V para um terminal de sinal de PLC, o capacitor ser adicionado ao terminal do PLC.
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<> Se um grande nimero de medidores ou sensores for perturbado, é€ recomendavel configurar um filtro C2 externo na extremidade de alimentagéo de
entrada do VFD. Para obter detalhes, consulte a segdo D.7 Filtro.
7.7.2 Interferéncia na comunicagdo RS485
A interferéncia descrita nesta segao sobre a comunicagdo RS485 inclui principalmente atraso na comunicag&o, falta de sincronizagao, desligamento
ocasional ou desligamento completo que ocorre depois que o VFD & iniciado.
Se a comunicagdo ndo puder ser i cor inds de o VFD estar funcionando, a excegdo nao é
i por interferéncia. Vocé pode as causas da seguinte forma:

1. Verifique se o barramento de comunicagdo RS485 esta desconectado ou com mau contato.
2. Verifique se as duas extremidades da linha A ou B estao conectadas de forma reversa.

3. Verifique se o protocolo de comunicagao (como a taxa de transmiss&o, os bits de dados e o bit de verificagio) do VFD & consistente com o do
computador superior.

Se vocé tiver certeza de que as oes de icagdo sdo por interferéncia, podera o problema com as seguintes medidas:
1. Inspegao simples.
2. Organize os cabos de comunicagao e os cabos do motor em diferentes bandejas de cabos.

3. Em cenérios de aplicagdo com varios VFDs, adote o modo de conexdo crisantemo para conectar os cabos de comunicagéo entre os VFDs, o
que pode melhorar a capacidade anti-interferéncia.

4.  Em cenarios de aplicagao com varios VFDs, verifique e assegure-se de que a capacidade de condugao do mestre seja suficiente.
5. Na conexéo de varios VFDs, vocé precisa configurar um resistor de terminal de 120 Q em cada extremidade.

Solugédo

1. Verifique e certifique-se de que o fio terra do motor esteja conectado ao terminal PE do VFD (se o fio terra do motor tiver sido conectado ao
bloco de aterramento, sera necessario usar um multimetro para medir e garantir que a resisténcia entre o bloco de aterramento e o terminal PE
seja inferior a 1,5 Q).

2. Nao conecte o VFD e o motor ao mesmo terminal de aterramento do controlador host (como o PLC, a HMI e a tela sensivel ao toque).
Recomenda-se que vocé conecte o VFD e o motor ao aterramento de energia e conecte o computador superior separadamente a um pino de
aterramento.

3. Tente curto-circuitar o terminal de aterramento de referéncia de sinal (GND) do VFD com o do controlador do computador superior para garantir
que o potencial de aterramento do chip de comunicagéo na placa de controle do VFD seja consistente com o do chip de comunicagao do
computador superior.

4. Tente alterar a tampa de conexo curta do jumper J9 na placa de controle do VFD de 1/2 pinos para
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2/3 pinos.

5. Tente adicionar um capacitor de seguranga de 0,1 pF no terminal de alimentagao do computador superior (PLC, HMI e tela sensivel ao toque).
Durante esse processo, preste atencdo a tensdo da fonte de alimentagdo e a capacidade de resisténcia da tensdo do capacitor. Como
alternativa, vocé pode usar um anel magnético (recomenda-se anéis magnéticos nanocristalinos a base de Fe). Coloque a linha de alimentagao
L/N ou a linha +/- do computador superior através do anel magnético na mesma diregéo e enrole 8 bobinas ao redor do anel magnético.

7.7.3 Falha na parada e cintilagdo do indicador devido ao acoplamento do cabo do motor Fenémeno de
interferéncia

1. Falha ao parar

Em um sistema VFD em que um terminal S é usado para controlar a partida e a parada, o cabo do motor e o cabo de controle sdo dispostos na
mesma bandeja de cabos. Depois que o sistema € iniciado corretamente, o terminal S ndo pode ser usado para parar o inversor.

2. Indicador cintilante

Depois que o VFD é iniciado, o indicador do relé, o indicador da caixa de distribui¢gao de energia, o indicador do PLC e a campainha de indicagao
tremem, piscam ou emitem sons incomuns inesperadamente.

Solugédo
1. Verifique e certifique-se de que o cabo do sinal de excegéo esteja disposto a 20 cm ou mais de distancia do cabo do motor.
2. Adicione um capacitor de seguranga de 0,1 uF entre o terminal de entrada digital (S) e o terminal COM.

3. Conecte o terminal de entrada digital (S) que controla a partida e a parada a outros terminais de entrada digital ociosos em paralelo. Por
exemplo, se S1 for usado para controlar a partida e a parada e S4 estiver ocioso, vocé pode tentar fazer uma conexdo curta de S1 a S4 em
paralelo.

Observagao: Se o controlador (como o PLC) do sistema controlar mais de 5 VFDs ao mesmo tempo por meio de terminais de entrada digital (S), esse
esquema nao sera aplicavel.

7.7.4 corrente de fuga e interferéncia no RCD

Os VFDs emitem tensédo PWM de alta frequéncia para acionar motores. Nesse processo, a capacitancia distribuida entre o IGBT interno de um VFD e
o dissipador de calor e entre o estator e o rotor de um motor pode inevitavelmente fazer com que o VFD gere uma corrente de fuga de alta frequéncia
para o aterramento. Um dispositivo de protegdo operado por corrente residual (RCD) é usado para detectar a corrente de fuga de frequéncia de
energia quando ocorre uma falha de aterramento em um circuito. A aplicagdo de um VFD pode causar a operagéo incorreta de um RCD.

1. Regras para a sele¢do de RCDs

(1 ) Os sistemas VFD s&o especiais. Nesses sistemas, € necessario que a corrente residual nominal dos RCDs comuns em todos os niveis seja
maior que 200 mA e que os VFDs sejam aterrados de forma confiavel.

(2) Para os RCDs, o limite de tempo de uma ag&o precisa ser maior do que o de uma agéao seguinte, e o tempo
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A diferenga entre duas agdes precisa ser maior que 20 ms. Por exemplo, 1s, 0,5s e 0,2s.

ara circuitos em sistemas , 0 uso de s eletromagnéticos. Os s eletromagnéticos tém forte capacidade anti-interferéncia e,
3 P: ircuite i VFD de RCDs elet: éti Os RCDs elet éti tém f idad ti-interferénci
portanto, podem evitar o impacto da corrente de fuga de alta frequéncia.

RCD eletrénico RCD eletromagnético

Exigindo um transformador de corrente de sequéncia de fase zero
altamente sensivel, preciso e estavel, usando liga permanente
materiais de alta permeabilidade, processo complexo, alto custo,
Baixo custo, alta sensibilidade, pequeno volume, suscetivel a nao suscetiveis a flutuagéo de tenséo da fonte de alimentagéo e da
flutuagéo de tensdo da rede e a temperatura ambiente, e fraco temperatura ambiente, forte anti-interferéncia

capacidade anti-interferéncia capacidade

2. Solugdo para a operagéo incorreta do RCD (manuseio do VFD)

(1 ) Tente remover o parafuso EMC ou o jumper em "EMC/VDR" do VFD.

Voltagesensitivejumperscrew

EMCjumperscrew

(2) Tente reduzir a frequéncia da portadora para 1,5 kHz (P00.14=1,5).

(3) Tente modificar o modo de modulagéo para "modulagdo 3PH e modulagao 2PH" (P08.40=00).
3. Solugdo para a operagao incorreta do RCD (por parte da distribuicéo do sistema)

(1 ) Verifique e certifique-se de que o cabo de alimentagéo nao esteja encharcado de agua.

(2) Verifique e certifique-se de que os cabos nao estejam danificados ou emendados.

(3) Verifique e assegure-se de que nenhum aterramento secundario seja realizado no fio neutro.

(4) Verifique e certifique-se de que o terminal do cabo de alimentagao principal esteja em bom contato com o interruptor de ar ou contator (todos
os parafusos estdo apertados).

(5) Verifique os dispositivos alimentados por 1PH e certifique-se de que nenhuma linha de terra seja usada como fio neutro por esses
dispositivos.
(6) Nao use cabos blindados como cabos de alimentagdo do VFD e cabos do motor.

269



Goodrive270 series VFD para ventilador e bomba Solug&o de problemas

7.7.5 chassido dispositivo ativo

Depois que o VFD é ligado, ha uma tensdo sensivel no chassi, e vocé pode sentir um choque elétrico ao tocar no chassi. No entanto, o chassi ndo
esta energizado (ou a tensao € muito menor do que a tensao de seguranga humana) quando o VFD esta ligado, mas n&o esta funcionando.

Solugéo:

1. Se houver um aterramento de distribuicdo de energia ou um pino de aterramento no local, aterre o chassi do gabinete do VFD por meio do
aterramento de energia ou do pino.

2.  Se nao houver aterramento no local, sera necessario conectar a carcaga do motor ao terminal de aterramento PE do VFD e garantir que o
jumper em "EMC/VDR" do VFD esteja em curto.
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8 Manutengao

8.10 que este capitulo contém

Este capitulo descreve como realizar a manutengdo preventiva do VFD.

8.2 Inspegio periodica

Pouca manutengao é necessaria quando o VFD ¢ instalado em um ambiente que atende aos requisitos. A tabela a seguir descreve os periodos de
manutengao de rotina recomendados pela INVT. A tabela a seguir descreve os periodos de manutengao de rotina recomendados pela INVT.

Verificar escopo

Categoria de verificagdo

Método

Critério

Ambiente ambiente

Verifique a temperatura e a umidade, e se ha
vibragao, poeira, gas, spray de 6leo e goticulas
de agua no

ambiente.

Inspegéo visual e uso de

instrumentos de medigdo.

Os requisitos
estabelecidos neste
manual foram atendidos.

Verifique se ha objetos estranhos, como
ferramentas ou substancias perigosas, nas

proximidades.

Inspegao visual

N&o ha ferramentas ou
substancias perigosas nas

proximidades.

Verifique a tens&o do circuito principal e do

Use multimetros ou
outros instrumentos

Os requisitos
estabelecidos neste

Tenséo ircui para
circuito de controle. . manual foram atendidos.
medigao.
Verifique a exibi¢do das informagdes. T Os caracteres s&o exibidos
Inspegao visual
corretamente.
Teclado Os requisitos
Verifique se os caracteres ndo estdo sendo o estabelecidos neste
completamente exibidos. Inspegéo visual _ X
manual s&o atendidas.
Verifique se os parafusos estdo soltos ou se -
Nenhuma excegdo.
soltam.
Verifique se a maquina esta deformada,
rachada ou danificada, ou se a cor muda
devido ao superaquecimento e a falta de
energia. Inspegao visual Sem excegao.
Circuito envelhecimento.
principal Comum
Sem excegdo. Observagao:
N . . A descoloragao das barras
Verifique se ha manchas e poeira.
Inspegéo visual de cobre néo significa que
elas nao funcionem
Verificar escopo Categoria de verificagdo Método Critério
corretamente.
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Condutor e fio

Verifique se os condutores estéo deformados ou|

se a cor mudou para
superaquecimento.

Inspegao visual

Nenhuma excegéo.

Verifique se as bainhas dos fios estédo rachadas

ou se sua cor esta alterada.
mudangas.

Inspegao visual

Nenhuma excegao.

Bloco de terminais

Verifique se ha

danos.

Inspegao visual

Sem excegdo.

Capacitor de filtro

Verifique se ha vazamento de eletrolito,
descoloragao, rachaduras e
expansao do chassi.

Inspegao visual

Sem excegdo.

Verifique se as valvulas de seguranga estdo
liberadas.

Determine a vida atil com
base nas informagdes de

manuteng&o ou mega-a por|

meio de um sistema
eletrostatico
capacidade.

Sem excegdo.

Verifique se a capacidade eletrostatica é
medida como
Necessario.

Use instrumentos para
medir o
capacidade.

Capacidade eletrostatica>
inicial
valor x 0,85

Verifique se ha deslocamento causado por
superaquecimento.

Inspegao olfativa e
visual

Sem excegéo.

Inspegao visual ou
remogao de uma
extremidade do cabo de

Resistor Faixa de resisténcia:

conex&o e uso de um o, -
Verifique se os resistores estao desconectados. | mitimetro para *10% (da resisténcia
padrao)
medicdo.
Auditivo, olfativo e
Transformador, Verifique se ha sons de vibragéo ou odores inspegao visual
reator incomuns. Nenhuma excegzo.
Verificar escopo Categoria de verificagao Método Critério
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Contator eletromagnético|
erelé

Verifique se ha

sons de vibragao na oficina.

Inspeg&o auditiva

Nenhuma exceg&o.

Verifique se os contatos sdo

em bom contato.

Inspegao visual

Nenhuma excegdo.

Verifique se os parafusos e

conectores soltos.

Nenhuma excegdo.

Verifique se ha algum problema incomum

cheiro ou descoloragdo.

Olfativo e

inspegao visual

Nenhuma excegao.

Verifique se ha

rachaduras, danos, deformagdes ou ferrugem.

Inspego visual

Nenhuma excegao.

Circuito de Placa de circuito
controle impresso e conector
de controle Inspegdo visual e
determinagdo vida util
Verifique se ha vazamento de eletrélito ou com base na manutengao
deformagao. informagdes.
Nenhuma excego.
Inspegéo auditiva e
} . ) . visual, e gire o ventilador L,
Verifique se ha sons ou vibragdes incomuns. . ~ A rotagao é suave.
laminas com a mé&o.
Verifique se os parafusos estdo soltos. Nenhuma excegdo.
Ventilador de Inspegéo visual e
resfriamento determinagéo vida util
Verifique se ha descoloragdo causada por com base na manutengéo
. superaquecimento. informagdes. ~
Sistema de Sem excegdo.
resfriament
o

Duto de ventilagdo

Verifique se ha corpos estranhos bloqueando ou
presos ao ventilador de resfriamento, as
entradas de ar ou as saidas de ar.

Verificar se ha estrangeiros

objetos anexados.

Inspegao visual

Nenhuma excegédo.

Para obter mais detalhes sobre manutengéo, entre em contato com o escritério local da INVT ou visite nosso site http://www.invt.com e escolha Support>

Services.
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8.3 Ventilador de resfriamento

A vida (til do ventilador de resfriamento VFD € de mais de 25.000 horas. A vida real ventilador de resfriamento esta relacionada ao uso do VFD e &

temperatura do ambiente.

Vocé pode visualizar a duragéo do funcionamento do VFD por meio de P07.14 (Tempo de funcionamento acumulado).

O aumento do ruido do rolamento indica uma falha no ventilador. Se o VFD for aplicado em uma posicao chave, substitua o ventilador quando ele
comegar a gerar um ruido incomum. Vocé pode adquirir pegas sobressalentes de ventiladores na INVT.

Substituigao do ventilador de resfriamento:

< Leia atentamente o capitulo 1 Precaugdes de seguranca e siga as instrugdes para realizar as operagoes. Ignorar essas
A precaugdes de seguranga pode causar lesdes fisicas ou morte, ou danos ao dispositivo.
1. Pare o VFD, desconecte a fonte de alimentagdo CA e aguarde por um periodo néo inferior ao tempo de espera designado no VFD.

Abra a bragadeira do cabo para soltar o cabo do ventilador.

Desconecte o cabo do ventilador.

Remova o ventilador com uma chave de fenda.

S A

Instale um novo ventilador no VFD. Monte o VFD. Certifique-se de que a diregéo do ar do ventilador seja consistente com a do VFD, conforme
mostrado na figura a seguir.

Direto

Fanplugsnap

ador com a chave de fenda reta.

3. Retire o ventilador e recoloque-o.

Figura 8-1 Manutengao do ventilador para modelos VFD de 1,5 a 7,5 kW (desmontagem com ferramentas)
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Diregéo de rotagio Diregzo do ar

Diregéo do ar

Diregdo do ar

Figura 8-3 Manutengao do ventilador para os modelos VFD de 220 kW e superiores

6. Conecte-se a energia.
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8.4 capacitor

8.4.1 Reforma de capacitores

Se a VFD tiver ficado sem uso por um longo periodo, sera necessario seguir as instrugdes para reformar o capacitor do barramento CC antes de usa-
la. O tempo de armazenamento ¢ calculado a partir da data de entrega do VFD.

Tempo de armazenamento Principio de operagao

Menos de 1 ano Nao é necessaria nenhuma operagéo de carregamento.

O VFD precisa ser ligado por 1 hora antes do primeiro comando de funcionamento.

1a2anos
Use uma fonte de alimentagé@o com controle de tensdo para carregar o VFD: Carregue o
VFD com 25% da tensdo nominal por 30 minutos e, em seguida, carregue-o com 50% da
tens&o nominal por 30 minutos € com 75% por mais 30 minutos,

2 a3anos

e, por fim, carregue-o com 100% da tensdo nominal por 30 minutos.

Use uma fonte de alimentaga@o com controle de tensdo para carregar o VFD: Carregue
o VFD com 25% da tensdo nominal por 2 horas e, em seguida, carregue-o com 50% da
tens&o nominal por 2 horas e com 75% por mais 2 horas,

Mais de 3 anos e, por fim, carregue-o com 100% da tensao nominal por 2 horas.

O método para usar uma fonte de alimentagao controlada por tenséo para carregar o VFD é descrito a seguir:

A selegao de uma fonte de alimentagdo controlada por tensdo depende da fonte de alimentagéo do VFD. Para VFDs com uma tensao de entrada de
1PH/3PH 230 V CA, vocé pode usar um regulador de tensdo de 230 V CA/2 A. Os VFDs de 1PH e 3PH podem ser carregados com uma fonte de
alimentagao controlada por tensdo de 1PH (conectando L+ a R e N a S ou T). Todos os capacitores do barramento CC compartilham um retificador e,
portanto, todos eles s&o carregados.

Para VFDs de uma classe de alta tenséo, certifique-se de que o requisito de tensao (por exemplo, 380 V) seja atendido durante o carregamento. A
troca do capacitor requer pouca corrente e, portanto, vocé pode usar uma fonte de 4o de pequena i (2 A é suficiente).

O método para usar um resistor (lampada incandescente) para carregar a unidade é descrito a seguir:

Se vocé conectar diretamente o dispositivo de acionamento a uma fonte de alimentagéo para carregar o capacitor do barramento CC, ele precisara ser
carregado por um minimo de 60 minutos. A operagao de carga deve ser realizada em uma temperatura interna normal, sem carga, e vocé deve
conectar um resistor em série circuito 3PH da fonte de alimentacao.

Para um dispositivo de acionamento de 380 V, use um resistor de 1 kQ/100W. Se a tensdo da fonte de alimentagéo n&o for superior a 380 V, vocé
também podera usar uma lampada incandescente de 100 W. Se for usada uma lampada incandescente, ela podera se apagar ou a luz podera ficar
muito fraca.
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e e .
Fonte de alimentagéo

r w

Figura 8-4 Exemplo de circuito de carregamento de dispositivo de acionamento de 380 V

8.4.2 ituigso do
< Leia atentamente o capitulo 1 Precaugdes de seguranca e siga as instrugdes para realizar as operagdes. Ignorar essas
f} precaugdes de seguranga pode resultar em danos fisicos.
ferimentos ou morte, ou danos ao dispositivo.

O capacitor eletrolitico de um VFD deve ser substituido se tiver sido usado por mais de 35.000 horas. Para obter detalhes sobre a substitui¢do, entre

em contato com o escritério local da INVT.

8.5 cabo de alimentagio

< Leia atentamente o capitulo 1 Precaugdes de seguranca e siga as instruges para realizar as operagoes. Ignorar essas

A precaugdes de seguranga pode causar lesdes fisicas ou morte, ou danos ao dispositivo.

1. Pareo VFD, desconecte a fonte de alimentagdo e aguarde por um periodo n&o inferior ao tempo de espera designado no VFD.

2. Verifique a conexao dos cabos de alimentagdo. Certifique-se de que eles estejam firmemente conectados.

3. Conecte-se a energia.
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9 Protocolo de comunicagao

910 que este capitulo contém
Este capitulo descreve a comunicagao do VFD.

O VFD fornece interfaces de comunicagdo RS485 e adota a comunicagdo mestre-escravo com base no protocolo de comunicagéo Modbus padrao
internacional. E possivel implementar o controle centralizado (definindo comandos para controlar o VFD, modificando a frequéncia de funcionamento e
os parametros do cédigo de fungao relacionados e monitorando o estado de funcionamento e as informagdes de falha do VFD) por meio de PC/PLC,
computador de controle superior ou outros dispositivos para atender aos requisitos especificos da aplicagéo.

9.2 Introdugéo ao protocolo Modbus

Modbus & um protocolo de comunicagdo para uso com controladores eletrénicos. Ao usar esse protocolo, um controlador pode se comunicar com
outros dispositivos por meio de linhas de transmissdo. E um padréo industrial geral. Com esse padréo, os dispositivos de controle produzidos por
diferentes fabricantes podem ser conectados para formar uma rede industrial e ser monitorados de forma centralizada.

O protocolo Modbus oferece dois modos de transmisséo, a saber, American Standard Code for Information Interchange (ASCII) e unidades terminais
remotas (RTU). Em uma rede Modbus, todos os modos de transmisséo do dispositivo, taxas de transmiss&o, bits de dados, bits de verificagéo, bits de
parada e outros parametros basicos devem ser definidos de forma consistente.

Uma rede Modbus é uma rede de controle com um mestre e varios escravos, ou seja, em uma rede Modbus, ha apenas um dispositivo que serve
como mestre, e os outros dispositivos s@o os escravos. O mestre pode se comunicar com qualquer escravo individual ou com todos os escravos. Para
comandos de acesso separados, um escravo precisa retornar uma resposta. Para informagdes transmitidas, os escravos ndo precisam retornar
respostas.

9.3 Aplicagdo do Modbus
O VFD usa o modo Modbus RTU e se comunica por meio de interfaces RS485.
9.3.1 Rs4ss

As interfaces RS485 funcionam no modo half-duplex e transmitem sinais de dados na forma de transmissao diferencial, que também é chamada de
transmissao balanceada. Uma interface RS485 usa um par trangado, em que um fio é definido como A (+) e o outro como B (-). Em geral, se o nivel
elétrico positivo entre as unidades de transmisséo A e B variar de +2V a +6V, a légica € "1"; e se variar de

-2V a-6V, alégica é "0".
O terminal 485+ no bloco de terminais do VFD corresponde a A, e o 485- corresponde a B.

A taxa de transmissdo de comunicagao (P14.01) indica o nimero de bits enviados em um segundo e a unidade ¢ bit/s (bps). Uma taxa de baud mais
alta indica uma transmiss&o mais rapida e um recurso anti-interferéncia mais fraco. Quando um par trangado de 0,56 mm (24 AWG) é usado, a
distancia maxima de transmissao varia de acordo com a taxa de transmiss&o, conforme descrito na tabela a seguir.
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Transmissédo maxima Transmissédo maxima
Taxa de transmisséo Taxa de transmisséo
distancia distancia
2400bps 1800m 9600bps 800m
4800bps 1200m 19200bps 600m

Na comunicagdo RS485 de longa distancia, € recomendavel usar cabos blindados e usar a camada de blindagem como fio terra.

Quando ha menos dispositivos e a distancia de transmiss&o é curta, a rede inteira funciona bem sem resistores de carga de terminal. O desempenho,
entretanto, diminui & medida que a distancia aumenta. Portanto, ¢ recomendavel usar um resistor de terminal de 120 Q quando a distancia de

transmissao for longa.

9.3.1.1 Aplicagdo a um VFD

A Figura 9-1 é o diagrama de fiagdo Modbus de um VFD e um PC. Geralmente, os PCs ndo fornecem interfaces RS485, portanto, vocé precisa
converter uma interface RS232 ou uma porta USB de um PC em uma interface RS485. Conecte extremidade A da interface RS485 a porta 485+ no
bloco de terminais do VFD e conecte a extremidade B & porta 485-. Recomenda-se o uso de pares trangados blindados. Quando um conversor
RS232-RS485 ¢é usado, o cabo usado para conectar a interface RS232 do PC e o conversor ndo pode ser maior que 15 m. Use um cabo curto sempre
que possivel. Recomenda-se que vocé insira o conversor diretamente no PC. Da mesma forma, quando for usado um conversor USB-RS485, use um
cabo curto sempre que possivel.

Apos a fiagdo, selecione a porta correta (como COM1 para conectar o conversor R$232-RS485) no computador superior e defina os parametros

basicos, como taxa de transmissao e verificagdo de bits de dados, de acordo com os do VFD.

Par trangado blindado

Conversor RS232-RS485

Figura 9-1 Fiagdo de uma aplicagdo de VFD RS485

9.3.1.2 Aplicagéo a varios VFDs

Na aplicagéo pratica de varios VFDs, a conex&o crisantemo e a conexao estrela séo
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comumente usado.
De acordo com os padrdes de barramento industrial RS485, todos os dispositivos precisam ser conectados no modo crisantemo com um resistor de
terminal de 120 Q em cada extremidade, conforme mostrado na Figura 9-2. A Figura 9-3 é o diagrama de fiagéo simplificado e a Figura 9-4 é o

diagrama de aplicagéo pratica.
1# 2#

3# 4# 32#

Figura 9-2 Conexao de crisantemo no local

A+
B-
A+ B-
—%F —%F
Mestre T# 2% 3 3T#
Figura 9-3 Conex&o simplificada do crisantemo

_Partrancado blindado
P N N + 120!
Vol RN LN ~

-t-- ~= T --rir -~ Resistgr de terminal

| | [ %8s~ *455
i T T T
era Tema Tema
RS232Rs485 [ | ...
INVT VFD INVTVFD INVT VFD

Comprimento méximo
GND do cabo: 15 m

Figura 9-4 Aplicagdo pratica de conex&o de crisantemo

A Figura 9-5 mostra o diagrama de conexao inicial. Quando esse modo de conex&o é adotado, os dois dispositivos que estdo mais distantes um do

outro na linha devem ser conectados com um resistor de terminal (os dois dispositivos sdo os dispositivos n°® 1 e n® 15).
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2% . Ry,

Figura 9-5 Conexao em estrela

Use cabos blindados, se possivel, na conexao de varios dispositivos. As taxas de baud, as configuragdes de verificagdo de bit de dados e outros
parametros basicos de todos os dispositivos na linha RS485 devem ser definidos de forma consistente, e os enderegos ndo podem ser repetidos.

9.3.2 ModoRTU
9.3.2.1 Estrutura do quadro de comunicagao da RTU

Quando um controlador é configurado para usar o modo de comunicagdo RTU em uma rede Modbus, cada byte (8 bits) na mensagem inclui 2
caracteres hexadecimais (cada um inclui 4 bits). Em comparagéo com o modo ASCII, o modo RTU pode transmitir mais dados com a mesma taxa de

baud.

Sistema de cédigos

* 1 bitde inicio

*® 7 ou 8 bits de dados; o bit minimo valido ¢ transmitido primeiro. Cada dominio de quadro de 8 bits inclui 2 caracteres hexadecimais (0-9, A-F).

* 1 bit de verificagdo par/impar; esse bit ndo ¢é fornecido se nenhuma verificagéo for necessaria.
* 1 bit de parada (com verificagdo realizada), 2 bits (sem verificagéo)

Dominio de detecgao de erros

* Verificagdo de redundancia ciclica (CRC)

A tabela a seguir descreve o formato de dados. Quadro de caracteres

de 11 bits (os bits 1 a 8 s&o bits de dados)

Bit inicial BIT1 IT: \ T4 BIT: BITE BIT7 BIT¢
Qua rlcl;lgleacaracteres de 10 bits l?oszbits 1B Ps-la% bits dp dBados) 5 6 8

Bitde
verificagdo

Bitde parada

Bitinicial BIT1 BIT2 BIT3 BIT4 BITS BIT6 BIT7

Bitde verificagdo

Bitde parada

Em um quadro de caracteres, somente os bits de dados contém informagdes. O start bit, o check bit e o stop bit sdo usados para facilitar a
transmiss&o dos bits de dados para o dispositivo de destino. Em aplicativos praticos, é necessario definir os bits de dados, os bits de verificagéo de

paridade e os bits de parada de forma consistente.
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No modo RTU, a transmissdo de um novo quadro sempre comega a partir de um tempo ocioso (o tempo de transmissao de 3,5 bytes). Em uma rede
em que a taxa de transmissao é calculada com base na taxa de baud, o tempo de transmisséo de 3,5 bytes pode ser faciimente obtido. Apés o término
do tempo ocioso, os dominios de dados sao transmitidos na seguinte sequéncia: enderego do escravo, cddigo de comando de operagéo, dados e
caractere de verificagdo CRC. Cada byte transmitido em cada dominio inclui 2 caracteres hexadecimais (0-9, A-F). Os dispositivos de rede sempre
monitoram o barramento de comunicagao. Depois de receber o primeiro dominio (informagdes de endereco), cada dispositivo de rede identifica o byte.
Depois que o ultimo byte é transmitido, um intervalo de transmissao semelhante (o tempo de transmissao de 3,5 bytes) é usado para indicar que a
transmiss&o do quadro terminou. Em seguida, inicia-se a transmissao de um novo quadro.

Formato do quadro de dados RTU

E Pacote Modbus }

Comece com um tempo ocioso (pelo Terminar com um tempo ocioso
menos o tempo de transmissao de Endereco Dominio da (pelo menos o tempo de
3,5 bytes) do escravo fungao Dados Verificar

As informagdes de um quadro devem ser transmitidas em um fluxo continuo de dados. Se houver um intervalo maior que o tempo de transmissao de
1,5 bytes antes da conclusdo da transmissdo de todo o quadro, o dispositivo receptor excluira as informagdes incompletas e confundira o byte
subsequente com o dominio de enderego de um novo quadro. Da mesma forma, se o intervalo de transmisséo entre dois quadros for menor que o
tempo de transmissao de 3,5 bytes, o dispositivo receptor o confundira com os dados do ultimo quadro. O valor da verificagdo CRC esta incorreto
devido a desordem dos quadros e, portanto, ocorre uma falha de comunicag&o.

A tabela a seguir descreve a estrutura padrao de um quadro RTU.

START (cabegalho do quadro) T1-T2-T3-T4 (tempo de transmissao de 3,5 bytes)
ADDR (dominio do enderego do Enderego de comunicagéo: 0-247 (sistema decimal) (0 € o enderego de transmiss&o)
escravo)
CMD (dominio de fungao) 03H: ler parametros do escravo 06H: gravar

parametros do escravo

Dominio de dados DATA

N-1
-1 Dados de 2xN bytes, contetido principal da comunicagéo, bem como o nucleo da troca de dados

DADOS (0)
CRC CHK LSB
Valor de detecgéo: CRC (16 bits)
CRC CHK MSB
END (cauda do quadro) T1-T2-T3-T4 (tempo de transmiss&o de 3,5 bytes)

9.3.2.2 Métodos de verificagado de erro de quadro de comunicagiao RTU

Durante a transmissdo de dados, podem ocorrer erros devido a varios fatores. Sem verificagéo, os dados
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O dispositivo receptor ndo consegue identificar erros de dados e pode dar uma resposta incorreta. A resposta incorreta pode causar problemas
graves. Portanto, os dados devem ser verificados.

A verificagio é implementada da seguinte forma: O transmissor calcula os dados a serem transmitidos com base em um algoritmo especifico para
obter um resultado, adiciona o resultado a parte posterior da mensagem e os transmite juntos. Depois de receber a mensagem, o receptor calcula os
dados com base no mesmo algoritmo para obter um resultado e compara o resultado com o transmitido pelo transmissor. Se os resultados forem os
mesmos, a mensagem esté correta. Caso contrério, a mensagem sera considerada incorreta.

A verificagdo de erros de um quadro inclui duas partes, a saber, verificagdo de bits em bytes individuais (ou seja, verificagao par/impar usando o bit de
verificagdo no quadro de caracteres) e verificagdo de dados completos (verificagdo CRC).

Verificagédo de bits em bytes individuais (veri 4o de paresli )

Vocé pode selecionar o modo de verificagéo de bits conforme necessario ou pode optar por nao realizar a verificagéo, o que afetara a configuragao do
bit de verificagdo de cada byte.

Definigéo de verificagédo par: Antes de os dados serem transmitidos, um bit de verificagdo par é adicionado para indicar se o nimero de "1" nos dados
a serem transmitidos é par ou impar. Se for par, o bit de verificagao é definido como "0"; se for impar, o bit de verificagéo é definido como "1".

Definigao de verificagdo de impares: Antes de os dados serem transmitidos, um bit de verificagdo de impares é adicionado para indicar se o nimero
de "1" nos dados a serem transmitidos € par ou impar. Se for impar, o bit de verificagdo é definido como "0"; se for par, o bit de verificagéo é definido
como "1".

Por exemplo, os bits de dados a serem enviados s&o "11001110", incluindo cinco "1". Se a verificagao par for aplicada, o bit de verificagdo par sera
definido como "1"; e se a verificagdo impar for aplicada, o bit de verificagdo impar sera definido como "0". Durante a transmissdo dos dados, o bit de
verificagdo par/impar é calculado e colocado no bit de verificagdo do quadro. O dispositivo receptor executa a verificagédo de pares/impares apds
receber os dados. Se constatar que a paridade impar/par dos dados & inconsistente com as informagdes predefinidas, ele determinara a ocorréncia de
um erro de comunicag&o.

CRC

Um quadro no formato RTU inclui um dominio de detecgao de erros com base no célculo do CRC. O dominio CRC verifica todo o contetdo do quadro.
O dominio CRC consiste em dois bytes, incluindo 16 bits binarios. Ele é calculado pelo transmissor e adicionado ao quadro. O receptor calcula o CRC
do quadro recebido e compara o resultado com o valor dominio CRC recebido. Se os dois valores de CRC n&o forem iguais entre si, ocorrerdo erros
na transmiss&o.

Durante o CRC, OxFFFF é armazenado primeiro e, em seguida, um processo é chamado para processar um minimo de 6 bytes contiguos no quadro
com base no contetido do registro atual. O CRC é valido somente para os dados de 8 bits em cada caractere. Ele é invalido para os bits de inicio, fim
e verificagéo.

Durante a geragdo dos valores de CRC, a operagao "exclusive or" (XOR) ¢ realizada em cada caractere de 8 bits e no contetido do registro. O
resultado é colocado nos bits do bit menos significativo (LSB) para o bit mais significativo (MSB), e 0 é colocado no MSB. Em seguida, o LSB &
detectado. Se LSB for 1, a operagao XOR sera executada no valor atual no registro e no
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valor predefinido. Se o LSB for 0, nenhuma operagao sera executada. Esse processo ¢ repetido 8 vezes. Depois que o ultimo bit (8° bit) & detectado e
processado, a operagao XOR € executada no proximo byte de 8 bits e contetido atual do registro. Os valores finais no registro sédo os valores de CRC
obtidos depois que as operagdes sao realizadas em todos os bytes do quadro.

O célculo adota a regra de verificagdo CRC padréo internacional. Vocé pode consultar o algoritmo CRC padréo relacionado para compilar o programa
de calculo CRC conforme necessario.

O exemplo a seguir € uma fungéo simples de calculo de CRC para sua referéncia (usando a linguagem de programagao C):

ndo assinado int crc_cal_value (unsigned char*data_value, unsigned char
data_length)
{
int i;
unsigned int crc_value=0xffff;
while (data_length--)
{
crc_value”=*data_value++;
for (i=0;i<8;i++)
{
if (crc_value&0x0001) crc_value=(crc_value>>1)~0xa001;

mais

crc_value=crc_value>>1;

}
return(crc_value);
}
Na légica ladder, o CKSM usa o método de pesquisa de tabela para calcular o valor CRC de acordo com o contetido do quadro. O programa desse

método é simples e o célculo é rapido, mas o espago ocupado na ROM ¢é grande. Use esse programa com cautela em cenarios em que ha requisitos
de ocupagédo de espago nos programas.

9.4 Cédigo de comando RTU e dados de comunicagado

9.4.1 cédigo de comando 03H, leitura de N pal i até 16 p )

O cddigo de comando 03H ¢ usado pelo mestre para ler dados do VFD. A contagem de dados a serem lidos depende da "contagem de dados" no
comando. Um méximo de 16 dados pode ser lido. Os enderecos dos parametros de leitura devem ser contiguos. Cada dado ocupa 2 bytes, ou seja,
indica um valor hexadecimal). Um

uma palavra. O formato do comando é apresentado usando o sistema hexadecimal (um nimero seguido de "
valor hexadecimal ocupa um byte.

O comando 03H é usado para ler informagdes, incluindo os parametros e o status de funcionamento do
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VFD.

Por , se o mestre ler duas partes contiguas de dados (ou seja, ler o contetido dos enderecos de dados 0004H e 0005H) do VFD cujo endereco é 01H,
as estruturas de quadro s&o descritas a seguir.

Comando mestre da RTU (do mestre para o VFD)

INICIAR T1-T2-T3-T4 (tempo de transmiss&o de 3,5 bytes)
ADDR (enderego) 01H
CMD (cédigo de comando) 03H
Endereco inicial MSB 00H
Endereco inicial LSB 04H
Contagem de dados MSB 00H
Contagem de dados LSB 02H
CRCLsSB 85H
CRC MSB CAH

FIM T1-T2-T3-T4 (tempo de transmisséo de 3,5 bytes)

O valor em START e END é "T1-T2-T3-T4 (tempo de transmisséo de 3,5 bytes)", indicando que o RS485 precisa ficar ocioso por pelo menos o tempo
de transmissdo de 3,5 bytes. E necessario um tempo de inatividade para distinguir uma mensagem da outra e garantir que as duas mensagens nao
sejam consideradas uma s6.

"ADDR" é "01H", indicando que o comando é enviado para o VFD cujo enderego é 01H. As informagdes de ADDR ocupam um byte.
"CMD" ¢ "03H", indicando que o comando ¢ usado para ler dados do VFD. As informagdes do CMD ocupam um byte.
"Iniciar enderego" significa ler dados do enderego e ocupa dois bytes com o MSB a esquerda e o LSB a direita.

"Data count" (Contagem de dados) indica a contagem de dados a serem lidos (unidade: palavra). "Start address" (Endereco inicial) é "0004H" e "Data
count” (Contagem de dados) é 0002H, indicando que os dados devem ser lidos nos enderegos de dados de 0004H e 0005H.

A verificagdo CRC ocupa dois bytes, com o LSB a esquerda e o MSB a direita. Resposta do escravo RTU (do VFD

para o mestre)

T1-T2-T3-T4 (tempo de transmissao de 3,5
INICIAR
bytes)

ADDR 01H

CMD 03H

Numero de bytes 04H
MSB dos dados em 0004H 13H
LSB dos dados em 0004H 88H
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MSB dos dados em 0005H 00H
LSB dos dados em 0005H 00H
CRCLSB 7EH
CRC MSB 9DH

FIM T1-T2-T3-T4 (tempo de transmiss&o de 3,5 bytes)

A defini¢do das informagdes de resposta é descrita a seguir:

"ADDR" é "01H", indicando que a mensagem & enviada pelo VFD cujo enderego é 01H. As informagdes de ADDR ocupam um byte.

"CMD" ¢ "03H", indicando que a mensagem € uma resposta do VFD ao comando 03H do mestre para leitura de dados. As informacées de CMD
ocupam um byte.

"Number of bytes" (NUmero de bytes) indica o nimero de bytes entre um byte (nZo incluido) e o byte CRC (nao incluido). O valor "04" indica que ha
quatro bytes de dados entre "Number of bytes" e "CRC LSB", ou seja, "MSB of data in 0004H", "LSB of data in 0004H", "MSB of data in 0005H" e "LSB
of data in 0005H".

Uma parte dos dados contém dois bytes, com o MSB & esquerda e o LSB a direita. Pela resposta, os dados em 0004H s&o 1388H e os dados em
0005H s&o 0000H.

A verificagdo CRC ocupa dois bytes, com o LSB a esquerda e o MSB a direita.
9.4.2 Cadigo de comando 06H, gravagao de uma palavra

Esse comando é usado pelo mestre para gravar dados no VFD. Um comando pode ser usado para gravar apenas uma parte dos dados. E usado para
modificar os parametros e o modo de funcionamento do VFD.

Por , se o mestre gravar 5000 (1388H) em 0004H do VFD cujo enderego é 02H, a estrutura do quadro sera a seguinte.

Comando mestre da RTU (do mestre para o VFD)

INICIAR T1-T2-T3-T4 (tempo de transmissao de 3,5 bytes)
ADDR 02H
CMD 06H
MSB do enderego de gravagao de dados 00H
LSB do enderego de gravagdo de dados 04H
MSB dos dados 13H
LSB de dados 88H
CRC LSB C5H
CRC MSB 6EH
FIM T1-T2-T3-T4 (tempo de transmiss&do de 3,5 bytes)

Resposta escrava da RTU (do VFD para o mestre)
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INICIAR T1-T2-T3-T4 (tempo de transmiss&o de 3,5 bytes)
ADDR 02H
CMD 06H
MSB do enderego de gravagao de dados 00H
LSB do endereco de gravagao de dados 04H
MSB dos dados 13H
LSB de dados 88H
CRC LSB C5H
CRC MSB 6EH
FIM T1-T2-T3-T4 (tempo de transmissao de 3,5 bytes)

Observagao: As segoes 9.4.1 e 9.4.2 descrevem principalmente os formatos de comando. Para obter a aplicagdo detalhada, consulte os exemplos na se¢ao
9.4.38.

94.3 Codigo de comando 08H, diagnéstico

Descrigéo do cédigo da subfungao:

Cadigo da subfungéo Descricao

0000 Dados retornados com base nas informagdes da consulta

Por exemplo, para consultar as informagdes de detecgéo de circuito sobre o VFD cujo enderego € 01H, as cadeias de caracteres de consulta e retorno
s&o as mesmas, e o formato é descrito a seguir.

Comando mestre RTU:

INICIAR T1-T2-T3-T4 (tempo de transmiss&o de 3,5 bytes)
ADDR 01H
CMD 08H
Codigo da subfungéo MSB 00H
Codigo da subfungéo LSB 00H
MSB dos dados 12H
LSB de dados ABH
CRC CHK LSB ADH
CRC CHK MsB 14H

FIM T1-T2-T3-T4 (tempo de transmiss&o de 3,5 bytes)

287



Goodrive270 series VFD para ventilador e bomba Protocolo de comunicagao

Resposta do escravo da RTU:

INICIAR T1-T2-T3-T4 (tempo de transmiss&o de 3,5 bytes)
ADDR 01H
CMD 08H
Codigo da subfungéo MSB 00H
Codigo da subfungéo LSB 00H
MSB dos dados 12H
LSB de dados ABH
CRC CHK LSB ADH
CRC CHK MsB 14H
FIM T1-T2-T3-T4 (tempo de transmisséo de 3,5 bytes)
9.4.4 csdigo de 10H, gravaga

O cddigo de comando 10H é usado pelo mestre para gravar dados no VFD. A quantidade de dados a ser gravada é determinada por "Data quantity"
(Quantidade de dados), e um maximo de 16 dados pode ser gravado.

Por exemplo, para gravar 5000 (1388H) e 50 (0032H) respectivamente em 0004H e 0005H do VFD cujo enderego escravo é 02H, a estrutura do
quadro é a seguinte.

Comando mestre da RTU (do mestre para o VFD)

INICIAR T1-T2-T3-T4 (tempo de transmissao de 3,5 bytes)
ADDR 02H
CMD 10H
MSB do endereco de gravagao de dados 00H
LSB do enderego de gravagao de dados 04H
Contagem de dados MSB 00H
Contagem de dados LSB 02H
Numero de bytes 04H
MSB dos dados a serem gravados em 0004H 13H
LSB dos dados a serem gravados em 0004H 88H
MSB dos dados a serem gravados em 0005H 00H
LSB dos dados a serem gravados em 0005H 32H
CRC LSB C5H
CRC MSB 6EH

FIM T1-T2-T3-T4 (tempo de transmisséo de 3,5 bytes)

Resposta escrava da RTU (do VFD para o mestre)

INICIAR T1-T2-T3-T4 (tempo de transmiss&do de 3,5 bytes)

ADDR 02H
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CMD 10H
MSB do enderego de gravagédo de dados 00H
LSB do endereco de gravagao de dados 04H
Contagem de dados MSB 00H
Contagem de dados LSB 02H
CRC LSB C5H
CRC MSB 6EH

FIM T1-T2-T3-T4 (tempo de transmiss&do de 3,5 bytes)

945 Definigao do enderego de dados

Esta secdo descreve a definicdo de enderego dos dados de comunicagdo. Os enderegos sdo usados para controlar o funcionamento, obter as
informagdes de estado e definir os parametros de fungéo relacionados do VFD.

9.4.5.1 Regras de formato de enderego de cédigo de fungdo

O enderego de um cédigo de fungéo consiste em dois bytes, com o byte de ordem alta & esquerda e o byte de ordem baixa a direita. O byte de ordem
alta varia de 00 a ffH, e o byte de ordem baixa também varia de 00 a ffH. O byte de ordem alta é a forma hexadecimal do nimero do grupo antes do ,
e o byte ordem baixa é o nimero atras do ponto. Veja P05.06 como exemplo: O nimero do grupo é 05, ou seja, o MSB do enderego do parametro é a
forma hexadecimal de 05; e o nimero atrés da marca de ponto é 06, ou seja, o LSB ¢ a forma hexadecimal de 05. Portanto, o enderego do codigo de
fungéo & 0506H na forma hexadecimal. Para P10.01, o enderego do parametro é 0A01H.

Cadigo de Faixa d
go Nome Descrigao aixa de Padrao Modificar
fungédo configura
Géo

0: Parar depois de rodar uma vez

Modo PLC 1: Continua funcionando com o valor final

P10.00 simples depois de funcionar uma vez 02 0 O
2: Funcionamento ciclico
Meméria simples 0: Sem memodria na falta de energia
P10.01 doPLC 1: Com memoria de falha de energia 0-1 0 O
selegéo
Observagéo:

< Os parametros no grupo P99 s&o definidos pelo fabricante e ndo podem ser lidos ou modificados. Alguns parametros ndo podem ser modificados
quando o VFD esta funcionando; outros ndo podem ser modificados independentemente do status do VFD. Preste atengéo a faixa de ajuste, a
unidade e a descri¢do de um parametro ao modifica-lo.

< A vida atil da meméria EEPROM (Electrically Erasable Programmable Read-Only Memory) pode ser reduzida se ela for usada com frequéncia para
armazenamento. Alguns codigos de fungdo nao precisam ser armazenados
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durante a comunicagao. Os requisitos do aplicativo podem ser atendidos modificando o valor da RAM no chip, ou seja, modificando o MSB do
enderego do cddigo de fungdo correspondente de O para 1. Por exemplo, se P00.07 nao tiver que ser armazenado na EEPROM, basta
modificar o valor da RAM, ou seja, definir o enderego como 8007H. O enderego pode ser usado somente para gravar dados RAM do chip e é

invalido quando usado para ler dados.

9.4.5.2 Enderecos de outras fungdes Modbus

Além de modificar os parametros do VFD, o mestre também pode controlar o VFD, como inicia-lo e para-lo, e monitorar o status de operagéo do VFD.

Tabela 9-1 Enderegos de outros parametros de fungéo

Fungdo Endereco Descrigdo dos dados
0001H: Avangar
0002H: Funciona em sentido inverso
0003H: Avangar
Comando de controle baseado em 0004H: Jogar em sentido inverso
comunicagao 2000H
0005H: Parada
0006H: Lento até a parada
0007H: Redefinicao de falha
0008H: Parar o jogging
2001H Configuragao de frequéncia baseada em comunicagéo (0-Fmax; unidade:
0,01 Hz)
Referéncia do PID (0-1000, em que 1000 corresponde a
2002H
a100,0%)
2003H Feedback do PID (0-1000, em que 1000 corresponde a 100,0%)
Ajuste de torque (-3000-3000, em que 1000
2004H
corresponde a 100,0% da corrente nominal do motor)
Ajuste do limite superior da frequéncia de marcha a frente
2005H .
Enderego de configuragéo (0-Fmax; unidade: 0,01 Hz)
baseado em comunicagao
Ajuste do limite superior da frequéncia de operagao reversa
2006H
(0-Fmax; unidade: 0,01 Hz)
Limite superior do torque eletromotriz (0-3000, em que 1000 corresponde a
2007H 100,0% da corrente nominal do motor)
Limite superior do torque de frenagem. (0-3000, em que 1000
2008H
corresponde a 100,0% da corrente nominal do VFD)
CW especial
2009H Bit0-1=00: Motor 1 =01: Motor 2
Bit2=1 Habilitar comutag&o de controle de velocidade/torque
Fungéo Enderego Descrigao dos dados
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=Bit3=1 Limpar dados de consumo de eletricidade

=0: Manter os dados de consumo de eletricidade Bit4=1
Habilitar pré-excitagdo =0: Desabilitar
pré-excitagdo
Bit5=1 Habilitar frenagem CC =0: Desabilitar frenagem CC

Comando do terminal de entrada virtual (0x000-0x3FF) (correspondente a

S8/S7/S6/S5/Reservado/HDIA/S4/ S3/ S2/S1)
200AH

Comando do terminal de saida virtual (0x00-0xOF)

2008H Correspondente ao RO2/RO1/HDO/Y1 local

Configuragao de tensdo (usada quando a separagao V/F é implementada)
(0-1000, 1000 correspondendo a 100,0% do

200CH tenséo nominal do motor)

Configuragéo AO 1 (-1000-+1000, em que 1000

200DH correspondente a 100,0%)

Configuragéo AO 2 (-1000-+1000, em que 1000

200EH correspondente a 100,0%)

0001H: Execugéo para frente

0002H: Marcha a ré

0003H: Parado
Palavra de status do VFD 1 2100H

0004H: VFD em falha

0005H: POFF

0006H: Pre-excitagéo

Bit0=0: Nao pronto para funcionar =1: Pronto para funcionar
Bit1-2=00: Motor 1 =01: Motor 2
Bit3=0: Motor assincrono =1: Motor sincrono
Bit4=0: Sem pré-alarme de sobrecarga

=1: Pré-alarme de sobrecarga Bit5-Bit6=00:
Controle baseado no teclado

=01: Controle baseado em terminal

=10: Controle baseado em comunicagéo Bit7: Reservado
Bit8=0: Controle de velocidade =1: Controle de torque Bit9=0:
Controle de ndo posigao

=1: Controle de posi¢do

Palavra 2do status do VFD 2101H

Fungéo Endereco Descrigdo dos dados
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Bit10-Bit11: =0: Vetor 0 =1: Vetor 1
=2: Vetor de malha fechada
= 3: Vetor de tens&o espacial
Cadigo de falha do VFD 2102H Consulte a descrigédo dos tipos de falha.
Identificagao do VFD
o 2103H
codigo
Frequéncia de execugéo 3000H 0-Fmax (Unidade: 0,01Hz)
Definir frequéncia 3001H 0-Fmax (Unidade: 0,01Hz)
Tens&o do barramento 3002H 0,0-2000,0V (Unidade: 0,1V)
Tens&o de saida 3003H 0-1200V (Unidade: 1V)
Corrente de saida 3004H 0,0-3000,0A (Unidade: 0,1A)
Velocidade de rotagao 3005H 0-65535 (Unidade: 1RPM)
Poténcia de saida 3006H -300,0-300,0% (Unidade: 0,1%)
Torque de saida 3007H -250,0-250,0% (Unidade: 0,1%)
Configurag&o de loop fechado 3008H -100,0-100,0% (Unidade: 0,1%)
Feedback em malha fechada 3009H -100,0-100,0% (Unidade: 0,1%)
000-3F
Status da entrada 300AH Correspondente ao local
Reservado/HDIA/S4/S3/S2/S1
000-0F
It Ci dent RO2/RO1/HDO/Y1 local Compativel com os
Status da saida 300BH orrespondente ao ocal enderegos de
comunicagéo
CHF100A e CHV100
Entrada analégica 1 300CH 0,00-10,00V (Unidade: 0,01V)
Entrada analdgica 2 300DH 0,00-10,00V (Unidade: 0,01V)
Entrada analégica 3 300EH -10,00-10,00V (Unidade: 0,01V)
Entrada analégica 4 300FH
Entrada de leitura do HDIA
; 3010H 0,00-50,00kHz (Unidade: 0,01Hz)
pulso de alta velocidade
Reservado 3011H
Leia a etapa atual
de velocidade em varias etapas 3012H 015
Valor do comprimento externo 3013H 0-65535
Contagem externa
3014H 0-65535
valor
Ajuste de torque 3015H -300,0-300,0% (Unidade: 0,1%)
Identificagdo do VFD
. 3016H
codigo
Cadigo de falha 5000H
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As caracteristicas de leitura/gravagdo (R/W) indicam se um parametro de fungdo pode ser lido e gravado. Por exemplo, "Comando de controle
baseado em comunicagao" pode ser gravado e, portanto, o cédigo de comando 06H é usado para controlar o VFD. A caracteristica R indica que um
parametro de fungéo sé pode ser lido, e W indica que um parametro de fungédo s6 pode ser gravado.

Observagao: alguns parametros da tabela anterior sdo validos somente apdés serem . Tomando como exemplo as operagdes de execugdo e parada,
vocé precisa definir o "Canal de comando de execugao” (P00.01) como "Comunicagéo" e definir o "Modo de comunicagdo dos comandos de
execugdo" (P00.02) como Modbus. Por outro exemplo, ao modificar a "Referéncia PID", vocé precisa definir a "Fonte de referéncia PID" (P09.00)
como comunicagdo Modbus.

A tabela a seguir descreve as regras de codificagdo dos cédigos de dispositivo (correspondentes ao cédigo de identificagdo 2103H do VFD).

8 MSBs Significado 8 LSBs Significado
0x09 VFD vetorial Goodrive35
o1 GD 0x0a VFD vetorial GD300

0xc0 VFD vetorial GD270

9.4.6 Balanga de fieldbus

Em aplicagdes praticas, os dados de comunicagdo sdo representados na forma hexadecimal, mas os valores hexadecimais ndo podem representar
decimais. Por , 50,12 Hz ndo pode ser representado forma hexadecimal. Nesses casos, multiplique 50,12 por 100 para obter um nimero inteiro 5012
e, em seguida, 50,12 pode ser representado como 1394H na forma hexadecimal (5012 na forma decimal).

No processo de multiplicagdo de um ntiimero néo inteiro por um multiplo para obter um nimero inteiro, o multiplo € chamado de escala de fieldbus.

A escala do fieldbus depende do numero de casas decimais no valor especificado em "Faixa de configuragao" ou "Padrao”. Se houver n (por exemplo,
1) casas decimais no valor, a escala de fieldbus m (entdo m=10) é o resultado de 10 elevado a poténcia de n. Veja a tabela a seguir como exemplo.

Cadigo de Faixa d
go Nome Descrigao aixa de Padrao Modificar
fungado configura
gao
Acordar do sono 0.0-3600.0s (valido
P01.20 0.00-3600.0 0.0s O
atraso quando P01.15 for 2)
= o 0: Desabilita a reinicializagao
P01.21 Seleggo de reinicio de 01 0 o)
. 1: Ativar reinicializagdo
desligamento

O valor especificado em "Setting range" (Faixa de configuragéo) ou "Default" (Padrdo) contém uma casa decimal e, portanto, a escala do fieldbus &
10. Se o valor recebido pelo computador superior for 50, o valor de "Wake-up-from-sleep delay" do VFD sera 5,0 (5,0=50/10).

Para definir o "Wake-up-from-sleep delay" como 5,0s por meio da comunicagao Modbus, vocé precisa primeiro multiplicar

5,0 por 10 de acordo com a escala para obter um nimero inteiro 50, ou seja, 32H na forma hexadecimal, e
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em seguida, envie o seguinte comando de gravagao:

01 06 0114 0032 49 E7

VFD Comando Enderego do Dados do cre
de gravagao parametro parametro
enderego
Depois de receber o comando, o VFD converte 50 em 5,0 com base na escala do fieldbus e, em seguida, define o "Wake-up-from-sleep delay" (Atraso
ao despertar do sono) como 5,0s.
Em outro exemplo, depois que o computador superior envia o comando de leitura do parametro "Wake-up-from-sleep delay", o mestre recebe a
seguinte resposta do VFD:

VFD Comando Dados de Dados do CRC
enderego de leitura 2 bytes parametro

Os dados do parametro sao 0032H, ou seja, 50, e, portanto, 5,0 é obtido com base na escala do fieldbus (50/10=5,0). Nesse caso, o mestre identifica que o
"Wake-up-from-sleep delay" é 5,0s.
947 Resposta da mensagem de erro

Podem ocorrer erros de operagéo no controle baseado em comunicagéo. Por exemplo, alguns parametros sé podem ser lidos, mas um comando de
gravacao é enviado. Nesse caso, o VFD retorna uma resposta de mensagem de erro.

As respostas de mensagens de erro sdo enviadas do VFD para o mestre. A tabela a seguir lista os cédigos e as definigées das respostas das mensagens de

erro.
Caodigo Nome Definigao
O cédigo de comando recebido pelo controlador host ndo pode ser executado. As possiveis causas sdo
as seguintes:
Comando * O codigo de fungéo é aplicavel somente a novos dispositivos e nao esta implementado neste
01H invalido dispositivo.
* O escravo esta em estado de falha ao processar essa solicitagao.
No caso do VFD, o enderego de dados na solicitagao do computador superior ndo é permitido. Em
Enderego de particular, a combinagdo do enderego de registro e
02H dados invalido ) o
o numero dos bytes a serem enviados ¢ invalido.
O dominio de dados recebido contém um valor que nao é permitido. O valor indica o erro da estrutura
restante na solicitagdo combinada. Observagao: isso nao significa que o item de dados enviado para
Valor de dados
03H invalido O armazenamento no registro inclui um valor inesperado pelo programa.
o4t Falha na operagéo | O parametro é definido com um valor invalido na operagéao de gravagéo. Por , um terminal de entrada
de fungé@o néo pode ser definido repetidamente.
05t Senha A senha inserida no enderego de verificagdo de senha ¢ diferente daquela definida em P07.00.
incorreta
o6H Quadro de O quadro de dados enviado pelo computador superior esta incorreto em termos comprimento ou, no
dados incorreto formato RTU, o valor do bit de verificagdo CRC é
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Cadigo Nome Definigao
inconsistente com o valor CRC calculado pelo computador inferior.
oTH Parametro O parametro a ser modificado na operagéo de gravagao do computador superior € um parametro
somente leitura somente de leitura.
o parametro
ndo pode ser N " . " N
. O parametro a ser modificado na operagéo de gravagao do computador superior ndo pode ser
08H modificado em ) )
modificado durante o funcionamento do VFD.
em execugdo
. Se o computador superior ndo fornecer a senha correta para desbloquear o sistema e realizar uma
Protegao por senha
0%H operagdo de leitura ou gravagéo, sera relatado o erro "sistema bloqueado”.

Ao retornar uma resposta, o escravo usa um dominio de cddigo de fungéo e um enderego de falha para indicar se é uma resposta normal (sem erro)
ou uma resposta de excegdo (ocorre um erro). Em uma resposta normal, o escravo retorna o cédigo de fungéo correspondente e o enderego de dados
ou cédigo de subfungdo. Em uma resposta de excecao, o escravo retorna um cédigo que é igual a um cédigo normal, mas o primeiro bit é légico 1.

Por exemplo, se o mestre enviar uma mensagem de solicitagdo a um escravo para ler um grupo de dados de enderego de codigo de fungao, o cédigo
a seguir sera gerado:

000000011 (03H na forma hexadecimal)

Em uma resposta normal, o slave retorna o mesmo cédigo de fungdo. Em uma resposta de excegéo, o slave retorna o seguinte cédigo:
100000011 (83H na forma hexadecimal)

Além da modificagdo do cédigo, o escravo retorna um byte de coédigo de excegdo que descreve a causa da excegdo. Apos receber a resposta de
excegdo, o processamento tipico do mestre é enviar a mensagem de solicitagdo novamente ou modificar o comando com base nas informagoes de
falha.

Por , para definir o "Canal de comandos em execucdo" (P00.01, o endereco do parametro € 0000H) como 03 para o VFD cujo enderego é 01H, o
comando é o seguinte

01 06 00 01 00 03 98 0B

VFD Comando Enderego do Dados do CRC
endereco  de gravagéo parametro parametro

No entanto, 0 "Canal de comando de execugo" varia de 0 a 2. O valor 3 esta fora da faixa de configuragéo. Nesse caso, o VFD retorna uma resposta
de mensagem de erro, conforme mostrado a seguir:

01 86 04 43 A3

VFD Cédigode  codigode erro CRC
resposta de excegao
enderego

O cddigo de resposta de excegéo 86H (gerado com base no bit "1" de ordem mais alta da gravagéo)
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06H) indica que é uma resposta de exce¢do ao comando de gravagéo (06H). O codigo de erro é 04H, que indica "Falha na operagao”.
9.4.8 Exemplos de operacées de leitura/gravacao

Para obter os formatos dos comandos de leitura e gravagao, consulte as segdes 9.4.1 € 9.4.2.

9.4.8.1 Exemplos de comando de leitura 03H

Exemplo 1: Ler a palavra de estado 1 do VFD cujo enderego é 01H. De acordo com a tabela de outros enderegos de fungdo Modbus na Tabela 9-1, o
endereco de parametro da palavra de estado 1 do VFD é 2100H.

O comando de leitura transmitido ao VFD é o seguinte:

01 03 21 00 00 o1 8E 36

VFD Comando Enderego do Quantidade de CRC
enderego de leitura parametro dados

Suponha que a seguinte resposta seja retornada:

01 03 02 00 03 F8 45

VFD B ICf()mando E‘;::m de Contetido dos dados CRC
e leitura

enderego

O contetido de dados retornado pelo VFD é 0003H, o que indica que o VFD esta no estado parado.

Exemplo 2: Visualizar informagoes sobre o VFD cujo enderego € 03H, incluindo "Tipo de falha atual" (P07.27) a "Tipo da 52 Ultima falha" (P07.32),
cujos enderegos de parametros séo 071BH a 0720H (6 enderegos de parametros contiguos a partir de 071BH).

O comando transmitido ao VFD ¢é o seguinte:

03 03 07 1B 00 06 B5 59
VFD Ce o .
enderego do lgpande ninderego 6 parametros no total CRC

Suponha que a seguinte resposta seja retornada:

23 00 23 00 23 5F D2

FD Ler Numero de Tipo deo Tipo de. Tipo de utmo. Tipo de dtimo Tipo de itmo Tipo de dimo CRC
comando de enderego bytes. falha de corrente Gitima falha mas com uma mas duas falhas mas trés falhas mas quatro falhas
faha

A partir dados retornados, podemos ver que todos os tipos de falha sdo 0023H, ou seja, 35 na forma decimal, o que significa a falha de desajuste
(STo).

9.4.8.2 de do de gravagio 06H

Exemplo 1: defina o VFD cujo enderego € 03H para estar em funcionamento avangado. De acordo com a tabela de outros parametros de fungéo,
Tabela 9-1, o enderego do "Comando de controle baseado em comunicagdo" € 2000H, e 0001H indica avango. Consulte a tabela a seguir.
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0005H: Parada

0006H: Lento até a parada

0007H: Redefini¢ao de falha

0008H: Parar o jogging

Fungdo Enderego Descrigao dos dados RW
0001H: Avangar
0002H: Funciona em sentido inverso
0003H: Avancar
Comando de controle baseado em 0004H: Jogar em sentido inverso
comunicagao 2000H RW

O comando enviado pelo mestre é o seguinte:

03 06 20 00 00 01 4228

VFD Comando Enderego do Corrida
5 ametr
ende de gravagdo parametro para frente

CRC

Se a operagéo for bem-sucedida, a seguinte resposta (igual ao comando transmitido pelo mestre) sera retornada:

03 06 20 00 00 01 42 28

VFD Comando Enderego do Corrida para CRC
enderego de gravagio parametro frente
Exemplo 2: Defina a frequéncia méaxima de saida como 100 Hz para o VFD com o enderego 03H.
Fungéo Faixa de configuragao
Nome Descrigao Padrao Modificar
codigo
Frequéncia P00.04-600.00H (400.00Hz;
P00.03 d . ¢ ) 100.00-600.00 50,00Hz o
méxima de
saida

De acordo com o nimero de casas decimais, a escala de fieldbus da "Frequéncia méaxima de saida" (P00.03) é 100. Multiplique 100 Hz por 100. O

valor 10000 ¢é obtido e é 2710H na forma hexadecimal.

O comando enviado pelo mestre é o seguinte:

03 60 03 27 10 62 14

VFD Comando Enderego do Dados do
endereco de gravagdo parametro parametro CRC

Se a operagédo for bem-sucedida, a seguinte resposta (igual ao comando transmitido pelo mestre) sera retornada:

03 60 03 27 10 62 14

VFD Comando Endereco do Dados do
enderego de gravagio parametro parametro CRC

Observagao: Na descrigdo do comando anterior, sdo adicionados espagos a um comando apenas para fins explicativos.
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finalidades. Em aplicagdes praticas, ndo é necessario espago nos comandos.
9.4.8.3 Exemplo de comando de gravagéo continua 10H

Exemplo 1: defina o VFD cujo enderego € 01H para funcionar a frente na frequéncia de 10 Hz. Consulte a Tabela 9-1, o enderego de "Communication-
based control command" (Comando de controle baseado em comunicagao) € 2000H, 0001H indica marcha a frente e o enderego de "Communication-
based value setting" (Configuragéo de valor baseada em comunicagéo) ¢ 2001H, conforme mostrado figura a seguir. 10 Hz ¢ 03E8H na forma
hexadecimal.

Fungdo Endereco Descrigao dos dados RW

0001H: Avangar

0002H: Funciona em sentido inverso

0003H: Avangar

Comando de controle baseado em 0004H: Jogar em sentido inverso

2000H RW
0005H: Parada

comunicag&o

0006H: Lento até a parada

0007H: Redefini¢do de falha

0008H: Parar o jogging

Baseado em comunicagdo frequéncia

2001H configuragéo
Enderego de configuragéo .
baseado em comunicagao (0-Fmax; unidade: 0,01 Hz) RW

PID referéncia (0-1000, em que 1000

2002H
corresponde a 100,0%)

Na operagéo real, defina P00.01 como 2 e P00.06 como 8. O comando enviado pelo

mestre € o seguinte:

20 00 00 @4 00 01 03 E8 3B 10

VFD Comando de Enderego do Quantidade do Numero de Corrida para 10 Hz CRC
gravagao parametro parametro bytes afrente
endereco continua

Se a operagao for bem-sucedida, a seguinte resposta sera retornada:

10 20 00 00 02 4A 08

VFD Comando de Enderego do Quantidade do CRC
gravagéo parametro paréametro
endereco continua

Exemplo 2: Defina o "Tempo de aceleragéo” do VFD cujo enderego é 01H para 10s e o "Tempo de desaceleragéo" para 20s.

Codigo de _ [Modi fy
fungéo Nome Descrigdo Padrao

Depende do o)

P00.11 Tempo ACC 1
X n modelo
Faixa de configuragdo de P00.11 e P00.12: 0.0-3600.0s
Depende
P00.12 Tempo DEC 1 O
no modelo
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O enderego de P00.11 é 000B, 10s é 0064H na forma hexadecimal e 20s ¢ 00C8H forma hexadecimal.

O comando enviado pelo mestre é o seguinte:

10 00 0B 00 02 04 00 64 00C8 F2 55
VED Comando de Enderego do Quantidade do Numero de 10s 208 CRC
gravagao parametro parametro bytes
enderego continua

Se a operagdo for bem-sucedida, a seguinte resposta sera retornada:

10 00 0B 00 02 30 0A

VFD Comandode  Enderego do Quantidade do Re
enderego gravagio parametro parametro
continua

Observagido: Na descrigdo do comando anterior, os espagos s&o adicionados a um comando apenas para fins explicativos. Em aplicagdes praticas,
nenhum espago é necessario nos comandos.

9.4.84 de comissi de icaga

Um PC ¢é usado como host, um conversor RS232-RS485 é usado para converséo de sinal e a porta serial do PC usada pelo conversor é a COM1
(uma porta RS232). O software de comissionamento do computador superior € o assistente de comissionamento de porta serial Commix, que pode ser

baixado da Internet. Faga o download de uma vers&do que possa executar automaticamente a fungdo de verificagdo de CRC. A figura a seguir mostra a
interface do Commix.

= Commax 1.4

Pat  |OOMT < Baudmae (%00 =|2ok| oA oATs
Datafits: |# :l' Parity: ]None _ﬂ StopBits: |-I LJ [~ NoCRC Pauze

Input HE¥  Show HEX -
i.ln.putASC. [Show 45T W lgnore Space W Mewline W Show Interval i) Clear

[g] Send
W by Enter

Primeiro, defina a porta serial como COM1. Em seguida, defina a taxa de baud de forma consistente com P14.01. Os bits de dados, bits de verificagdo
e bits de parada devem ser definidos de forma consistente com P14.02. Se o modo RTU for selecionado, vocé selecionar o formulario hexadecimal
Input HEX. Para configurar o software para executar automaticamente a fungdo CRC, é necessario selecionar ModbusRTU v ModbusRTU s

selecionar CRC16 (MODBU SRTU) e definir o parametro
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byte inicial para 1. Depois que a fungdo de verificagdo automatica de CRC for , ndo insira informagdes de CRC nos comandos. Caso contrario, poderao ocorrer
erros de comando devido a repetigao da verificagdo CRC.

0O comando de comissionamento para configurar o VFD, cujo enderego é 03H, para estar em funcionamento avangado é o seguinte:

06 20 00 00 01 42 28

Comando Enderego do X
VFD de gravacéo parametro Corrida para frente CRC
enderego

Observagao:
< Defina o enderego (P14.00) do VFD como 03.

<> Defina "Channel of running commands" () (P00.01) Canal de comandos em execugdocomo "Communication" (Comunicagéo) e defina "Communication
channel of running commands" ((P00.02) Canal de comunicagao de comandos em execugdo) como o canal de comunicagado Modbus.

< Clique em Send (Enviar). Se a configurag&o e as definigdes da linha estiverem corretas, uma resposta transmitida pelo VFD sera recebida da seguinte forma:

06 20 00 00 01 42 28

Comando Enderego do .
VFD de gravagéo parametro Corrida para frente CRC

endereco
9.5 Falhas comuns de comunicagéo
As falhas comuns de comunicagdo incluem o seguinte:
< Nenhuma resposta é retornada.
<> O VFD retorna uma resposta de excegéo. As possiveis causas da auséncia
de resposta incluem as seguintes:

<> A porta serial esta configurada incorretamente. Por , o adaptador usa a porta serial COM1, mas a COM2 esta selecionada para a comunicag&o.
< As configuragdes das taxas de baud, bits de dados, bits de parada e bits de verificagdo séo inconsistentes com as definidas no VFD.

< O polo positivo (+) e o polo negativo (-) do barramento RS485 sao conectados de forma reversa.

< O resistor conectado aos terminais 485 no bloco de terminais do VFD esta configurado incorretamente.
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Apéndice A Placa de expansao

A.1 Definigio do modelo

EC-TX503-05B

O @6® ©

Campo Descrigdo do campo Exemplo de nomenclatura Observagdes
® Categoria do produto EC: Cartdo de expansao

TX: cartdo de comunicagao |0: cartdo

) ~ de E/S
Categoria do cartao

IC: cartdo loT

Indica a geragdo de uma categoria de versao usando

numeros impares; por exemplo, 1, 3, 5 e 7 indicam a 12,

©

Categoria da versdo
9 22, 3% e 42 geragdes da versao.

01: Cartéo Bluetooth

02: Cartdo WiFi

03: PROFIBUS-DP

04: Cartao de comunicagao Ethernet 05: Cartéo de

comunicagdo CANopen 06: Reservado

07: Cartao de comunicagdo BACnet 08: Cartdo de

comunicagéo EtherCAT 09: Cartdo de comunicagdo

PROFINET 10: Reservado

11: Cartdo de comunicagao de controle mestre/escravo do

CAN

12: Cartdo de comunicagdo MECHATROLINK

13: Cartdo de comunicagdo MEMOBUS 14: Cartao de
Cédigo do produto comunicagdo CC- LINK 15: Cartdo de comunicagdo

(cartdo de comunicagéo) Modbus TCP 16: Cartéo de comunicagdo CC-LINK IE

@ 17: Placa de comunicagdo POWERLINK 18: Reservado 1

As opgdes de valor aumentam em 1 na
sequéncia, a partir de 01. A relagéo de
nomes depende da categoria da placa.

19: Reservado 2

Cadigo do produto 01: Placa de E/S de muiltiplas fungbes
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Campo Descrigao do campo Exemplo de nomenclatura Observagoes

(cartao de E/S) 02: Cartao de E/S de muiltiplas fungdes (com a fungdo de
detecgdo de temperatura)

03: Reservado

01: Cartdo GPRS
Cadigo do produto 02: Cartfio 4G

(cartao IC)
03: Reservado

Se houver suporte a varias classes de
tensao, a classe mais alta serd marcada.
12:12-15v Por exemplo, EC-PG305-12

00: Passivo (vazio por padrao) 05: 5V

.
2}

© Poténcia de trabalho 24: 24V suporta 5V e 12V.
Usado para distinguir o hardware/estrutura.
A: Versao padrao (vazia por padréo)

®

P
©

Descrigédo da versao B: Versdo B

A tabela a seguir descreve as placas de expansao que o VFD suporta. As placas de expans&o s&o opcionais e precisam ser adquiridas separadamente.

Nome Modelo Especificagoes
® 4 entradas digitais
® 1 saida digital
® 1 entrada analdgica
EC-10501-00
Placa de expans&o de E/S ® 1 saida analogica
® 2 saidas de relé: 1 saida de contato duplo e 1 saida de contato
simples
EC-10503-00 ® 2 entradas digitais e 6 saidas de relé
PROFIBUS-DP
EC-TX503
cartso de comunicagéo ® Suporte ao protocolo PROFIBUS-DP
] ® B fisi AN2.0A
Cartao de EC-TX505 aseado na camada fisica C. 0
comunicagio CANopen ® Suporte ao protocolo CANopen
Comunicagdo de controle ® Baseado na camada fisica CAN2.0B
mestre/escravo do CAN
EC-TX511 ® Adogé&o do protocolo proprietario de controle mestre-escravo da INVT
cartdo
PROFINET
EC-TX509
cartso de comunicagéo ® Suporte ao protocolo PROFINET

A.2 Dimensées e instalagio

Todas as placas de expansao tém as mesmas dimensdes (108x39 mm) e podem ser instaladas da mesma forma.
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Todos os modelos de VFD oferecem dois slots para placas de expansao. Observe o seguinte ao instalar ou desinstalar uma placa de expansao:
< Certifique-se de que ndo haja energia elétrica antes de instalar a placa de expans&o.

< Para facilitar a fiagéo, siga as instrugdes a seguir, embora seja possivel identificar qualquer placa de expansao suportada em qualquer um dos

slots:
Poténcia do VFD Precaugoes de instalagao
Instale um cartdo de comunicag&o no slot 2. Antes de instalar um cartdo de comunicagao DP, remova a tampa do
orificio de retirada do invélucro intermediario e abaixe a tampa do orificio de retirada.
15a75kwW
invélucro.
11-500kW Recomenda-se a instalagdo de uma placa de comunicagdo DP no slot 1.

A figura a seguir mostra o diagrama de instalagdo e o VFD com as placas de expans&o instaladas.

Use 8x M4 para fixar oCE
Ligar osfios

Diagrama de instalago do EC (ECs) (instalados)

Figura A-2 VFDs de 11-500kW com placas de expansao instaladas A Figura A-3 mostra o

procedimento de instalagdo da placa de expansao.
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ETAPA1

ETAPA2

ETAPA3

Figura A-3 Procedimento de instalagdo da placa de expansédo
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A.3 Fiagao

1. Aterre um cabo blindado da seguinte forma:

Posigao de aterramento de

o cabo blindado

Posigao de atemamento do cabo

Figura A-4 Conexdo do cabo de aterramento da placa de expansao

2. Conecte uma placa de expansédo da seguinte forma:

Prenda os fios na posicdo de
encaive lateral pera evtar

| desconexde-ou-porda-soia,
quando a forga é apicada

Conexéo do cabegote EC DP

tampado orficio

Conecte 0 cabo

Conexo do cabo de rede

Figura A-5 Fiagdo da placa de expansé&o para VFDs de 1,5 a 7,5 kW
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A.4 Placas de E/S
A.4.1 Ec10501-00

Fiagao EC

Encademagao com fio
CE

Figura A-6 Fiagao da placa de expans&o para VFDs de 11-500kW

CME e COM sao curto-circuitados por meio de J3 antes da entrega, e J5 é o jumper para selecionar o tipo de saida (tensao ou corrente) de AO2.

Os terminais estao dispostos da seguinte forma:

| AO2

GND |

A3
COoM CME Y2 S5 | RO3A | RO3B | RO3C |
PW +24V S6 s7 S8 | | RO4A | | RO4C
Definigao do indicador:
Indicador Definigao Fungdo
Esse indicador fica aceso quando a placa de expansao esta estabelecendo uma
Indicador de conex&o com a placa de controle;
LED1 status

ele pisca periodicamente depois que a placa de expansdo é devidamente
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Indicador Definigao Fungdo

conectado a placa de controle (o periodo é de 1s, ligado por 0,5s e desligado pelos
outros 0,5s);
e ¢ desligado quando a placa de expans&o é desconectada

da placa de controle.

LED4 Indicador de Esse indicador € aceso depois que a placa de expansao de E/S ¢ ligada pela placa

energia de controle.

O EC-10501-00 pode ser usado em situagdes em que as interfaces de E/S do VFD n&o atendem aos requisitos do aplicativo. Ele pode fornecer 4
entradas digitais, 1 saida digital, 1 entrada analdgica, 1 saida anal6gica e duas saidas de relé. E facil de usar, fornecendo saidas de relé por meio de
terminais de parafuso do tipo europeu e outras entradas e saidas por meio de terminais de mola.

Fungdes do terminal EC-10501-00:

Categoria Terminal Nome Descrigao
Usado para fornecer energia de trabalho digital de entrada do externo
para o interno.
Faixa de tens&o: 12-24V
Fonte de alimentagao PW Alimentagéo externa
PW e +24V foram conectados em curto antes da entrega.
< Faixa de entrada: Para Al3, 0(2)-10V ou 0(4)-20mA
< Impedancia de entrada: 20kQ para entrada de tensao; 250Q para
entrada de corrente
< O fato de a tens&do ou a corrente ser usada para a entrada é definido
pelo codigo de fungédo correspondente.

AI3-GND Entrada analégica 1 | < Resolugdo: 5mV quando 10V corresponde a 50Hz

< Erro: #0,5% quando a entrada esta acima de 5V ou 10mA a 25°C
IAe AO

<$ Faixa de saida: 0(2)-10V ou 0(4)-20mA
< O uso de tensao ou corrente para a saida é definido pelo jumper J5

AO2-GND Saida analdgica 1 < Erro: +0,5% quando a saida esté acima de 5V ou 10 mA a 25°C

S5Com Entrada digital 1 < Impedancia interna: 3,3kQ

Entrada/saida S6-Ccom Entrada digital 2 < Aentrada de tenséo de 12 a 30 V ¢ aceitavel
digital S7-coM Entrada digital 3 < Terminal de entrada bidirecional
$8-COM Entrada digital 4 < Frequéncia maxima de entrada: 1kHz
Y2-CME Saida digital < Capacidade do interruptor: 200mA/30V
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Categoria Terminal Nome Descrigao
Faixa de frequéncia de saida: 0-1kHz
Os terminais CME e COM estdo em curto-circuito
através de J3 antes da entrega.
Contato NA do relé 3
RO3A ree
Contato NC de
RO3B
relé 3
Contato comum do
RO3C 63 Capacidade de contato: 3A/AC250V, 1A/DC30V
relé
Saida de relé Né&o pode ser usado como saida digital de alta frequéncia.
RO4A Contato NA do relé 4
Contato comum do
relé
RO4C
4

A.4.2 Eci0503-00

Os terminais do EC-10503-00 est&o dispostos da seguinte forma:

CoM S9 $10
| COoM | PW +24V |
RO5A RO5C ROBA RO6C RO7A RO7C
ROBA RO8C RO%A RO9C RO10A RO10C
Definigao do indicador:
Indicador Definigao Fungdo
LED1 Indicador de Ligado: RO5 esta fechado.
status Desligado: RO5 esta aberto.
LED2 Status Ligado: RO6 esta fechado.
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Indicador Definigao Fungdo
indicador Desligado: RO6 esta aberto.
LED3 Indicador de Ligado: RO7 esta fechado.
status Desligado: RO7 esta aberto.
Status Ligado: RO8 esta fechado.
LED4
indicador Desligado: RO8 esta aberto.
LEDS Indicador de Ligado: RO9 esta fechado.
status Desligado: RO9 esta aberto.
Status Ligado: RO10 esta fechado.
LED6
indicador Desligado: RO10 esta aberto.
Poténcia Esse indicador fica aceso depois que a placa de expanséo de 10 é
LED7
indicador ligado pela placa de controle.

Ligado: A placa de expanséo esta estabelecendo uma conex&o com a placa de
controle.

Piscando periodicamente (o periodo de 1s é de 1s, ligado por 0,5s e desligado pelos
outros 0,5s): A placa de expanséo esta conectada corretamente a placa de controle.

Indicador de Desligado: a placa de expans&o esta desconectada da

LEDS status

placa de controle.

O EC-10503-00 pode ser usado em cenarios em que as interfaces de E/S do VFD nao atendem aos requisitos da aplicagdo. Ele pode fornecer 2
entradas digitais e 6 saidas de relé. E facil de usar, fornecendo saidas de relé por meio de terminais de parafuso do tipo europeu e outras entradas e
saidas por meio de terminais de mola.

Fungdes do terminal EC-10503-00:

Categoria Terminal Nome Descrigao
COM Usado para fornecer energia de trabalho para a placa de
expansao de |0 da parte externa para a interna.
Fonte de PW Tensao: +24V
alimentag Alimentagéo externa PW e +24V ficam em curto durante o uso.
ao +24V
Entrada S9-CoM Entrada digital 1 Impedancia interna: 3,3kQ
digital S$10-COM Entrada digital 2 < A entrada de tens&do de 12 a 30 V ¢é aceitavel
<> Frequéncia méaxima de entrada: 1kHz
Contato NA do relé 5
RO5A <& Contato capacidade: 3AJAC250V,
) 1A/DC30V
Saida de ~ .
relé SEM contato de < Né&o pode ser usado como saida digital de alta
RO5C frequéncia
relé 5
RO6A SEM contato de
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Categoria Terminal Nome Descrigao
relé 6
ROGC Contato NA do relé 6
SEM contato de
RO7A
rele 7
RO7C Contato NA do relé 7
SEM contato de
RO8A
relé 8
SEM contato de
RO8C
relé 8
RO9A Contato NA do relé 9
ROSC Contato NA do relé 9
SEM contato de
RO10A
relé 10
RO10C Contato NA do relé 10

A.5 cartées de comunicagio

A.5.1 cartso de comunicagso PROFIBUS-DP (EC-TX503)

O CN1 é um conector tipo D de 9 pinos, conforme mostrado na figura a seguir.

Qs 04 03 0210

o’ o o o
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Pino do conector Descrigao
1 - Nao utilizado
2 - Nao utilizado
3 B-Line Dados+ (par trangado 1)
4 RTS Envio de solicitagao
5 GND_BUS Terra de isolamento
6 +5V BUS Fonte de alimentag&o isolada de 5V CC
7 - Néo utilizado
8 Linha A Dados- (par trangado 2)
9 - Nao utilizado
Alojamento SHLD Linha de blindagem do cabo PROFIBUS

+5V e GND_BUS sao terminadores de barramento. Alguns dispositivos, como o transceptor 6ptico (RS485), podem precisar obter energia por

meio desses pinos.

Alguns dispositivos usam o RTS para determinar as diregGes de envio e recebimento. Em aplicativos normais, somente a linha A, alinhaB e a

camada de protegdo precisam ser usadas.

Definigao do indicador:

Indicador Definigéo

Fungédo

LED1 Indicador de status

Esse indicador fica aceso quando a placa de expanséo esta

estabelecendo uma conex&o com a placa de controle; ele pisca

periodicamente depois que a placa de expansao é

devidamente conectado & placa de controle (o periodo € de 1s, ligado por 0,5s e
desligado pelos outros 0,5s).

e é desligado quando a placa de expanséo é desconectada

da placa de controle.

LED2 Indicador on-line

Esse indicador fica aceso quando o cartdo de comunicagéo esta on-line e a trocal
de dados pode ser realizada.
Ele fica desligado quando o cartdo de comunicagao nao esta no modo

estado on-line.

LED3 Indicador de falha/offline

Esse indicador fica aceso quando o cartdo de comunicagao esta off-line e a trocal
de dados n&o pode ser realizada.

Ele pisca quando o cartdo de comunicagdo nao esta estado off-line.

Ele pisca na frequéncia de 1 Hz quando ocorre um erro de configuragdo: O
comprimento da tela do usuario

conjunto de dados de parametros durante a inicializagao do
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Indicador Definigao Fungao

O cartdo de comunicagéo é diferente daquele usado durante a configuragéo da
rede.

Pisca na frequéncia de 2 Hz quando os dados dos parametros do usuario
estdo incorretos: O comprimento ou o contetdo dos dados dos parametros do
usuario definidos durante a inicializagéo do cartdo de comunicagao é diferente
daquele definido durante a configuragéo da rede.

Pisca na frequéncia de 4 Hz quando ocorre um erro na inicializagdo

do ASIC da comunicagdao PROFIBUS.

Ele fica desligado quando a fungao de diagnéstico esta desativada.

Esse indicador € aceso depois que a placa de controle alimenta a placa
LED4 Indicador de energia pois a P P

com energia.

Para obter detalhes, consulte o manual do cartdo de comunicagéo do VFD da série Goodrive350.

A5.2 CANopen comunicagdo cartdio (EC-TX505) e CAN mestre/lescravo cartdao de comunicagao de controle (EC-
TX511)

O cartdo de comunicagdo EC-TX505/511 é de facil utilizagéo, adotando terminais de mola.

Terminal de mola de 3 pinos Pin Fungéo Descrigao

123
1 CANH Sinal de alto nivel do barramento CANopen

2 CANG Blindagem do barramento CANopen

3 CANL Sinal de nivel baixo do barramento CANopen

Descrigéo da fungéo da chave do resistor do terminal:
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Chave do resistor do terminal Posicao Fungdo Descrigao
Esquerda DESLIGADO CAN_H e CAN_L n&o sao conectado a um terminal
de resistor
- CAN_H e CAN_L sao conectados a um resistor
Certo ON de terminal de 120 Q.

Definigao do indicador:

Indicador

Definigdo

Fungédo

LED1

Indicador de status

Esse indicador fica aceso quando a placa de expansao esta estabelecendo uma conexao
com a placa de controle;

pisca periodicamente depois que a placa de expans&o é conectada corretamente a placa de
controle (o periodo é de 1s, ligado por 0,5s e desligado pelos outros 0,5s).

e é desligado quando a placa de expans&o é desconectada do sistema.

placa de controle.

LED4

Indicador de energia

Esse indicador é aceso depois que a placa de controle alimenta a placa com energia.

LED5

Indicador de funcionamento

Esse indicador fica aceso quando o cartdo de comunicagéo esta no estado de funcionamento.
Ele fica desligado quando ocorre uma falha. Verifique se o pino de reinicializagéo do cartdo
de comunicagéo e a fonte de alimentagdo estdo conectados corretamente.

Ele pisca quando o cartdo de comunicagao esta no estado de pré-operagao.

Ele pisca uma vez quando o cartdo de comunicagéo esta status parado

LED6

Indicador de erro

Esse indicador fica aceso quando o barramento do controlador CAN esta desligado ou quando
ocorre uma falha no VFD.

Esta desligado quando o cartdo de comunicagao esta em estado de funcionamento. Ele pisca
quando a configuragédo de endereco esta incorreta.

Ele pisca uma vez quando um quadro recebido é perdido ou quando ha um erro ocorre
durante o recebimento do quadro.

Para obter detalhes, consulte o manual do cartdo de comunicagéo do VFD da série Goodrive350.
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A.5.3 Placa de comunicagao PROFINET (EC-TX509)

O terminal CN2 adota interfaces RJ45 padrdo, que tém design duplo, e as duas interfaces RJ45 néo se distinguem uma da outra e podem ser
inseridas de forma intercambiavel. Elas s&o organizadas da seguinte forma:

Pino Nome Descrigao
1 TX+ Transmitir dados+
2 TX- Transmitir dados
3 RX+ Receber dados+
4 n/c Na&o conectado
5 nic Na&o conectado
6 RX- Receber dados
7 n/c Na&o conectado
8 n/c Na&o conectado

Definigao do indicador:

O cartdo de comunicagdo PROFINET tem 9 indicadores, entre os quais o LED1 é o indicador de energia, os LEDs 2-5 s&o os indicadores de status de
comunicagao do cartdo de comunicagéo e os LEDs 6-9 sao os indicadores de status da porta de rede.

Indicador Cor Status Descrigao
LED1 Verde Indicador de alimentagao de 3,3 V
Em Sem conex&o de rede
LED2 A conex&o com o cabo de rede entre o controlador PROFINET estéa OK,
(Indicador de Vermelho Piscando mas a comunicagdo n&o esta estabelecida.
status do
barramento)
Desligado A comunicagéo com o controlador PROFINET foi estabelecida.
LED3 Em Existe diagnéstico de PROFINET.
(Indicador de falha Verde
do sistema) Desligado Nenhum diagnéstico de PROFINET.
Em A pilha de protocolos TPS-1 foi iniciada.
LED4
(Indicador de Verde Piscando O TPS-1 aguarda a inicializagdo da MCU.
prontidéo do Desligado A pilha de protocolos TPS-1 nao & iniciada.
escravo)
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Indicador Cor Status Descrigao
LED5
(Indicador de status Especifico do fabricante, dependendo das caracteristicas do dispositivo
de manutenc&o) Verde

O cartdao de comunicagdo PROFINET e o PC/PLC foram

LED6/7 Em conectados por meio de um cabo de rede.
(Indicador de status
da porta de rede) Verde

A conexao entre o cartdo de comunicagdo PROFINET e o PC/PLC né&o foi
estabelecida.

Desligado
estabelecido.
LED8/9 O cartdo de comunicagdo PROFINET e o PC/PLC estdo se
(Indicador de Em
comunicagao da porta Verde comunicando.
de rede)
N O cartdo de comunicagdo PROFINET e o PC/PLC ainda nédo tém
Desligado

comunicagao.

Conexao elétrica:

A placa de comunicagcdo PROFINET adota interfaces RJ45 padréo, que podem ser usadas em uma topologia de rede linear e em uma topologia de
rede em estrela. O diagrama de conexao elétrica da topologia de rede linear € mostrado na Figura A-7.

Dispositivo escravo 1 Dispositivo escravo 2 Dispositivo escravo n
Dispositivo
mestre

RU5 | |m45 RM5 | |RJ45 RM5 | RJ45

I I B O

Figura A-7 Conexao elétrica da topologia de rede linear Observagao: Para a

topologia de rede em estrela, € necessario preparar os switches PROFINET. O diagrama de conexao elétrica da

topologia de rede em estrela € mostrado na Figura A-8.

Figura A-8 Conex&o elétrica da topologia de rede em estrela

Dispositivo escravo 1 Dispositivo escravo 2 Dispositivo escravo n

Dispositiv
o mestre

[ | [mus | [ooe | (o | [ ] [rss |

Interruptor |
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Apéndice B Dados técnicos

B.1 0 que este capitulo contém

Este capitulo descreve os dados técnicos do VFD e sua conformidade com a CE e outros sistemas de certificagao de qualidade.
B.2 Aplicativo derivado

B.2.1 Capacidade

Escolha um modelo de VFD com base na corrente nominal e na poténcia do motor. Para suportar a poténcia nominal do motor, a corrente de saida
nominal do VFD deve ser maior ou igual a corrente nominal do motor. A poténcia nominal do VFD deve ser maior ou igual & do motor.

Observagao:
<> A capacidade nominal é a capacidade na temperatura ambiente de 40°C.

< Vocé precisa verificar e garantir que a poténcia que flui pela conexdo CC comum sistema CC comum n&o exceda a poténcia nominal do motor.

B.2.2 Derivagao

Se a temperatura ambiente no local de instalagdo do VFD exceder 40°C, se a altitude do local de instalagdo do VFD exceder 1000 m, se for usada
uma cobertura de dissipador de calor ou se a frequéncia da portadora for maior do que a recomendada (consulte P00.14 para obter a frequéncia
recomendada), o VFD precisara ser reduzido.

B.2.21 Desvalorizagado devido a temperatura

Quando a temperatura varia de +40°C a +50°C, a corrente de saida nominal é reduzida em 1% para cada aumento de 1°C. Para ver a redugao real,
consulte a figura a seguir.

Coeficiente de redugéo (%)

Temperatura (J'C

Observagio: ndo é recomendavel usar o VFD em um ambiente com temperatura superior a 50°C. Se o fizer, vocé sera responsabilizado pelas
consequéncias causadas.

B.2.2.2 Desvalorizagado devido a altitude

Quando a altitude do local onde o VFD esta instalado é inferior a 1000 m, o VFD pode funcionar com a poténcia nominal. Quando a altitude exceder
1000 m, reduza a poténcia em 1% para cada aumento de 100 m. Quando a altitude for superior a 3000 m, consulte o revendedor ou escritério local da
INVT para obter detalhes.
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B.2.2.3 Derivagao devido a frequéncia da portadora

A frequéncia portadora do VFD varia de acordo com a classe de poténcia. A poténcia nominal do VFD é definida com base na configuragéo de fabrica

da frequéncia portadora. Se a frequéncia portadora exceder a configuragéo de fabrica, a poténcia do VFD sera reduzida em 10% para cada 1 kHz a

mais.

B.3 Especificagées da rede

Tens&o da rede

AC 3PH 380V-480V

Capacidade de curto-|
circuito

De acordo com a definicdo da norma IEC 61439-1, a corrente de curto-circuito méxima permitida na extremidade de
entrada é de 100 kA. Portanto, o VFD é aplicavel a cenarios em que a corrente transmitida no circuito ndo é maior que

100 kA quando o VFD funciona com a tensdo nominal maxima.

Frequéncia

50/60 Hz+5%, com uma taxa de alteragdo maxima de 20%/s

B.4 Dados de conexio do motor

Tipo de motor

Motor de indugao assincrono ou motor sincrono de ima permanente

Tenséo

0-U1 (tensao nominal do motor), 3PH simétrico, Umax (tensdo nominal do VFD) no ponto de enfraquecimento do

campo

Proteco contra curto-

A protegao contra curto-circuito na saida do motor atende aos requisitos da norma IEC 61800-5-1.

circuito
Frequéncia 0-400 Hz
Frequéncia
0,01 Hz
resolugéo
Atual Consulte a se¢éo 3.6 Classificagdes do produto.

Limite de poténcia

1,1 vezes a poténcia nominal do motor

Enfraquecimento do campo

ponto 10-400 Hz
Frequéncia da
quenc 2,48 12 ou 15 kHz
portadora

B.4.1 Compatil

idade EMC e comprimento do cabo do motor

O VFD é compativel com as solugdes de filtro interno e externo para atender aos requisitos de EMC do segundo ambiente (C3) e do primeiro ambiente
(C2) da IEC/EN 61800-3. De acordo com a configuragdo de frequéncia portadora de 4kHz, os requisitos de comprimento do cabo do motor séo os

seguintes:
Comprimento do cabo do motor suportado (unidade: m)
Incorporado Externo

Faixa de PO

poténcia do Segunda categoria Segunda categoria

VD 9 9 Primeira categoria de 9 9 Primeira categoria de

de ambiente C3 ambiente C2 de ambiente C3 ambiente C2

1,5-22kW 20 20 1 !
30-500kW 30 Nenhuma solugéo integrada 30 /
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Entre em contato conosco para obter solugdes integradas para atender aos requisitos C2 e C3. Para obter detalhes sobre filtros C3 externos, consulte
D.7 Filtro.

Para obter detalhes sobre as categorias de ambiente EMC C3 e C2, consulte a segéo B.6 Regulamentos EMC.
B.5 Padrées de aplicativos

A tabela a seguir descreve os padrées com quais os VFDs estdo em conformidade.

Seguranga de maquinas - Partes de sistemas de controle relacionadas a seguranga - Parte 1:
EN/ISO 13849-1
Principios gerais de design

Seguranga de maquinas. Equipamento elétrico de maquinas. Parte 1: Requisitos gerais
IEC/EN 602041 gurang a aup q quistios 9

|EC/EN 62061 Seguranga de maquinas - Seguranga funcional relacionada & seguranga de sistemas de controle

elétricos, eletronicos e eletronicos programaveis

Sistemas de acionamento de energia elétrica com velocidade ajustavel. Parte 3: EMC
IEC/EN 618003
requisitos e métodos de teste especificos

|EC/EN 61 1 Sistemas de acionamento elétrico de velocidade ajustavel - Parte 5-1: Requisitos de seguranga -

Elétricos, térmicos e de energia

B.5.1 Marcagao CE

A marcagéo CE na placa de identificagdo do VFD indica que o VFD é compativel com a CE, atendendo aos regulamentos da diretiva europeia de baixa tenséo
(2014/35/EV) e da diretiva EMC (2014/30/EU).

B.5.2 Declaragao de conformidade EMC

A Unido Europeia (UE) estipula que os dispositivos elétricos e elétricos vendidos na Europa ndo podem gerar distirbios eletromagnéticos que
excedam os limites estipulados nas normas relacionadas e podem funcionar adequadamente em ambientes com determinadas interferéncias
eletromagnéticas. O padrdo de produto EMC (EN 61800-3) descreve os padrdes EMC e os métodos de teste especificos para sistemas de
acionamento de energia elétrica de velocidade ajustavel. Nossos produtos estdo em conformidade com essas normas.

B.6 Regulamentos de EMC

O padréo de produto EMC (EN 61800-3) descreve os requisitos de EMC para VFDs. Categorias de ambiente de aplicagéo:

Primeiro ambiente: Ambiente civil, incluindo cenarios de aplicagdo em que os VFDs s&o conectados diretamente as redes de baixa tenséo do fornecimento de
energia civil sem transformadores intermediarios.

Segundo ambiente: Todos os locais fora de uma area residencial. Categorias de VFD:

C1: Tens&o nominal inferior a 1000 V, aplicada ao primeiro ambiente.

C2: Tensao nominal inferior a 1000 V, dispositivos sem plugue, soquete ou moveis; sistemas de acionamento de energia que devem ser instalados e
operados por pessoal especializado quando aplicados a ambientes da Categoria |

Observagao: A norma EMC IEC/EN 61800-3 nao restringe mais a distribuigdo de energia dos VFDs, mas
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especifica seu uso, instalagdo e comissionamento. O pessoal ou as organizagdes especializadas devem ter as habilidades necessarias (incluindo o
conhecimento relacionado @ EMC) para instalar e/ou realizar o comissionamento dos sistemas de acionamento elétrico.

C3: Tens&o nominal inferior a 1000 V, aplicada ao segundo ambiente. Elas ndo podem ser aplicadas ao primeiro ambiente.

C4: Tensao nominal maior que 1000 V ou corrente nominal maior ou igual a 400 A, aplicada a sistemas complexos no segundo ambiente.
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Apéndice C Desenhos dimensionais
Clo que este capitulo contém

Este capitulo fornece os desenhos das dimensées do VFD, que usa o milimetro (mm) como unidade.

C.2 Estrutura do teclado
Cc.21 Diagrama de estrutura

O teclado deve ser usado em uma linha de montagem de texto

Panel Ke yp ad

2-M3x10

o

Dimensionamentoeholesizesparamountingkeypadwithoutabracket

Figura C-1 Estrutura do teclado
C.2.2 Suporte de montagem do teclado

Observagao: o teclado externo pode ser montado diretamente com parafusos rosqueados M3 ou com um suporte de teclado. Para os modelos de
VFD de 380V 1,5-90kW, o suporte de montagem do teclado € uma pega opcional. Para os modelos de VFD de 380V 110-500kW, vocé pode usar
suportes opcionais ou usar os suportes padrao do teclado externamente.

103 98

——————

_— |4

.

g

140
115

4-R12

Suporte do adaptador do teclado Dimensdes de instalagio

Figura C-2 (Opcional) Suporte de montagem do teclado
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C.3 Estrutura do VFD

Figura C-3 Estrutura do VFD
C.4 Dimensbes dos modelos AC 3PH 380V VFD

C.4.1 Dimensées de montagem na parede

D1

H1

Figura C-4 Diagrama de montagem do VFD de 1,5 a 7,5 kW na parede
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Figura C-5 Diagrama de montagem do VFD de 11-45kW na parede Tabela C-1
Dimensoes de montagem do VFD de 1,5-45kW na parede (unidade: mm)
Dimensdes de contorno (mm) Distancia do furo de )
Diametro do Parafuso
Modelo de VFD montagem (mm) furo de
fixacao
w1 H1 D1 H2 w2 D2

1,5-4kW 89 231 193 221 70 ! 25 M4
55a75kwW 89 259 2115 248 70 / 26 M5
11-15kW 145 280 207 268 130 ! o6 M5
18,5-22kW 169 320 214 308 154 / o6 M5
30-37kW 200 340.6 184.6 328.6 185 ! o6 M5
45kW 250 400 202 380 230 ! 26 M5
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Figura C-6 Diagrama de montagem do VFD de 380V 55-90kW na parede

I__gg —1

X Let

= :

| 1— LaS

Figura C-7 Diagrama de montagem do VFD 380V 110-132kW na parede

Tabela C-2 Dimensdes de montagem na parede do VFD 380V 55-132kW (unidade: mm)

Dimensdes de contorno (mm) Distancia do furo de .
Diametro do Parafuso
Modelo de VFD montagem (mm) furo de
fixagdo
w1 H1 D1 H2 w2 W3
55-90kW 282 560 263.7 542 160 226 29 M8
110-132kW 338 554 326.2 534 200 ! 295 M8
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Figura C-8 Diagrama de montagem do VFD de 380V 160-200kW na parede
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Figura C-9 Diagrama de montagem do VFD 380V 220-250kW na parede

Tabela C-3 Dimensdes de montagem na parede do VFD 380V 160-250kW (unidade: mm)

Dimensoes gerais Furo de montagem
5 . Diametro do Parafuso
Modelo de VFD (mm) distancia (mm) e de
fixagao
w1 H1 D1 H2 w2 w3
160-200kW 338 825 386.2 800 260 / 211 M10
220-250kW 303 1108 468 980 240 150 214 M12

324




Goodrive270 series VFD para ventilador e bomba

Desenhos dimensionais

C.4.2 Dimensaes de montagem do flange

]
b

Figura C-10 Diagrama de montagem do flange do VFD de 380V 1,5-7,5kW Tabela C-4 Dimensdes
de montagem do flange do VFD de 380V 1,5-7,5kW (unidade: mm)

Dil de a do furo de montagem
Modelo de VFD (mm) (mm) Diametro do furo Parafuso de fixagao
w1 H1 D1 H2 H3 w2 D2
1,5-4kW 17 245 193 153.5 405 105 555 o6 M5
55a75kwW 17 2725 2115 180 M 105 75 o6 M5
——
w w
el
wi o1

e

Figura C-11 Diagrama de montagem do flange do VFD de 380V 11- 22kW
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Figura C-12 Diagrama de montagem do flange do VFD de 380V 30-90kW
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Figura C-13 Diagrama de montagem do flange do VFD de 380V 110-200kW Tabela C-5
Dimensdes de montagem do flange do VFD de 380V 11-200kW (unidade: mm)
Esbogo "
i Dista do furo de (mm) Furo de L
Modelo de VFD dimensges (mm) instalagdo | parafuso
w1 H1 D1 H2 H3 H4 w2 w3 w4 D2
11-15kW 200 306 206.7 215 282 335 184 164 10 102 26 M5
18,5-22kW 224 346 214 255 322 335 208 189 95 108 26 M5
30-37kW 266 371 208 250 350.6 20.3 250 224 13 104 26 M5
45kW 316 430 223 300 410 55 300 274 13 118.3 26 M5
55-90kW 352 580 258 400 570 80 332 306 12 133.8 29 M8
110-132kW 4185 600 330 370 559 1085 | 3895 | 361 14.2 149.5 210 M8
160-200kW 428 868 390 625 830 80 394 345 245 183 o 11 M10
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C.4.3 Dimensaes de montagem no piso
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Figura C-14 Diagrama de montagem do VFD 380V 220-500kW no piso Tabela C-6 Dimensdes de
montagem do VFD 380V 220-500kW no piso (unidade: mm)
Dimensées gerais Distancia do furo de montagem
Parafuso
Modelo de VFD (mm) (mm) Diametro do furo de
w1 H1 D1 H2 H3 w2 w3 fixago
220-250kW 303 1108 468 980 111 240 180 214 M12
280-355kW 330 1288 544 1150 122 225 180 213 M10
400-500kW 330 1398 544 1280 101 240 200 213 M10

Para obter detalhes sobre o suporte de montagem da base, consulte a Figura C-16 e a Tabela C-8.
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Base mounting bracket
Figura C-15 Diagrama de montagem para VFDs de 380V 220-500kW com reatores de saida

Tabela C-7 Dimensdes de montagem no piso para VFDs de 380V 220-500 com reatores de saida (unidade: mm)

S %

Dimensdes gerais Distancia do furo de
Diametro Parafuso
Modelo de VFD (mm) (mm) T de
fixagao
w1 w4 H1 D1 H2 H3 H4 w2 w3
220-250kW 303 350 1470 480 980 47 1420 240 150 o 14 M12
280-355kW 330 390 1619 544 1150 453 1571 225 180 213 M10
400-500kW 330 390 1729 544 1280 432 1681 240 200 213 M10

Para obter detalhes sobre o suporte de montagem da base, consulte a Figura C-16 e a Tabela C-8.
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Dimensdes da base Local da base para apoiar 0 gabinete do VFD

Figura C-16 Dimensd&es do suporte da base do VFD 380V 220-500kW e dimensdes de montagem Tabela C-8 Dimensdes do suporte da

base do VFD 380V 220-500kW (unidade: mm)

Modelo de VFD w1 w2 W3 | W4 [ W5 | W6 w7 ws W9 [ Wi0| H1 H2 | H3 H4 [ D1 D2 | d Parafuso L
220-250kW 295 150 50 | 50 | 71.5| 60 | 117.5| 3128 | 975 | 100 | 580| 525 | 27.5| 54.5| 50 | 36 | § 775

M5 ——
280-315kW

parafuso auto- [ 255

321 150 50 | 50 [845 | 60 |130.5 |338.8 (1105 |[100 |580 |525 |27.5 (545 | 46 |335 (6 roscante [

355-500kW 25
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Apéndice D Acessorios periféricos opcionais

D.1 0 que este capitulo contém

Este capitulo descreve como selecionar acessorios opcionais para o VFD.

D.2 Fiagio de acessorios periféricos

A figura a seguir mostra a fiagao externa do VFD.

\
]
i
'

.
1
[l Software para
' PC superior
Teclado :
1
1
'
RS485-
1
485 | Rs232
: conversor > .
Padrao N PC H
. _J
Fonte de
alimentag
& | (ot ™
| =
'
Disjuntor |
1
'
A 1
E’ Reator de entrada
=P |
'
Terra
Filtro de entrada
- - Filtro de saida
Reator de
saida
Motor
— Terra

Observagao: vocé pode escolher o reator CC integrado opcional, que sera instalado na fabrica antes da entrega.

Disjuntor

Imagem Nome Descrigao
| |I Cabo Acessorio para transmissao de sinal.
TR

Dispositivo para prevengao de choques elétricos e protegao contra curto-circuito a

terra que possa causar vazamento de corrente
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Imagem Nome Descrigao

e incéndio. Selecione disjuntores de corrente residual (RCCBs) que sejam aplicaveis
a VFDs e possam restringir harménicos de alta ordem, e cuja corrente sensivel
nominal para

um VFD é maior que 30 mA.

Acessorios usados para melhorar o fator de poténcia no lado de entrada do VFD e,

Acessorio que restringe a interferéncia eletromagnética gerada pelo VFD e
transmitida a rede publica por meio do cabo de alimentagédo. Tente instalar o filtro de

Filtro de entrada entrada proximo a

@ Reator de entrada assim, restringir as correntes harménicas de alta ordem.

! no lado do terminal de entrada do VFD.

Acessorio usado para restringir a interferéncia gerada no

Filtro de saida area de fiagdo no lado da saida do VFD. Tente instalar o filtro de saida préximo ao

lado do terminal de saida do VFD.

Acessorio usado para aumentar a distancia de transmisséo valida do inversor, o que

restringe efetivamente a alta tens&o transitéria gerada durante a ativagéo.
Reator de saida
e desligamento do médulo IGBT do inversor.

D.3 Fonte de alimentagio

Consulte o capitulo 4 Diretrizes de instalagao.

A | < Certifique-se de que a classe de tensdo do VFD seja consistente com a da rede elétrica.

D.4 cabo

D.4.1 cabo de alimentagao

Os tamanhos dos cabos de alimentagdo de entrada e dos cabos do motor devem estar de acordo com as normas locais.

<> Os cabos de alimentagao de entrada e os cabos do motor devem ser capazes de suportar as correntes de carga correspondentes.

< A margem maxima de temperatura dos cabos do motor em operagdo continua nao pode ser inferior a 70°C.

< A condutividade do condutor de aterramento PE é a mesma que a do condutor de fase, ou seja, as areas de seg&o transversal séo as mesmas.
<> Para obter detalhes sobre os requisitos de EMC, consulte o Apéndice B Dados técnicos.

Para atender aos requisitos de EMC estipulados nos padrdes CE, vocé deve usar um sistema blindado simétrico
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como cabos do motor (conforme mostrado na figura a seguir).

Cabos de quatro nucleos podem ser usados como cabos de entrada, mas recomenda-se o uso de cabos blindados simétricos. Em comparagao com
os cabos de quatro nlcleos, os cabos blindados simétricos podem reduzir a radiagéo eletromagnética, bem como a corrente e a perda dos cabos do
motor.

Cabo blindado simétrico Cabo de quatro niicleos

Condutor PE e

camada de protegio Camada de protegéio

@ Revestimento

Condutor
Condutor
PE A
Jaqueta PE Jaqueta
Isolador Isolador condutor
Isolador

Observagao: Se a condutividade elétrica da camada de blindagem do cabo do motor nao atender aos requisitos, devera ser usado um condutor PE
separado.

Para proteger os condutores, a area da segéo transversal dos cabos blindados deve ser a mesma dos condutores de fase se o cabo e o condutor
forem feitos de materiais do mesmo tipo. Isso reduz a resisténcia de aterramento e, portanto, melhora a continuidade da impedancia.

Para restringir efetivamente a emissdo e a condug&o de interferéncia de radiofrequéncia (RF), a condutividade do cabo blindado deve ser, no minimo,
1/10 da condutividade do condutor de fase. Esse requisito pode ser bem atendido por uma camada de blindagem de cobre ou aluminio. A Figura D-1
mostra o requisito minimo para os cabos do motor do VFD. O cabo deve consistir em uma camada de tiras de cobre em forma de espiral. Quanto mais
densa for a camada de blindagem, mais eficaz sera a restrigao da interferéncia eletromagnética.

Camada isolante Camada de protegao

Figura D-1 Secé&o transversal do cabo

D.4.2 cabo de controle

Todos os cabos de controle analdgico e os cabos usados para entrada de frequéncia devem ser cabos blindados. Os cabos de sinal analégico
precisam ser cabos de par trangado com blindagem dupla (conforme mostrado na figura a). Use um par trangado blindado separado para cada sinal.
Né&o use o mesmo fio terra para sinais analégicos diferentes.
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Cabo com varios pares tranados com blindagem dupla ‘Cabo com varios pares trangados de blindagem
simples

Figura D-2 Disposigao do cabo de alimentagéo
Para sinais digitais de baixa tensdo, o uso de cabos com blindagem dupla, mas também podem ser usados pares trangados blindados ou nao
blindados (como mostrado na figura b). Para sinais de frequéncia, entretanto, somente cabos blindados podem ser usados.
Os cabos de relé precisam ser aqueles com camadas de blindagem trangadas de metal.
Os teclados precisam ser conectados por meio de cabos de rede. Em ambientes eletromagnéticos complicados, recomenda-se o uso de cabos de
rede blindados.
Observagao: os sinais analdgicos e os sinais digitais ndo podem usar os mesmos cabos, e seus cabos devem ser dispostos separadamente.

Testes de resisténcia dielétrica foram realizados entre o circuito principal e a carcaga de cada VFD antes da entrega. Além disso, o VFD tem o circuito
interno de limitagdo de tensdo, que pode cortar automaticamente a tensdo de teste. Nao realize nenhum teste de resisténcia de isolamento ou de
resisténcia a tensdo, como testes de isolamento de alta tensd@o ou o uso de um megdémetro para medir a resisténcia de isolamento, no VFD ou em
seus componentes.

Observagao: Antes de conectar o cabo de alimentagéo de entrada do VFD, verifique as condigdes de isolamento do cabo de acordo com as normas

locais.

D.4.3 Tamanho recomendado do cabo

Tabela D-1 Tamanho recomendado do cabo

R,S, T/U,V, W (+),() =
Torque de
Modelo de VFD )
Tamanho do Modelo do terminal | Tamanho do Modelo do terminal
cabo (mm? | de conexdo cabo (mm?) de conexio
GD270-1R54 1 TNR1.254 1 TNR1.254 1.2-15
GD270-2R24 1 TNR1.254 1 TNR1.254 1.2-15
GD270-0044 15 TNR1.254 15 TNR1.254 1.2-15
GD270-5R54 25 TNR24 25 TNR24 1.2-15
GD270-7R54 25 TNR24 25 TNR24 1.2-15
GD270-011-4(-L1) 4 TNR3.55 4 TNR3.55 2-25
GD270-015-4(-L1) 6 TNR5.55 6 TNR5.55 2-25
GD270-018-4(-L1) 10 TNR8S 10 TNR85 225
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R, S, T/U,V,W(+), () o
Torque de
Modelo de VFD )
Tamanho do Modelo do terminal | Tamanho do Modelo do terminal
cabo (mm?) | de conexdo cabo (mm?) de conexio

GD270-022-4(-L1) 16 TNR145 16 TNR14-5 2-25
GD270-030-4(-L1) 16 GTNR166 16 GTNR165 35
GD270-037-4(-L1) 25 GTNR256 16 GTNR165 35
GD270-045-4(-L1) 25 GTNR256 16 GTNR165 35
GD270-055-4(-L1) 35 GTNR358 16 GTNR166 911
GD270-075-4(-L1) 50 GTNR508 25 GTNR256 911
GD270-090-4(-L1) 70 GTNR708 35 GTNR356 911
GD270-110-4(-L1) 95 GTNR95-12 50 GTNR508 31-40
GD270-132-4(-L1) 95 GTNR95-12 50 GTNR508 31-40
GD270-160-4(-L1) 150 GTNR150-12 70 GTNR708 31-40
GD270-185-4(-L1) 185 GTNR185-12 95 GTNR958 31-40
GD270-200-4(-L1) 185 GTNR185-12 95 GTNR958 31-40
GD270-220-4(-Ln) 2x95 GTNR95-12 95 GTNR95-12 31-40
GD270-250-4(-Ln) 2x95 GTNR95-12 95 GTNR95-12 31-40
GD270-280-4(-Ln) 2x150 GTNR150-12 150 GTNR150-12 31-40
GD270-315-4(-Ln) 2x150 GTNR150-12 150 GTNR150-12 31-40
GD270-355-4(-Ln) 2x185 GTNR185-12 185 GTNR185-12 31-40

GD270-400-4-Ln 2x185 GTNR185-16 2x120 GTNR120-12 92-100

GD270-450-4-Ln 2x240 GTNR240-16 2x150 GTNR150-12 92-100

GD270-500-4-Ln 2x300 GTNR300-16 2x150 GTNR150-12 92-100

Observagado: n=1ou 3

Marca do terminal GTNR: Suzhou Yuanli (0 modelo varia de acordo com a marca).

Terminal GTNR

Terminal de cabega estreita

Marca do terminal de cabega estreita SG: Suzhou RCCN (O modelo varia de acordo com a marca).
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Tabela D-2 Tamanho recomendado do cabo (em conformidade com os padrées UL)

R,S, T/U,V,W
PE Torque de
Modelo de VFD 0 fixagao (Nm)
Tamanho do Modelo do terminal | Tamanho do Modelo do terminal
cabo (mm?) de conexdo cabo (mm?) de conexao
GD270-1R54 16 TLK1.54 16 TLK1.54 1.2-15
GD270-2R24 16 TLK1.54 16 TLK1.54 1.2-15
GD270:0044 14 TLK2.54 14 TLK2.54 1.2-15
GD270-5R54 14 TLK2.54 14 TLK2.54 1.2-15
GD270-7R54 12 TLK44 12 TLK44 1.2-15
GD270-011-4(-L1) 10 TLK6S 10 TLK65 2-25
GD270-015-4(-L1) 8 TLK105 8 TLK105 2-25
GD270-018-4(-L1) 6 TLK166 6 TLK166 2-25
GD270-022-4(-L1) 4 TLK255 4 TLK255 2-25
GD270-030-4(-L1) 4 TLK256 4 TLK255 35
GD270-037-4(-L1) 3 TLK256 4 TLK255 35
GD270-045-4(-L1) 3 TLK256 4 TLK255 35
GD270-055-4(-L1) 2 TLK358 4 TLK256 911
GD270-075-4(-L1) 1/0 TLK508 3 TLK256 9-11
GD270-090-4(-L1) 30 TLKeES 2 TLK356 911
GD270-110-4(-L1) 4/0 TLK120-12 10 TLK508 31-40
GD270-132-4(-L1) 4/0 TLK120-12 10 TLK508 31-40
GD270-160-4(-L1) 300 TLK150-12 3/0 TLK958 31-40
GD270-185-4(-L1) 400 TLK240-12 4/0 TLK1208 31-40
GD270-200-4(-L1) 400 TLK240-12 4/0 TLK1208 31-40
GD270-220-4(-Ln) 2x4/0 2xTLK120-12 4/0 TLK120-12 31-40
GD270-250-4(-Ln) 2x4/0 2xTLK120-12 40 TLK120-12 31-40
GD270-280-4(-Ln) 2x300 2xTLK150-12 300 TLK150-12 31-40
GD270-315-4(-Ln) 2x300 2xTLK150-12 300 TLK150-12 31-40
GD270-355-4(-Ln) 2x400 2xTLK240-12 400 TLK240-12 31-40
GD270-400-4-Ln 2x400 2xSQNBS200-16 2x250 2xTLK150-12 9%
GD270-450-4-Ln 2x500 2xSQNBS250-16 2x300 2xTLK150-12 96
GD270-500-4-Ln 2x600 2xSQNBS325-16 2x300 2xTLK150-12 9%

Observagao: n=1ou 3
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Pl

'
-
Terminal TLK Terminal de cabega estreita SQNBS

Marca do terminal TLK: KST (o modelo varia de acordo com a marca).
Marca do terminal de cabega estreita SQNBS: KST (O modelo varia de acordo com a marca).
Observagao:

< Se vocé selecionar um modelo de cabo maior do que o modelo recomendado na tabela, verifique se a largura do terminal de fiagdo excede a
largura permitida em 4.3.2 Diagrama do terminal do circuito principal.

<~ Se sim, selecione um terminal de cabega estreita SG e um cabo correspondente, pois o terminal de cabega estreita SG tem largura menor.

< Os cabos recomendados para o circuito principal podem ser usados em cenarios em que a temperatura ambiente é inferior a 40 °C, a distancia da
fiag@o & inferior a 100 m e a corrente € a corrente nominal.

< Os terminais (+) e (-) sdo usados por varios VFDs para compartilhar o barramento CC.

D.4.4 Arranjo de cabos

Os cabos do motor devem ser dispostos longe de outros cabos. Os cabos do motor de varios inversores podem ser dispostos em paralelo.
Recomenda-se organizar os cabos do motor, os cabos de alimentagéo de entrada e os cabos de controle separadamente em bandejas diferentes. A
dU/dt de saida dos inversores pode aumentar a interferéncia eletromagnética em outros cabos. N&o coloque outros cabos e os cabos do motor em
paralelo.

Se um cabo de controle e um cabo de alimentagao tiverem que se cruzar, certifique-se de que o angulo entre eles seja de 90 graus.

As bandejas de cabos devem ser conectadas adequadamente e bem aterradas. As bandejas de aluminio podem implementar a equipotencialidade
local.

A figura a seguir mostra a disposi¢éo dos cabos.
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Cabo do motor
b Distancia minima:
Cabo de ' 300 mm
alimentagao
Cabo de alimentagdo de Cabo do motor
T 5T | —
Distancia minima: 200 mm ‘ Distancia minima: 500 mm
Cabo de controle (Controle) (cabo)

Figura D-3 Distancia de roteamento de cabos
D.4.5 Inspegdo do isolamento

Verifique o motor e as condigdes de isolamento do cabo do motor antes de ligar o motor.
1. Certifique-se de que o cabo do motor esteja conectado ao motor e, em seguida, remova o cabo do motor terminais de saida U, V e W do VFD.

2. Use um megdhmetro de 500 V CC para medir a resisténcia de isolamento entre cada condutor de fase e o condutor de aterramento de
protecao. Para obter detalhes sobre a resisténcia de isolamento do motor, consulte a descrigao fornecida pelo fabricante.

Observagéo: A resisténcia de isolamento é reduzida se houver umidade no interior do motor. Se estiver Umido, € necessario secar o motor e, em
seguida, medir a resisténcia de isolamento novamente.

D.5 Disjuntor e contator eletromagnético
Vocé precisa adicionar um fusivel para evitar sobrecarga. Vocé precisa adicionar um fusivel para evitar sobrecarga.

Vocé precisa configurar um disjuntor caixa moldada (MCCB) manipulado manualmente entre a fonte de alimentagédo CA e o VFD. O disjuntor deve ser
travado no estado aberto para facilitar a instalagéo e a inspegéo. A capacidade do disjuntor precisa ser de 1,5 a 2 vezes a corrente de entrada nominal
do VFD.

<~ De acordo com o principio de funcionamento e a estrutura dos disjuntores, se as normas do fabricante ndo forem
seguidas, gases ionizados quentes podem escapar do compartimento do disjuntor quando ocorrer um curto-circuito.

A Para garantir o uso seguro, tenha cuidado extra ao instalar e colocar o disjuntor. Siga as instrugdes do fabricante.

Para garantir a seguranga, é possivel configurar um contator eletromagnético no lado da entrada para controlar a ativagédo e o desligamento da
alimentagao do circuito principal, de modo que a fonte de alimentagéo de entrada do VFD possa ser efetivamente cortada quando ocorrer uma falha

no sistema.

Tabela D-3 Classificages para modelos de VFD CA 3PH 380V
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De agao rapida
Corrente nominal Corrente nominal do contator (A)
Modelo de VFD do disjuntor (A) corrente nominal do
fusivel (A)
GD270-1R54 6 10 9
GD270-2R24 10 10 9
GD270-0044 20 20 18
GD2705R54 25 32 25
GD270-7R54 32 40 32
GD270-011-4(-L1) 50 50 38
GD270-015-4(-L1) 50 63 50
GD270-018-4(-L1) 63 80 65
GD270-022-4(-L1) 80 80 80
GD270-030-4(-L1) 100 125 80
GD270-037-4(-L1) 125 125 98
GD270-045-4(-L1) 140 150 115
GD270-055-4(-L1) 180 200 150
GD270-075-4(-L1) 225 250 185
GD270-090-4(-L1) 250 300 225
GD270-110-4(-L1) 315 350 265
GD270-132-4(-L1) 400 400 330
GD270-160-4(-L1) 500 500 400
GD270-185-4(-L1) 500 600 400
GD270-200-4(-L1) 630 600 500
GD270-220-4(-Ln) 630 700 500
GD270-250-4(-Ln) 700 800 630
GD270-280-4(-Ln) 800 1000 630
GD270-315-4(-Ln) 1000 1000 800
GD270-355-4(-Ln) 1000 1000 800
GD270-400-4-Ln 1000 1200 1000
GD270-450-4-Ln 1250 1200 1000
GD270-500-4-Ln 1250 1400 1000

Observagao:

< As especificagdes dos acessorios descritas na tabela anterior sdo valores ideais. Vocé pode selecionar acessérios com base nas condigdes reais do
mercado, mas tente ndo usar aqueles com valores mais baixos.

< n=1o0u3
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D.6 Reator

Quando a distancia entre o VFD e o motor € muito longa, a grande capacitancia parasita para o terra produz uma alta corrente harménica, o que faz
com que o VFD ative frequentemente a prote¢ao contra sobrecorrente e até mesmo cause danos ao isolamento do motor.

Vocé deve configurar o reator de saida nas proximidades do VFD quando o comprimento do cabo for igual ou maior que os valores da tabela a seguir.

Tabela D-4 Comprimento minimo do cabo sem blindagem para a configuragéo do reator de saida

Poténcia do VFD Tensao nominal (V) Comprimento minimo do cabo do motor (m)
1,5-5,5kW 380-480 50
7,5-45kW 380-480 100
55-500kW 380-480 150
Observagao:
< Quando um VFD aciona varios motores ao mesmo tempo, é considerar a soma dos comprimentos dos cabos de todos os motores como

o comprimento total do cabo do motor.

< Como os reatores de saida precisam ser configurados para VFDs de 220kW-500kW, escolha os modelos GD270-220-4-
L3 - GD270-500-4-L3.
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Reator de entrada Reator de saida

Tabela D-5 Sele¢ao do modelo de reator para VFDs CA 3PH 380V

Modelo de VFD Reator de entrada Reator de saida
GD270-1R54 ACL2-1R54 OCL21R54
GD2702R24 ACL22R24 OCL22R24
GD2700044 ACL20044 OCL20044
GD2705R54 ACL25R54 OCL26R54
GD2707R54 ACL2-7R54 OCL27R54

GD270-011-4(-L1) ACL20114 ocL20114
GD270-015-4(-L1) ACL20154 0CL20154
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Modelo de VFD Reator de entrada Reator de saida
GD270-018-4(-L1) ACL20184 OCL20184
GD270-022-4(-L1) ACL2-0224 OCL20224
GD270-030-4(-L1) ACL2-0374 OCL20374
GD270-037-4(-L1) ACL2-0374 OCL20374
GD270-045-4(-L1) ACL2-0454 OCL2:0454
GD270-055-4(-L1) ACL2-0554 OCL20554
GD270-075-4(-L1) ACL20754 OCL20754
GD270-090-4(-L1) ACL2-1104 OCL2-1104
GD270-110-4(-L1) ACL2-1104 OCL2-1104
GD270-132-4(-L1) ACL2-1604 OCL2:2004
GD270-160-4(-L1) ACL2-1604 OCL2:2004
GD270-185-4(-L1) ACL2-2004 OCL2:2004
GD270-200-4(-L1) ACL2-2004 OCL2:2004
GD270-220-4(-Ln) ACL2-2804 !
GD270-250-4(-Ln) ACL2-2804 !
GD270-280-4(-Ln) ACL2-2804 /
GD270-315-4(-Ln) ACL2-3504 /
GD270-355-4(-Ln) ACL2-3504 /

GD270-400-4-Ln ACL2-4004 /

GD270-450-4-Ln ACL2-5004 /

GD270-500-4-Ln ACL2-5004 !

Observagio:
<> A queda de tens&o de entrada nominal do reator de entrada foi projetada para 2%.
< A queda de tensdo de saida nominal do reator de saida é projetada para 1%.

<> A tabela anterior lista apenas os acessérios externos. E necessario especificar se sdo necessarios acessorios externos ou integrados em seu
pedido de compra.

<~ Se os reatores de saida precisarem ser configurados para VFDs de 220 kW ou mais, escolha os modelos L3.

< n=1o0u3
D.7 Fiitro
Tabela D-6 Selegdo do modelo de reator para VFDs CA 3PH 380V
Modelo de VFD Filtro de entrada Filtro de saida
GD270-1R54
FLT-P04006L-B FLT-L04006L-B
GD270-2R24
GD270-0044 FLT-P0O4016L-B FLTL04016L-B
Modelo de VFD Filtro de entrada Filtro de saida
GD2705R54
ElTP0ANI R ElT10A0%21 R
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GD270-7R54

GD270-011-4(-L1)

GD270-015-4(-L1)

FLT-P04045.-B

FLT-L04045.-B

GD270-018-4(-L1)

GD270-022-4(-L1)

FLT-P04065.-8

FLT-L04065.-B

GD270-030-4(-L1)

FLT-PO4065.-B

FLTL04065.-B

GD270-037-4(-L1)

GD270-045-4(-L1)

FLT-PO4100LB

FLT-LO4100L-B

GD270-055-4(-L1)

GD270-075-4(-L1)

FLT-PO4150L-B

FLTLO4150L-B

GD270-090-4(-L1)

GD270-110-4(-L1)

GD270-132-4(-L1)

FLT-PO4240L-B

FLTL04240L-B

GD270-160-4(-L1)

GD270-185-4(-L1)

GD270-200-4(-L1)

FLT-PO4400L-B

FLTL04400L-B

GD270-220-4(-Ln)

GD270-250-4(-Ln)

GD270-280-4(-Ln)

FLT-P04600L-B

FLT-L04600L-B

GD270-315-4(-Ln)

GD270-355-4(-Ln)

GD270-400-4-Ln

FLT-PO4800L-B

FLTL04800L-B

GD270-450-4-Ln

GD270-500-4-Ln

FLT-PO41000L-B

FLT-L041000L-B

Observagédo: n=1o0u 3
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D.8 Lista de outros acessérios opcionais

GD270-FHZJ-A2X

GD270-FHZJ-B2

GD270-FHZJ-A3Z

GD270-FHZJ-A3X

Acessoério Especificagdes Fungéao Observagdes
LED externo Painel de operagao e tela de Aplicavel a:
teclado GD270-1R54-GD270-7R54;
BOP-270 LED conectados externamente
GD270-011-4(-L1)-GD270-022-4(-L1)
Aplicavel a todas as séries
LCD externo Tela LCD e painel de operagio Par? obter detalhes sobre como-operar'o'teclado, consulte o
teclado P20 conectados externamente capitulo 5 do manual de operagéo da série GD350
- VFD multifuncional de alto desempenho.
Usado para fixar o teclado de LED
ou LCD para conex&o externa a
Suporte do
teclado GD350-JPZJ o gabinete elétrico Aplicavel a todas as séries
Aplicavel a:
GD270-220-4(-L1)-GD270-250-4(-L1),
GD270-FHZI-A1Z usando o método de entrada de cabo pela esquerda
Aplicavel a:
GD270-FHZJ-A1X GD270-220-4(-L1)-GD270-250-4(-L1),
usando o método de entrada do cabo inferior
Os VFDs de 220-500kW Aplicavel a:
GD270-FHZJ-B1 .
use IP00 para os locais de GD270-220-4-L3-GD270-250-4-L.3
conexao dos fios. Recomenda-se
a compra desse acessério quando | Aplicavel a:
qualquer um desses modelos for | GD270-280-4(-L1)-GD270-355-4(-L1),
- » montado de forma independente, .
120 CGD270-FHZIA2Z ~ R P usando o método de entrada de cabo pela esquerda
conjunto de mas n&o em um gabinete.
upgrade de Caso contrario, podera
protegao ocorrer choque elétrico.

Aplicavel a:
GD270-280-4(-L1)-GD270-355-4(-L1),

usando o método de entrada do cabo inferior

Aplicavel a:

GD270-280-4-L3-GD270-355-4-L3

Aplicavel a:
GD270-400-4(-L1)-GD270-500-4(-L1),

usando o método de entrada de cabo pela esquerda

Aplicavel a:
GD270-400-4(-L1)-GD270-500-4(-L1),

usando o método de entrada do cabo inferior
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Acessoério

Especificagoes

Fungéo

Observagoes

GD270-FHZJ-B3

Aplicavel a:

GD270-400-4-L3-GD270-5004-L3

Conjunto de

Usado para montar um VFD em

Aplicavel a: Modelos de VFD de 220-500kW. Para obter

flanges

trilhos para GD270-DGZ) um gabinete, melhorando a jeizlhes. consulte a Figura 4-14 - Figura

montagem em eficiéncia e a seguranca da ’

gabinete montagem

Montagem de Aplicavel a:

flange Consulte o fabricante. Usado para atender as GD270-1R54-GD270-7R54:
necessidades de montagem de

suporte GD270-011-4(-L1)-GD270-200-4(-L1)
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Apéndice E Dados de eficiéncia energética

Tabela E-1 Perda de energia e classe IE

Perda relativa (%) Perda de
Modelo Sy =
(0;25) | (0;50) | (0;100) (50;25) (50;50) (50;100) (90;50) (90;100) W) classe
GD270-1R54 0.78 0.95 1.03 0.86 1147 123 135 202 13 IE2
GD270-2R24 0.82 0.76 0.55 1.09 11 1.07 159 176 17 IE2
GD270-0044 0.74 120 155 115 128 1.89 145 229 16 IE2
GD2706R54 0.71 0.97 132 1.02 121 1.83 134 218 17 IE2
GD270-7R54 0.68 0.78 175 076 1.03 179 122 206 20 IE2
GD270-011-4(-L1) 0.65 0.89 1.62 0.66 137 143 138 228 27 IE2
GD270-015-4(-L1) 0.96 130 226 074 0.90 143 0.87 149 27 IE2
GD270-018-4(-L1) 0.72 095 157 120 146 217 147 226 30 IE2
GD270-022-4(-L1) 0.67 0.87 144 107 129 1.92 127 204 30 IE2
GD270-030-4(-L1) 0.71 0.98 176 122 1.89 242 217 283 30 IE2
GD270-037-4(-L1) 0.67 0.85 1.60 1.09 175 237 191 273 30 IE2
GD270-045-4(-L1) 047 0.62 1.14 1.09 127 1.90 152 202 30 IE2
GD270-055-4(-L1) 042 0.69 1.04 0.98 119 172 145 1.88 31 IE2
GD270-075-4(-L1) 0.52 0.80 135 1.06 142 210 167 223 32 IE2
GD270-090-4(-L1) 040 0.72 129 0.93 131 1.98 158 211 31 IE2
GD270-110-4(-L1) 042 0.69 120 0.84 0.98 167 127 172 33 IE2
GD270-132-4(-L1) 0.50 0.65 128 0.97 112 174 122 1.85 35 IE2
GD270-160-4(-L1) 0.61 1.01 152 137 132 202 142 214 37 IE2
GD270-185-4(-L1) 0.56 0.95 145 113 119 1.88 137 207 37 IE2
GD270-200-4(-L1) 048 0.81 133 0.99 1.08 178 128 1.99 38 IE2
GD270-220-4(-Ln) 0.59 0.85 176 124 158 261 168 265 40 IE2
GD270-250-4(-Ln) 0.65 091 1.86 1.33 172 279 173 285 42 IE2
GD270-280-4(-Ln) 0.68 0.98 1.92 127 161 254 1.62 269 48 IE2
GD270-315-4(-Ln) 0.66 0.94 1.88 119 149 245 156 254 50 IE2
GD270-355-4(-Ln) 0.72 1.01 187 11 137 230 147 247 52 IE2
GD270-400-4-Ln 0.78 0.82 164 1.14 1.38 225 143 231 55 IE2
GD270-4504-Ln 0.75 0.89 152 1.08 127 216 1.37 223 58 IE2
GD270-500-4-Ln 0.73 0.78 140 0.90 1.10 1.90 125 216 60 IE2

Observagao: n=1ou 3
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Tabela E-2 Especificagdes nominais

é Temperatura maxima Frequéncia de
VA Poténcia nominal de| Corrente nominal de trabalho poténcia nominal Tensédo de
Modelo saida (kW) de saida (A) poténcia
(°C) (Hz) .
nominal (V)
GD270-1R54 244 15 37
GD270-2R24 3.98 22 5
GD270-0044 62 4 95
GD2706R54 86 55 13
GD270-7R54 122 75 17
GD270-011-4(-L1) 165 " 25
GD270-015-4(-L1) 21 15 32
GD270-018-4(-L1) 2 185 38
GD270-022-4(-L1) 30 22 45
GD270-030-4(-L1) 395 30 60
GD270-037-4(-L1) 49 37 75
50°C
GD270-045-4(-L1) 60 45 92
Diminua em 1% para
GD270-055-4(-L1) 77 55 15 cada aumento de 1°C 50/60Hz
GD270-075-4(-L1) %87 75 150 quando a temperatura Faixa
exceder 40°C. permitida: 47- 3PH 380V
GD270-090-4(-L1) 120 20 180 63Hz
GD270-110-4(-L1) 142 110 215
GD270-132-4(-L1) 172 132 250
GD270-160-4(-L1) 200 160 305
GD270-185-4(-L1) 217 185 330
GD270-200-4(-L1) 250 200 380
GD270-220-4(-Ln) 280 220 425
GD270-250-4(-Ln) 316 250 460
GD270-280-4(-Ln) 349 280 530
GD270-315-4(-Ln) 395 315 600
GD270-355-4(-Ln) 425 355 650
GD270-4004-Ln 474 400 720
GD270-4504-Ln 540 450 820
GD270-5004-Ln 566 500 860

Observagdo: n=1ou 3



Goodrive270 series VFD para ventilador e bomba Mais informagdes

Apéndice F Informagées adicionais

F.1 Consultas sobre produtos e servigos

Se tiver alguma duvida sobre o produto, entre em contato com o escritério local da INVT. Fornega o modelo e o nimero de série do produto sobre o
qual vocé tem duvidas. Vocé pode acessar www.invt.com para encontrar uma lista dos escritérios da INVT.

F.2 comentarios sobre os manuais do INVT VFD

Seus comentarios sobre nossos manuais sdo bem-vindos. Visite www.invt.com, entre em contato diretamente com a equipe de atendimento on-line ou

escolha a opgdo Contact Us para obter informagdes de contato.
F.3 Documentos na Internet

Vocé pode encontrar manuais e outros documentos de produtos em formato PDF na Internet. Visite www.invt.com e selecione Support> Download.
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Os produtos sao de propriedade da Shenzhen INW Electric Co.,Ltd.
Duas empresas sao contratadas para fabricar: (Para obter o cédigo do produto, consulte o 2°/3° lugar do S/N na placa de identificagéo).

Shenzhen INVT Electric Co., Ltd. (origin code: 01) INVT Power Electronics (Suzhou) Co., Ltd. (origin code: 06)
Address: INVT Guangming Technology Building, Songbai Road, Address: 1# Kunlun Mountain Road, Science&Technology Town,
Matian, Guangming District, Shenzhen, China Gaoxin District, Suzhou, Jiangsu, China
Automagao industrial: uHMI uPLC uVFD Sistema servo
Sistema de controle inteligente do Eevator Sistema de tragao de transito da Raii
Energia e poténcia: nUPS = DCIM Inversor MSolar uSVG
Sistema de trem de forga para veiculos de energia nova B Sistema de carregamento de veiculos de energia nova

Motor de veiculo de nova energia

66001-00813 ‘

Direitos autoraisO INVT.

As informagdes do manual podem estar sujeitas a alteragcdes sem aviso prévio.
202204 (V1.1)
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